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Pohon pre kridlové brany

Navod na montaz a pouzivanie
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1 VSEOBECNE VYSTRAHY

1.1 - Vystrahy tykajlice sa bezpecnosti

®* POZOR! - Dolezité instrukcie tykajuce sa bezpecénosti. Dodrzujte
vSetky inStrukcie. Nespravna montaz méze spdsobit vazne zranenia.
Pred zacatim préac je ptorebné pozorne si precitat cely navod. V pripade
pochybnosti preruste montéz a poziadajte o objasnenie Asisten¢nu sluzbu
Nice.

* POZOR! - Doélezité inStrukcie: uschovajte tento navod pre
pripadné servisné zasahy a likvidaciu vyrobku.

* POZOR! - Podla najnovSej eurdpskej legislativy realizacia
automatickych dveri alebo brany musi resSpektovat normy
stanovené v _Smernici 2006/42/ES (ex 98/37//ES) (Smernica o
strojovych zariadeniach) a najma normy EN 12445, EN 12453 a
EN 13241-1, ktoré umoziuja vyhlasenie zhody =zariadenia.
Vzhladom na to musia byt vSetky kroky montaze, zapojenia,
kolaudacie a servisu vyrobku vykonané vyhradne kvalifikovanym
a kompetentnym technikom!

1.2 - Vystrahy tykajiuce sa montaze
e Pred zaCatim montéze skontrolujte, Ci je tento vyrobok vhodny na Zelané

pouzitie (vid “Obmedzenie pouzitia” odsek 3.2 a *Technické parametre
vyrobku”). Ak nie je vhodny, NEZACINAJTE montaz.

* VSetky kroky montaZe a servisu musia byt vykonané, ked je
automatické zariadenie odpojené od elektrického napajania. Ak
vypina& napdjania nie je viditelny z miesta, kde je zariadenie umiestnené,
pred zacatim prac je potrebné upevnit na vypina¢ tabulku s napisom
“POZOR! PREBIEHA UDRZBA”.

® Riadiaca jednotka musi byt zapojena na privod elektrického napajania
vybaveny bezpec¢nostnym uzemnenim.

e Po¢as montaze narabajte s vyrobkom opatrne, vyhnite sa stlaceniu,
narazu, padu alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Nedavajte
vyrobok do blizkosti zdrojov tepla, ani ho nevystavujte otvorenym
plamenom. VSetky tieto kroky ho mézu poskodit a byt pri¢inou porich
alebo nebezpecnych situacii. Ak sa tak stane, ihned preruste montaz a
obratte sa na Asistencnu sluzbu Nice.

Na Ziadnej Casti vyrobku nerobte Upravy. Nedovolené zakroky mézu

sposobit iba poruchy. Vyrobca sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za Skody

sposobené svojvolnymi Upravami vyrobku.

® Ak sU brana alebo vrata, ktoré idete automatizovat, vybavené pesimi
dverami, treba inStalovat zariadenie s kontrolnym systémom, ktoré
znemozni fungovanie motora, ked' su pesie dvere otvorené.

e Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany pri plnom dodrZani noriem

platnych vo vasej krajine.

1.3 - Vystrahy tykajice sa pouzivania

* \/yrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzickeé,
zmyslové alebo mentélne schopnosti su znizené, alebo ktorym chybaju
potrebné skusenosti alebo znalosti, pokial tieto osoby nie sU pod dozorom
osoby zodpovednej za ich bezpeénost.

e Deti, ktoré sa nachadzaju v blizkosti automatického zariadenia, musia byt
pod dohladom; uistite sa, ze sa nehraju so zariadenim.

* Nedovolte detom hrat sa s pevnym oviadacim zariadenim. Prenosné ovladace
(dialkové) drzte mimo dosahu deti.

2 POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

Zariadenia, ktoré tvoria tento vyrobok, sU urCené na automatizaciu
jednokridlovej alebo dvojkridlovej brany alebo vrat. POZOR! - Akékolvek
iné pouzitie, odliSné od tu popisaného a v prostredi inom, ako je
uvedené v tomto navode, sa povazuje za nespravne a zakazané!
Zakladna ¢ast automatického zariadenia sa sklada z jedného alebo dvoch
elektromechanickych pohonov (na zaklade poctu kridel, ktoré chcete
automatizovat) vybavenych motorom na jednosmerny prud a planétovou
redukénou prevodovkou. Jeden z pohonov (mod. WL1024C) je vybaveny
riadiacou jednotkou, ktora riadi fungovanie systému. Riadiaca jednotka je
zloZzena z elektronickej karty s radiovym prijimacgom na prijimanie prikazov
poslanych z vysielaca.

Riadiaca jednotka méze byt zapojena na rézne zariadenia patriace do systému
Opera, systému Bluebus a systému napajania solarnou energiou Solemyo.

Ak je napajana zo siete, dokaze hostit nidzovu batériu (mod. PS424, volitelné
prisluSenstvo), ktora zaruduje zariadeniu vykonanie niekolkych manévrov v
hodinach nasledujucich po vypadku energie (black-out).

V pripade prerusenia dodavky prudu je mozné hybat kridlami brany tak, ze sa
pohon odblokuje pomocou prislusného kituc¢a. Na vykonanie manualneho
manévru vid odsek 3.8.

DalSie dostupné prislusenstvo su prijimace s konektorom “SM” (SMXI, OXI,
atd).



Na pohon s riadiacou jednotkou (mod. WL1024C) je mozné instalovat
multifunkéné svetlo, mod. WLT (vid odsek 3.5), ktoré mbdze fungovat ako
vystrazny majak alebo osvetlenie priestoru, podla toho ako sa
naprogramuje riadiaca jednotka. NavySe mdze byt pouzité ako sumracné
svetlo po aktivacii zabudovaného svetelného senzora; blizSie informacie
najdete v prislusnom navode.

3 MonTAZ

3.1 - Previerky pred montazou

Pred zagatim montéze je potrebné skontrolovat celistvost komponentov
vyrobku, vhodnost vybraného modelu a vhodnost prostredia uréeného na
montaz:

® Skontrolujte, &i vSetok materiél, ktory budete pouZivat, je vo vybornom stave
a vhodny na zamyslané pouzitie.

® Skontrolujte, ¢i je brana vybavena mechanickymi dorazmi na zemi (nie su v
baleni), tak pri zatvoreni ako aj pri otvoreni.

e Skontrolujte, ¢i je mechanickéa konstrukcia brany vhodna na automatizovanie
a & splfa normy platné vo vasej krajine (pripadne sa odvolajte na Udaje
uvedené na etikete brany). Tento vyrobok nemdze automatizovat branu,
ktora nie je spolahliva a bezpe¢na, ani nemdze riesit nedostatky spdsobené
chybnou montazou brany alebo jej zlym servisom.

® Skontrolujte, i su podmienky fungovania zariadenia kompatibilné s uvede-
nym obmedzenim pouzitia (vid odsek 3.2).

* Manualne hybte kridlami brany v oboch smeroch a uistite sa, Zze pohyb
prebieha s konstantnym odporom v kazdom bode drahy (nesmu existovat
body, ktoré si vyzaduju vacsiu alebo mensiu namahu).

e Manualne dajte kridla brany do [ubovolnej polohy a nechajte ich volngé.
Uistite sa, Ze zostanu nehybné.

e Skontrolujte, ¢i miesto, kde bude upevneny pohon, je kompatibilné s jeho
rozmermi (obr. 1).

® Uistite sa, ze na mieste, kde ma byt namontovany pohon, je dostatok
miesta pre kompletnu rotaciu jeho ramena.

e Uistite sa, Ze v blizkosti pohonu je dostatok miesta na vykonanie manévru
manualneho odblokovania pohonu.

e Uisite sa, Ze povrchy, vybrané pre montaz jednotlivych zariadeni, st pevné a
zaruéuju stabilné upevnenie.

e Uistite sa, Ze kazdé zariadenie, ktoré budete montovat, je umiestnené na
mieste chranenom pred nahodnymi narazmi.

® Skontrolujte, Ci vSetky elektrické kable, ktore budete pouzivat, su spravneho
typu, ako je uvedené v Tabulke 1.

3.2 - Obmedzenie pouzitia

Pred vykonanim montaze pohonu skontrolujte, ¢i jeho Udaje spadaju do nizSie-
uvedenych limitov a do limitov hodnét uvedenych v kapitole “Technické para-
metre vyrobku”:

S CELYM ramenom pohonu (od vyroby):
- maximalna Sirka kridla: 1,80 m (= maximalna vaha kridla: 100 kg)
- maximalna vyska kridla: 2 m

So SKRATENYM s instalLiGeim):
- maximalna Sirka kridla: 1,60 m (= maximalna vaha kridla: 100 kg)

- maximalna vyska kridla: 2 m

¢ \/lykonajte nasledovnu previerku: zaznacte v Grafe 1 vahu a Sirku kridla. Z
tychto dvoch bodov vedte dve priamky a uistite sa, ze sa pretnl v jednej z
dvoch sivych pléch grafu. Pozor! - Ak sa priamky pretnu na bielej ploche, nie
je mozné pouzit tento vyrobok na automatizaciu brany.

e Montaz pohonu si vyzaduje miniméalnu Sirku piliera 80 mm.

® Rameno pohonu musi byt umiestnené v hornej asti kridla brany.

POZOR! - Je zakazané namontovat pohon hore dnom, tj. s ramenom
smerujucim dole.

e Upevrfiovacia konzola ramena musi byt uchytena v pevnej Casti kridla

(napriklad na rame), aby zaruCovala pevné a bezpecné upevnenie.

¢ Skontrolujte kétu “E” (obr. 7):
- Ak ma kéta “E” hodnotu medzi 80 mm (minimalne) a 299 mm (maximalne),
treba skratit rameno pohonu. Za tychto podmienok méze byt maximalne
otvorenie kridla do 90°.
- Ak ma kéta “E’” hodnotu rovnu alebo vysSiu ako 300 mm, nie je potrebné
skracovat rameno pohonu. Za tychto podmienok méze byt maximalne
otvorenie kridla do 110°.

3.3 - Pripravné prace pred montaZou

Na obr. 2 je priklad automatického zariadenia, realizovaného s komponen-
tami Nice (niektoré diely nemusia byt pritomné v sade):

a - Pohon s riadiacou jednotkou, mod. WL1024C

b - Pohon bez riadiacej jednotky, mod. WL1024

¢ - Multifunkéné svetlo, mod. WLT (montuje sa na pohon s riadiacou jednotkou,
mod. WL1024C); vid odsek 3.5 a prislusny navod

d - Pér fotobuniek, mod. MOFB

e - Digitélna klavesnica (mod. MOTB) - transponderovy &ita¢ (mod. MOMB) -
klucovy selektor (mod. MOSE)

f - Par stipikov pre fotobunky

g - Mechanické dorazy pri otvoreni a zatvoreni

h - Elektrozamok

Tieto komponenty sU umiestnené podia typickej a zauzivanej schémy.
Pomocou obr. 2 urcite pribliznd polohu, v ktorej bude namontovany kazdy
jeden komponent vasho zariadenia. Dolezité — Pred vykonanim montaze si
pripravte elektrické kable potrebné pre vas automaticky systém, a to v
sulade s obr. 2a a “Tabulkou 1 - Technické parametre elektrickych
kablov’".

Pozor - Pri ukladani trubiek na prechod elektrickych kéblov berte do Uvahy,
Ze kvoli moznému statiu vody v pripadnych spojovacich krabiciach sa méze vo
vnutri riadiacej jednotky vytvarat kondenzacia, ktora poskodzuje elektronické
obvody.
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TABULKA 1 - Technické parametre elektrickych kablov

Zapojenie Typ kabla Maximalna povolena dizka
A: Kabel NAPAJANIA 1 kébel 3 x 1,5 mm?2 30 m (poznamka 1)

B: Kabel ELEKTROZAMKU 1 kdbel 2 x 1 mm? 6m

C: Kabel ZARIADEN| BLUEBUS 1 kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (poznamka 2)

D: Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA 2 kéble 2 x 0,5 mm?2 (poznamka 3) | 50 m

E: Kabel NAPAJANIA POHONU 1 kabel 3 x 1,5 mm? 6m

Kabel EXTERNEJ ANTENY (volitelny)

1 koaxialny kabel typu RG58

20 m (odporuca sa menej ako 5 m)

kosti automatickeho zariadenia.

Poznamka 1 — Ak kdbel napdjania presahuje dlzku 30 m, treba pouZit kdbel vacsieho prierezu (3 x 2,5 mm?) a instalovat bezpecnostné uzemnenie v bliz-

Poznamka 2 - Ak kdbel Bluebus presahuje dizku 20 m, avsak maximaine 40 m, treba pouZit kdbel s VASSim prierezom (2 x 1 mie).
Poznamka 3 - Tieto 2 kable sa méZu nahradit jedinym kablom 4 x 0,5 mn?.

POZOR! - Pouzité kable musia byt vhodné do typu prostredia, v ktorom sa robi montaz.




3.4 - Montaz pohonu mod. WL1024C - WL1024

VYSTRAHY

e Chybna montaz moéze spodsobit vazne zranenia osobe, ktora
pracu vykonava a osobam, ktoré budu zariadenie pouzivat.

* Pred zac¢iatkom montaze automatického zariadenia vykonajte
previerky popisané v odseku 3.1 a 3.2.

* Rameno pohonu méze byt skratené zo $tandardnej dodanej dizky.
KratSia diZka sa vyZaduje, ked sa v blizkosti pohonu nachadza
pevna prekazka (maur, stip a pod.), ktora brani pohybu komplet-
ného ramena. Aby ste pochopili, ¢i treba alebo netreba rameno
skratit, pred zacdiatkom montaZe je potrebné vykonat proces
3.4.1.

Poskladajte diely, ktoré tvoria rameno pohonu, a to podfa obr. 3. V tejto faze
nezaistujte Cap seegerovou poistkou (obr. 4). DOLEZITE! Zahnuté
rameno musi byt umiestnené s klbom obratenym smerom ku kridlu
brany, ako vidno na obr. 5.

3.4.1 - Uréenie dizky ramena pohonu

01. Uréite polohu pohonu vo VERTIKALNOM smere:
na pilieri vyznacte horizontélnu &iaru v rovnakej vyske, v akej sa bude
nachadzat upevriovacia konzola ramena na kridle po montazi.

Uréite polohu pohonu v HORIZONTALNOM smere:
a) maximaln vorenie kridla: stanovte uhol maximalneho
otvorenia (max. 110°).

b) Zmerajte kétu B a uréite kétu A:

1 - Zmerajte na pilieri kétu B (obr. 5). Toto je vzdialenost medzi
oto¢nym bodom kridla a povrchom piliera, kde bude upevnena zadna
konzola pohonu.

2 - V Grafe 2A zaznacte prave ngjdent kétu B a z tohto bodu vedte
vertikélnu priamku, ktora pretne plochu obsahujucu hodnotu uhla name-
raného v bode a.

3 - Z bodov, kde sa pretinaju vertikaina priamka a plocha, vedte horizon-
talne priamky do stlpca “A” pre stanovenie hodndt pouzitelnych pre kétu
A. Z tychto hodnét si vyberte najmensiu mozna hodnotu A.

4 - Preneste na pilier hodnotu kéty A a v sulade s fou zaznacte verti-
kalnu Ciaru (obr. 6).

5 - Ak je v blizkosti vertikalnej ¢iary miar alebo ina pevna
prekazka, zmerajte vzdialenost medzi touto c¢iarou a
prekazkou (obr. 7): tato vzdialenost je kéta E.

POZOR!

e Ak ma koéta E hodnotu medzi 80 mm (minimalne) a 299 mm
(maximalne), pokracujte v montazi podla procesu 3.4.3.

* Ak ma koéta_E hodnotu rovnu alebo vysSiu ako 300 mm,
pokracujte v montazi podla procesu 3.4.2.

6 - Odblokujte pohon pomocou prislusného kitca (vid odsek 3.8).

02.

3.4.2 - Montaz pohonu s RAMENOM STANDARDNEJ DLZKY

Pozor! - Tato montaz moéze byt vykonana az potom, ked bol dokon-
éeny proces 3.4.1.

01. Upevnite pohon na pilier (obr. 8):
a) Prilozte pohon k pilieru (*) tak, aby jeho vertikélna os koreSpondovala s
predtym naznacenou vertikdlnou d&iarou (kéta A) a jeho rameno s
horizontalnou &iarou, naznacenou pocas procesu 3.4.1. V tejto faze sa
uistite, ze pohon je v dokonalgj vodovahe: pohon mimo osi mdze byt
pricinou zlého fungovania systému.
(*) Poznamka - Ak je povrch piliera Siroky od 80 do 135 mm, skor ako
budete pokracovat v montaZi, je potrebné otocit o 90° zadnu upevriovaciu
konzolu pohonu. Ako otocit konzolu vidno na obr. 9.
b) Naznacte si upeviiovacie body, prevftajte povrch piliera a zaloZte
hmoZzdinky; potom upevnite pohon pomocou vhodnych skrutiek a
podloziek.

02. vnenie ramen honu na kridl r.

¢) Kridlo brany dajte do polohy maximalneho zatvorenia.

d) Rameno pohonu silno tlacte az_do jeho maximalneho roztvorenia.
Pozor! - Uistite sa, Ze rameno je zablokované na koncovom
doraze.

€) Prilozte rameno ku kridlu tak, Ze nari opriete jeno upeviiovaciu konzolu.
f) Uistite sa, Ze rameno pohonu je vo vodovahe a ceruzkou si poznacte
stred ové konzoly, ¢o vam umozni v buduicnosti jemné
nastavenie zatvarania kridla (vid odsek 3.7).

g) Jednou rukou pridfzajte konzolu na kridle a skuste vykonat Uplné
otvorenie a zatvorenie, az po prislusné mechanické dorazy. Pozor! - Ak
pocas skisky pohybu ramena prekaza mur alebo iny pevny
objekt, preruste tento proces a vykonajte proces 3.4.3.

h) Prevrtajte kridlo v naznacenych bodoch, odpojte konzolu od ramena a
upevnite ju na kridlo brany pomocou vhodnych skrutiek.

i) Upevnite rameno na konzolu vioZzenim Capu a zaistenim seegerovou
poistkou. Ddlezité - Skontrolujte, ¢i su konzola a rameno v dokonalej
vodovahe. Pripadne uvolnite skrutky konzoly a vyrovnajte ju. Tato
previerka sa mdze vykonat aj zmeranim kéty 75 mm (vid obr. 9, faza 2).

1) Pripevnite k zemi koncové dorazy, stabilne a definitivne, v_polohe, ktord
ste urcili na zaciatku procesu. Pozor! - Skontrolujte, i sa kridlo zatvara
dokonale proti dorazu (nie je v baleni).

m)Nakoniec dajte ruéne kridlo brany priblizne do polovice drahy a pohon
zablokujte pomocou prislusného kluca (vid odsek 3.8). Potom posurite
rucne kridlo o par centimetrov v smere otvarania.

03. Ak brana, ktorG automatizujete, je dvojkridlova, pri montazi druhého

pohonu zopakujte vSetky kroky popisané v tomto odseku 3.4.
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Pozor! -

éeny proces 3.4.1.

02.

03.

04.

05.

3.4.3 - Montaz pohonu so SKRATENYM RAMENOM

Tato montaz moéze byt vykonana az potom, ked’ bol dokon-

. : bez toho, aby
ste brali do Uvahy maximalne otvorenie kridla urCené pocCas procesu
3.4.1, dajte kridlo do novej polohy maximalneho otvorenia a uistite sa, ze
uhol nie je vacsi ako 90°. Kridlo zablokujte v tejto polohe pomocou
podlahového dorazu upevneného provizérne.

Uréite kéty A-B - C:

a) Namerajte na pilieri kétu B (obr. 10). Toto je vzdialenost medzi osou
otacania kridla a povrchom piliera, kde bude upevnena zadna konzola
pohonu.

b) V Grafe 2B zaznaCte prave najdenu kétu B a z tohto bodu vedte

vertikalnu Ciaru.

c) Na pilieri urcite hodnotu kéty A, v ktorej upevmte zadnu konzolu pohonu
(vid obr. 11). Dolezité! - Vyberte najmensiu moznu hodnotu A,

aby bol pohon ¢o najdalej od prekazky.

d) Poznacte si v Grafe 2B prave najdenu kétu A a z tohto bodu vedte
horizontalnu  priamku, ktora pretne predtym naznacenu vertikdlnu
priamku. Bod, v ktorom sa stretavaju dve priamky, urcuje kétu C, ¢o je

vzdialenost, ktora musi existovat medzi dvomi ¢apmi ramena s drazkou
(obr. 12). Priklad v grafe 2B: ak hodnota B je 105 mm a A je 143 mm,
bod C je 182.

vnit hon n. r. 13):

a) Prilozte pohon k pilieru (*) tak, aby jeho vertikalna os koreSpondovala s
predtym naznacenou vertikalnou d&iarou (kéta A) a jeho rameno s
horizontalnou &iarou, naznacenou pocas procesu 3.4.1. V tejto faze sa
uistite, ze pohon je v dokonalej vodovahe: pohon mimo osi méze byt
pricinou zlého fungovania systému.

(*) Poznamka - Ak je povrch piliera Siroky od 80 do 135 mm, skér ako
budete pokracovat v montdZi, je potrebné otocit o 90° zadnu
upevriovaciu konzolu pohonu. Ako otocit konzolu vidno na obr. 9.

b) Naznacte si upeviiovacie body, previtajte povrch piliera a zalozte
hmoZzdinky; potom upevnite pohon pomocou vhodnych skrutiek a
podloziek.

Sl([a’tenie ramena s d[a’ikﬂ" (ub[ 14)

a)Na skréatenie dizky ramena s drazkou na kétu € (néjdent v bode 02-d)
odskrutkujte maticu, odstrante doraz, dva Capy dajte do vzdialenosti
podla kéty C a nakoniec provizérne zatiahnite maticu.

Kontrola ké r. 15 - 16):

a) Kridlo brany dajte do polohy maximélneho zatvorenia.

b) Otvorte kompletne rameno pohonu, do maximélneho uhla otvorenia
(vid obr. 15, faza 1).

¢) Prilozte rameno ku kridlu tak, Ze naf opriete jeho upevriovaciu konzolu:

P ! - i ¢ & i kri z ky a

zablokuje (maximalne otvorenie - vid obr. 15, faza 1a).

d) Uistite sa, Ze rameno pohonu je vo vodovéhe a ceruzkou si poznacte

stred_ovalnych dier konzoly, ¢o vam umozni v budulcnosti jemné

nastavenie zatvarania kridla (vid odsek 3.7).

ilier

ramen. razk

e) Provizdrne upevnite konzolu na kridio a dajte ho do polohy maximalneho
otvorenia, proti podlahovému dorazu.

f) Ked je kridlo v tejto polohe, vykonajte previerku zobrazenl na obr. 16
(napnite Spagat nad dvomi Capmi ramena s drazkou, az po pant kridla).
Pozor! Ak sa Spagat nachadza voci pantu v polohe “BB” podla obr. 16, je
potrebné predizit o par miimetrov kétu €. Tento krok sa musi opakovat
dovtedy, kym sa Spagat nebude nachadzat v polohe “AA” podlia obr. 16 a
kym rameno neprestane narazat do muru alebo ingj pevnej prekazky.

kratte ramen razk r. 17):

Ked ste skontrolovali spravne fungovanie kibu, skratte rameno s drazkou
nasledovnym sposobom.

a) Naznacte si Ciaru na ramene s drézkou presne v polohe uvedenej na
obr. 17, faza 1. Odmontujte rameno z konzoly a odrezte zvySnu Cast
ramena.

b) Znovu poskladajte komponenty ramena (obr. 3).

vnite ramen honu na kridl r. 18):

a) Prevrtajte kridlo v predtym naznacenych bodoch.
b) Odpojte konzolu od ramena a upevnite ju na kridlo brany pomocou
vhodnych skrutiek.

€) Upevnite rameno na konzolu vioZzenim Gapu a zaistenim seegerovou
poistkou. Dolezité - Skontrolujte, Ci sU konzola a rameno v dokonalej
vodovahe. Pripadne uvolnite skrutky konzoly a vyrovnajte ju. Tato
previerka sa méze vykonat aj zmeranim kéty 75 mm (vid obr. 8, faza 2).
d) Pripevnite k zemi koncové dorazy, stabilne a definitivne, v polohe, ktoru
ste urcili na zaciatku procesu.

Pozor! - Skontrolujte, ¢i sa kridlo zatvara dokonale proti dorazu. Jemné
nastavenie zatvorenia je popisané v odseku 3.7.

e) Nakoniec dajte ruéne kridlo brany priblizne do polovice drahy a pohon
zablokujte pomocou prislusného kluca (vid odsek 3.8). Potom posurite
rucne kridlo o par centimetrov v smere otvarania.

Ak brana, ktorl automatizujete, je dvojkridlova, pri montéZi druhého
pohonu zopakujte vSetky kroky popisané v tomto odseku 3.4.

06.

07.

08.

3.5 - Montaz multifunkéného svetla mod. WLT
na pohon mod. WL1024C

Vystraha - WLT moze fungovat ako vystrazny majak alebo osvetlenie
priestoru, v zavislosti od programovania riadiacej jednotky.

Pri- montazi postupujte podla obr. 21, dodrzujte uvedenu postupnost a
nasledovné vystrahy:

e Faza 4 - Otocte napajaciu jednotku v smere Sipky, pricom davajte pozor na
kable pod fou, ktoré ju spédjaju s pohonom.

e Faza 7 — Kable dobre rozlozte a zasurite konektor do vystupu FLASH, ako
je znazornené; kable zablokujte pomocou tesniaceho krdzku.

e Faza 11 - Nastoknite elektricku kartu na kolik zékladne podla Zelaného typu
pouZitia: A = rozptylené svetlo; B = nasmerovany svetelny IU¢ (v tomto
pripade mbze byt svetelny IU¢ nasmerovany upevnenim karty v jednej z dier
na zakladni).

* Faza 12 - Kable dobre ulozte, odrezte vytfCajucu Cast a umiestnite ich tak,
aby nevrhali tiene na led a na svetelny senzor pritomny na zadnej strane
elektrickej karty.
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¢ Faza 13 — Sipka na kryte sa musf stretavat so §ipkou na zékladni. Uistite sa,
ze 4 zuby na zakladni zapadnu do vnutornych ryh krytu.

Poznamka - Ak sa multifunkéné svetlo WLT neinStaluje do hornej Casti
pohonu “Walky”, zapoji sa na svorku ELS, ako je uvedené v odseku 4.1-
“Popis elektrickych zapojeni”.

3.6 - Ako vybrat riadiacu jednotku

01. Odstrarite spodny kryt pohonu (obr. 19, faza 1-2).
02. lyberte 4 skrutky drZiaka kablov a odstrarite ho (obr. 24, faza 1-2).

03. Potiahnite riadiacu jednotku v smere Sipky, priblizne 4 centimetre, a odpojte
konektor motora (obr. 24, faza 3-4).

04. Nakoniec riadiacu jednotku Uplne vytiahnite von.

Pozor! - Pri opatovnom zapajani motora na riadiacu jednotku dodrzte polaritu
konektora (tento mdze byt zasunuty iba jednym smerom!).

3.7 - Nastavenie zladenia kridel pri zatvarani

01. Vytiahnite rameno s drazkou z upeviovacej konzoly na kridle.
02. Uvolnite skrutky konzoly a posunte ju o par milimetrov smerom k pohonu.

03. Zasurite rameno s dréazkou naspét do konzoly, zatvorte kridlo a uistite sa,
Ze je zarovnané s druhym kridlom a opreté o koncovy doraz. Pozor! - Ak
treba, opakujte bod 02, az kym dosiahnete optimalne nastavenie.

04. Do kridla vyvrtajte dieru v sulade s otvorom v strede upevriovacej konzoly
a viozte do nej skrutku. Teraz konzolu definitivne upevnite zatiahnutim
vSetkych troch skrutiek.

05. Nakoniec upevnite rameno s drazkou v konzole viozenim ¢apu a zaistenim
seegerovou poistkou.

3.8 - Manualne odblokovanie a zablokovanie pohonu

Pohon je vybaveny systémom mechanického odblokovania, ktory umozriuje
ru¢ne otvorit a zatvorit branu.

Tieto manualne operécie sa vykonavaju v pripadoch vypadku elektrického
prudu, poruch fungovania alebo vo fazach montaze.

Odblokovanie (obr. 22-A):

01. Nadvihnite krytku.

02. Nasurite kiti¢ na prislusny kolik odblokovania.

03. Otocte klu¢om v smere hodinovych ruciciek takmer o celt otacku.
04. Teraz mozete hybat rucne kridlom brany zelanym smerom.

Zablokovanie (obr. 22-B):

Poznamka - Z doévodu pruznosti kridla, po odblokovani pri zatvorenom kridle
nemusi byt mozné vykonat zablokovanie kridla v tej istej polohe.

01. Otocte kli¢om na koliku odblokovania proti smeru hodinovych ruciciek a
ruéne hybte kridlom, az kym budete pocut zvuk zaskocenia kridla na
vle€ny mechanizmus.

02. Vytiahnite kIU¢ z kolika a stiahnite dole krytku.

/| ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Elektrické zapojenie roznych zariadeni (fotobunky, digitaine klavesnice, Citace
transponderovych kariet atd.), pritomnych v automatickom systéme s
riadiacou jednotkou, sa robi prostrednictvom systému “Bluebus” od Nice.
Tento systém umozriuje vykonat elektrické zapojenia s pouzitim len 2 vodicov,
na ktorych prebieha jednak elektrické napéjanie, jednak komunikacné signaly.
Elektrické zapojenie je paralelné a nevyZaduje sa dodrZanie Ziadnej polarity.
PocCas fazy nacitania je kazdé zariadenie, zapojené na riadiacu jednotku,
rozpoznané jednotlivo, a to vdaka jedineénému kédu. V momente, ked sa
prida alebo odstrani nejaké zariadenie, je potrebné vykonat nacitanie zo
strany riadiacej jednotky (vid odsek 4.7).

4.1 - Popis elektrickych zapojeni (obr. 23)

M1
ELS

vystup pre motor 1

vystup pre elektrozamok 12 Vac (max. 15 VA); vystup ELS mbze
byt programovany s dalsimi funkciami (napriklad majak, osvet-
lenie atd.) prostrednictvom programatora Oview (vid odsek 8.3)

BLUEBUS vstup pre kompatibilné zariadenia (MOFB, MOFOB, MOB, MOTB
atd.); zariadenia sa zapoja paralelne prostrednictvom 2 vodicov,
na ktorych prebieha elektrické napajanie aj komunikacny signal;
pri zapajani netreba dodrzat Ziadnu polaritu; kazdé zariadenie je
rozpoznané riadiacou jednotkou samostatne vdaka jedinecnej
adrese, ktora mu je priradena pocas montéze (vid odsek 4.7)

vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaji okamzité
zastavenie prebiehajuceho manévru, po ktorom nasleduje kratka
inverzia; moznost zapojenia kontaktov typu NO, NC alebo zariadeni
s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ (citlivé hrany); kazdé
zariadenie zapojené na tento vstup je rozpoznané riadiacou jednot-
kou samostatne pocas fazy nacitania (odsek 4.7); neskér, ak riadia-
ca jednotka zisti akukolvek zmenu voci nacitanému stavu, vyvola
STOP; je mozné zapoajit jedno alebo viac, aj rdznych, zariadent:

STOP

— zapojte paralelne viacero zariadeni NO, bez obmedzenia poctu;

— zapojte do série viacero zariadeni NC, bez obmedzenia poctu;

— zapojte paralelne 2 zariadenia s vystupom s konStantnym odporom
8,2 kQ; ak mate viac ako 2 zariadenia, treba ich zapojit kaskado-
vite s jedinym konecnym odporom 8,2 kQ;

— zapojte paralelne 2 zariadenia NO a NC tak, ze date do série
ku kontaktu NC odpor 8,2 kQ (toto umozniuje aj kombinaciu 2
zariadeni NO - NC a 8,2 kQ)

vstup pre oviadacie zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju
manéver v rezime Krok-za-krokom; moznost zapojenia kontaktov
typu NO

ANTENA vstup pre anténu radiového prijimaca

P.P.

4.2 - Zapojenie kabla napajania

VYSTRAHA: na privode elektrického napéjania je potrebné instalovat
vypina¢, ktory zabezpeli Uplné odpojenie automatického systému od
siete. Tento vypina¢ musi mat kontakty s takou vzdialenostou, ktord umozriuje
Ulné odpojenie v podmienkach stanovenych kategdériou prepatia lll. V
pripade potreby tento vypinal slizi na rychle a bezpené odpojenie
napgjania, preto musi byt umiestneny tak, aby bol viditelny od
automatického zariadenia. Ak je na mieste, ktoré nie je od zariadenia
viditelné, musi byt vybaveny blokovacim systémom proti pripadnému
nahodnému alebo nedovolenému zapnutiu napajania, aby sa predislo
kazdému riziku. Takyto vypina¢ nie je sucastou dodavky.
POZOR!

- VsSetky kroky zapojenia musi vykonat vyhradne kvalifikovany tech-
nicky pracovnik.

-Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez zapnutného

elektrického napajania zo siete a s odpojenou nudzovou batériou,
ak je instalovana v systéme.

01. Odokryte napéjaciu jednotku odskrutkovanim 3 skrutiek na hornom kryte
pohonu a pomalym otocenim krytu v smere Sipky (obr. 24), pricom
davajte pozor na kéble, ktoré su pod rou.

02. Zapojte kable faza a neutralny na svorkovnicu napajacej jednotky,

reSpektujte Udaje na nalepke; svorku uzemrovacieho kablu upevnite

skrutkou (obr. 25): Pozor! - koncovku nasmerujte k otvoru, z ktorého
vychadza kabel napajania.

Potiahnite kébel napajania k riadiacej jednotke tak, aky jeho di¥ka bola

dostato€na na otocenie napajacej jednotky a zatvorenie krytu.

04. Zatvorte kryt napajacej jednotky, zatiahnite skrutky kéblovej svorky,
riadiacu jednotku zasurite na jej miesto a namontujte spat drziak kablov.
Pozor! - Zatvorte kryt napajacej jednotky, upevnite ho vSetkymi
skrutkami a skontrolujte, ¢i tesnenie dobre sedi. Ak chyba
skrutka alebo tesnenie, vnatorné obvody st ohrozené.

03.

4.3 - Zapojenie pohonu bez riadiacej jednotky mod. WL1024

01. Dajte dolu spodny kryt pohonu bez riadiacej jednotky, ako vidno na
obr. 19, faza 1-2.

Krizovym skrutkovacom odskrutkuijte 4 skrutky drziaka kablov (obr. 20) a
vyberte ho (pozor! - nestratte 2 vymedzovacie podlozky).

Uvolnite 2 skrutky kéblovej svorky (obr. 20, faza 6) a pretiahnite
pripdjaci kabel; 3 kable zapojte na svorkovnicu, pricom reSpektujte
symboly na nélepke; nakoniec zatiahnite skrutky kablovej svorky.
Pomocou klt¢a nastavte 2 nozicky vnutri pohonu tak, aby sa Uplne
dotykali stipa (obr. 20, faza 7).

Odrezte kraj drziaka kéablov (obr. 20, faza 8); zalozte na miesto 2 rozpery;
namontujte spéat drziak kablov (obr. 20, faza 9) a horny kryt pohonu (obr.
20, faza 10).

02.

03.

04.

05.

4.4 - Zapojenie d’alSich zariadeni

Ak potrebujete napajat dalSie zariadenia v automatickom systéme, napriklad
Citac transponderovych kariet alebo podsvietenie klucového selektora, je
mozné zapojit tieto zariadenia na riadiacu jednotku, na svorky “P.P. (pozitiv)”
a “STOP (negativ)” (obr. 23). Napéjacie napétie kolise medzi 18 a 31 Vdc pri
fungovani so sietovym napéatim alebo Solemyo a medzi 11 a 14 Vdc cca pri
fungovani s nidzovou batériou PS424. Maximalny odber je 200 mA.

Poznamka — Napatie na svorkach “P.P.” a “STOP” zostava aj vtedy, ked sa
na riadiacej jednotke aktivuje funkcia “Stand By”.

4.5 - Adresovanie fotobuniek a d'alSich zariadeni BlueBus

Aby riadiaca jednotka dokazala rozoznat fotobunky zapojené na svorku
Bluebus, je potrebné vykonat ich adresovanie: zaloZte spravne elektricky
mostik v kazdom zariadeni, ako je znazornené na obr. 31.

Na vykonanie adresovania dalsich zariadeni si pozrite prislusné navody.

4.6 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

Po zapnuti elektrického napajania riadiacej jednotky vykonajte nasledovné
previerky:
® po uplynuti niekolkych sekund skontrolujte, ¢i led “Bluebus” (obr. 26) blika
pravidelne s frekvenciou 1 zablesk za sekundu;
 skontrolujte, i led fotobuniek, TX aj RX, blikajy; typ vydavanych zableskov v
tejto faze nema ziaden vyznam;
5



e skontrolujte, Ci je zhasnuté multifunkéné svetlo WLT (nastavené s funkciou
majaka) zapojené na vystup FLASH na napajacej jednotke.

Ak sa toto vSetko nestane, je potrebné vypnut napajanie riadiacej jednotky a
skontrolovat jednotlivé elektrické zapojenia.

4.7 - Nacitanie zapojenych zariadeni

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala zariade-
nia zapojené na vstupy “Bluebus” a “Stop”.

POZOR! - Faza naéitania sa musi vykonat aj vtedy, ked na riadia-
cu jednotku nie je zapojené Ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je schopna rozoznat jednotlivo rézne zapojené zariadenia
vdaka procesu nacitania a je schopna rozlisit s velkou presnostou mozné
pritomné poruchy. Z tohto dévodu je potrebné vykonat nacitanie zariadeni
zakazdym, ked sa jedno z nich zapoji alebo odstrani zo systému.

Led “L1” a “L2" nachadzajluce sa na riadiacej jednotke (obr. 26) vydavaju
pomalé zablesky na znamenie, Ze je ptorebné vykonat nacitanie:

01. Stlacte a podrzte sUcasne stlatené tlacidla “«4” a “Set” (obr. 26).

02. Uvolnite tlacCidla, ked led “L1” a “L2” zaCnu rychlo blikat (priblizne o 3
sekundy).

03. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokondi fazu naditania
zariadeni.

04. Na konci tejto fazy led “Stop” musi zostat svietit a led “L1” a “L2” musia
zhasnut (méZu zacat blikat led “L.3” a “L.4").

4.8 - Nacitanie poloh mechanickych dorazov

Po nacitani zariadeni (odsek 4.7) je potrebné, aby riadiaca jednotka
nacitala polohy mechanickych dorazov (maximalne otvorenie a maximalne
zatvorenie).

V tejto faze sa rozpozna uhol otvorenia kridel od mechanického dorazu pri
zatvoreni po mechanicky doraz pri otvoreni. Je nevyhnutné, aby boli
pritomné mechanické dorazy, fixné a dostato¢né pevné.

01. N4jdite v Tabul'ke 2 obrazok, ktory zodpoveda vasmu zariadeniu a na
riadiacej jednotke nastavte elektrické mostiky JA a JB v rovnakej
polohe, ako na vybranom obrazku.

02. Odblokujte pohony pomocou prislusnych kltcov (vid odsek 3.8) a kridla
dajte do polovice drahy, aby sa mohli volne hybat v smere otvarania aj
zatvarania; potom pohony zablokujte.

03. Na riadiacej jednotke stlate a podrzte sucCasne stlacené tlacidla “Set” a

04. Ked led “L3” a “L4” zadnu rychlo blikat (priblizne o 3 sekundy), tlacidla
uvolnite.

05. Skontrolujte, ¢i automatické zariadenie vykona nasledovnu sekvenciu
manévrov:
a - Pomalé zatvorenie pohonu M1 po mechanicky doraz
b - Pomalé zatvorenie pohonu M2 po mechanicky doraz
¢ - Pomalé otvorenie pohonu M2 a pohonu M1 po mechanicky doraz
d - Rychle kompletné zatvorenie pohonu M1 a M2

® Ak prvy manéver jedného alebo oboch kridel nie je zatvorenie, stlacte
lubovolné tlacidio na zastavenie fazy nacitania a skontrolujte polohu
elektrickych mostikov JA a JB podla Tabulky 2; alebo skontrolujte polaritu
pohonu bez riadiacej jednotky (mod. WL1024).

® Ak prvy pohon, ktory sa pohne, nie je M1, stlacte lubovolné tlacidlo na
zastavenie fazy nacitania a skontrolujte polohu elektrickych mostikov JA a
JB podla Tabulky 2.

® Ak pocas fazy nacitania pride k zasahu ktoréhokolvek zariadenia (foto-
bunky, klucovy selektor, stlacenie tlacidla atd), faza nacitania sa okamzite
zastavi. Bude preto potrebné cell ju zopakovat.

06. Na konci zatvaracieho manévru 2 pohonov (d) led “L3” a “L4” zhasnu
na potvrdenie, Zze proces bol vykonany spravne.

4.9 - Kontrola pohybu kridel brany

Na konci fazy nacitania poléh mechanickych dorazov sa odport¢a nechat
riadiacu jednotku vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov, aby
bolo mozné skontrolovat spravny pohyb brany a pripadné chyby montéze a
nastavenia, alebo iné nedostatky:

01. Stlacte tlacidlo Open (obr. 26) a skontrolujte, ¢i pocCas otvaracieho
manévru nastane faza rozbehu, faza s konsStantnou rychlostou, faza
spomalenia a & sa kridla zastavia opretim o mechanicky doraz pri
otvoreni.

02. Stlacte tlacdidlo Close (obr. 26) a skontrolujte, ¢i pocas zatvaracieho
manévru nastane faza rozbehu, faza s konstantnou rychlostou, faza
spomalenia a ¢i sa kridla zastavia opretim o mechanicky doraz pri
zatvoreni.

03. PoCas manévrov kontrolujte, ¢i majak vydava zablesky v intervaloch: 0,5
sekundy majak svieti a 0,5 sekundy majak zhasnuty.

TABULKA 2
JA UB
= d - -1§- -0
Riad. jednotka Vrchné kridlo
JA UB
m'? JA JB
= <
Riad. jednotka Vrchné kridlo /
JA UB
[emma]
JA JUB

] T 2]
-y —w, RS —— g JA JB

Riad. jednotka

Riad. jednotka

Riad. jednotka

5 KoLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto je najddlezitejSia faza montaze automatického systému, ktorej Ulohou je
zaruGit jeho maximalnu bezpecnost. Kolaudacia mdze byt pouzita aj ako
pravidelna previerka zariadeni v automatickom systéme. Kolaudaciu
automatického zariadenia a jeho uvedenie do prevadzky musi vykonat
kvalifikovany a skuseny pracovnik, ktory je zodpovedny za rozhodnutie
ohladom skusok potrebnych na previerku prijatych rieSeni vzhladom na
zostatkové rizika, a ktory musi skontrolovat dodrzanie vSetkych platnych
zakonov a nariadeni: najma vsetkych poziadaviek normy EN 12445, ktora
stanovuje skiSobné metddy na previerku automatickych bran.

Pridavné zariadenia podliehaju Specialnej kolaudacii, jednak ¢o sa tyka
funkénosti, jednak ich spravnej spoluprace s WALKY; precitajte si prosim
prislusné navody.

5.1 - Kolaudacia

Postupnost krokov, ktoré treba vykonat pri kolaudéacii, sa vztahuje na typické
automatické zariadenie (obr. 2):

1 Odblokujte pohony a skontrolujte, ¢i je mozné rucne hybat kridlami v
smere otvarania aj zatvarania, a to silou mensou ako 390 N.

2 Skontrolujte, ¢i kridlo zostane nehybné, ked ho zastavite v ktorejkolvek
polohe pocas jeho drahy.

3 Zablokujte pohony (vid odsek 3.8).

4 POZOR! - Skontrolujte, ¢i sU dobre zatiahnuté skrutky u tych zapojeni,
kde su pouzité.

5 S pouzitim ovladacich zariadeni (vysielag, tlacidlo, kiuGovy selektor a pod.)
vykonajte skusky otvorenia, zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa, ze
pohyb kridel zodpoveda ocCakavanému. Odporica sa vykonat viacero
skusok s cielom zhodnotenia pohybu kridel a zistenia pripadnych chyb
montaZe a nastavenia, ako aj pritomnosti bodov nadmerného trenia.

6 Skontroluite, jedno po druhom, spravne fungovanie vSetkych
bezpecnostnych zariadeni pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé
hrany atd.). Ked niektoré zariadenie zasiahne, led “BLUEBUS” na
riadiacej jednotke vyda 2 rychle zablesky na potvrdenie, Ze rozoznala
tento pripad.



7 Ak nebezpecné situdcie, vyvolané pohybom kridel, boli oSetrené prostred-
nictvom obmedzenia narazovej sily, musi sa vykonat meranie sily v stlade
s poziadavkami normy EN 12445 a pripadne, ak sa kontrola “sily motora”
pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, skusajte, kym
najdete nastavenie, ktoré poskytuje najlepsie vysledky.

8 V blizkosti automatického zariadenia upevnite trvalym spdsobom etiketu,
ktora popisuje, ako ru¢ne odblokovat pohon.

6 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke sa nachédzaju 3 tlacidla OPEN (d), STOP (SET),
CLOSE (P), ktoré mozu byt pouzité jednak na ovladanie riadiacej jednotky
pocas skusobnej fazy, jednak na programovanie dostupnych funkcif.

Programovatelné funkcie su usporiadané na dvoch stuprioch a ich stav
fungovania signalizujt 4 led (L1 ... L4), ktoré sa nachadzaju na riadiacej
jednotke ( led svieti = funkcia je aktivna; led zhasnutéd = funkcia nie je aktivna).

Pouzitie programovacich tlacidiel (obr. 26):

OPEN («): - tlacidlo na ovlddanie otvarania brany; — tlacidlo vyberu vo faze
programovania;

STOP/SET: tlacidlo na zastavenie manévru; ak je stlacené dihsie ako 5
seklnd, umozZnuije vstupit do fazy programovania;

5.2 - Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky méze nastat az potom, ked boli vykonané
vSetky fazy kolaudacie s pozitivhym vysledkom.

1 Zostavte fascikel technickej dokumentacie automatického zariadenia, ktory
musi obsahovat nasledovné doklady: komplexny nékres situacie, schému
vykonanych elektrickych zapojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie o zhode vyrobcu vSetkych pouZitych zariadeni a
vyhlasenie o zhode vyplnené instalujicim technikom.

2 Na branu upevnite tabulku obsahujicu aspon tieto udaje: typ
automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za
“uvedenie do prevadzky”), vyrobné Cislo, rok vyroby a znacku “CE”.

3 \yplite a odovzdajte majitelovi automatického zariadenia vyhlasenie o
zhode automatickej brany.

4 \yplite a odovzdajte majitelovi automatického zariadenia “Navod na
pouzivanie” zariadenia.

5 Vyplite a odovzdajte majitelovi automatického zariadenia “Plan servisu”,
ktory bude obsahovat predpisy k servisu vSetkych komponentov
automatického zariadenia.

6 Pred uvedenim automatického zariadenia do pouzivania informuijte majitela
vhodnou formou o nebezpeci a zostatkovych rizikach.

Ku vSetkej uvedenej dokumentacii dava Nice k dispozicii
prostrednictvom svojej asistencnej sluzby: navody na montaz a
predvyplnené formulare. Vid' tieZz: www.nice-service.com.

CLOSE (P): - tlacidlo na ovladanie zatvarania brany; — tlacidlo vyberu vo faze
programovania.

6.1 - Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)

Vsetky funkcie prvého stupna su z vyroby naprogramované “OFF” a m6zu byt
kedykolvek upravené. O ktoré funkcie sa jedna, najdete v Tabulke 5.
Proces programovania najdete v Tabulke 6.

Poznamka - Tieto procesy mézu byt kedykolvek vykonané znovu, aj po
zapojeni nového zariadenia na riadiacu jednotku.

DOLEZITE - Proces programovania ponuka maximéine 10 sekund medzi
stlacenim jedného tlacidla a druhého. Po uplynuti tohto Casu sa proces
automaticky ukonCi a do pamdate sa ulozia zmeny vykonané do tohto
momentu.

TABULKA 5 - Funkcie na prvom stupni

Led | Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie

Funkcia AKTIVNA: po otvaracom manévri nasleduje pauza (v trvani nastaveného Casu pauzy) a po jej uplynuti riadiaca jednotka automaticky
aktivuje zatvaraci manéver. Hodnota Casu pauzy je z vyroby 30 sekund.
Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie je “poloautomatické”.

L2 Zatvor po foto
nastaveného “Casu pauzy”.

“Casom pauzy”.

Funkcia AKTIVNA: ak pocas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, &as pauzy sa skrati na 5 sekund, nezavisle od

Ked je “automatické zatvorenie” deaktivované a pocas zatvarania zasiahnu fotobunky, aktivuje sa “automatické zatvorenie” s nastavenym

L3 VZdy zatvor

Funkcia AKTIVNA: v pripade vypadku elektrického pridu, aj kratkeho, ak po navrate pridu riadiaca jednotka zisti, Ze brana je otvoren,
automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-sekundové vystrazné blikanie.
Funkcia NEKATIVNA: po navrate elektrického pradu brana zostane v polohe ako pred vypadkom.

L4 Stand by (Bluebus)

Funkcia AKTIVNA: po 1 minGte od ukondenia manévru riadiaca jednotka vypne vystup “Bluebus” (zapojené zariadenia) a vaetky led okrem led
Bluebus, ktora bude blikat pomalSie. Ked riadiaca jednotka prijme prikaz, obnovi normalne fungovanie (s miernym omeskanim). Tato funkcia ma za
Ulohu znizit odber prudu, ¢o je dolezity faktor pri napajani s nidzovou batériou alebo fotovoltickymi panelmi.

TABULKA 6 - Proces programovania na prvom stupni

01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” priblizne 3 sekundy;

02. Uvonite tlacidlo, ked led “L1” zacne blikat; Wﬁ(— L1
Y4 L2 BT

03. Stlacte tladidlo “«” alebo “P”, aby ste presunuli zablesky na led predstavujlicu funkciu, ktorli checete upravit;

04. Stlacte tlacidlo “Set” na zmenu stavu funkcie:
(kratke zablesky = OFF - dlhé zablesky = ON);

05. Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as), kym sa ukonci programovanie.

Poznamka — Na programovanie dalsich funkcii “ON” alebo “OFF” treba pocas vykonavania procesu zopakovat body 03 a 04 pocas tej istej fazy.




6.2 - Programovanie na druhom stupni (nastavitelné
parametre)

VSetky parametre na druhom stupni sU z vyroby nastavené tak, ako je
zvyraznené sivou farbou v Tabulke 8, a mbzu byt kedykolvek upravené
postupom popisanym v Tabulke 7.

Parametre su nastavitelné na stupnici hodnét od 1 do 4. Na kontrolu hodnoty
zodpovedajucej kazdej led, vid Tabulku 8. DOLEZITE - Programovaci
proces poskytuje maximalny ¢as 10 sekund medzi stlacenim jedného tlacidla
a druhého. Po uplynuti tohto asu sa proces automaticky ukonci a do paméate
sa uloZia Upravy vykonané do toho momentu.

TABULKA 7 - Proces programovania na druhom stupni

01. Stlacte a podrzte stlacené tlagidlo “Set” priblizne 3 sekundy; :ET 3
S
. B . o NI 4
02. Uvolnite tlacidlo, ked led “L1” zacne blikat; NE
N
et o o IV - . Y4 ) &
03. Stlacte tlacidio “«” alebo “P>”, aby ste presunuli zablesky na led predstavujicu “vstupnt led” parametra, ktory cheete upravit; (ZI (z' L]~
aleb() N
L4
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo “Set” az do ukon&enia bodu 06;
\
05. Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujuca aktualny stupen parametra, ktory chcete upravit; ;¢E
G i g o ‘ ) . . v4 v4 L
06. Stlacte tlacidlo “«d” alebo “P¥, aby ste presunuli led, ktora predstavuje novl hodnotu parametra; (Zl @ =L =
4
07. Uvolnite tlacidlo “Set”;
SET
08. Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as), kym sa ukonci programovanie. % 10
S

Poznamka — Na programovanie dalsich parametrov treba pocas vykonavania procesu zopakovat body 03 az 07 pocas tej istgj fazy.

TABULKA 8 - Funkcie na druhom stupni

Vstupna | Parameter |Led Hodnota Popis
led (stupeni)
L1 Cas L1 5 sekund Upravuje Gas pauzy, tj. &as, ktory
pauzy 2 30 sekund uplynie pred automatickym zatvore-
- nim. Ma ucinok len vtedy, ked je
L3 60 sekund aktivne Automatické zatvorenie.
L4 120 sekind
L2 Funkcia L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje sekvenciu prikazov prirade-
Krok-za- 2 Otvor = stop — zatvor — otvor nych Kk vstupu “Krok-za-krokom”
krokom alebo k radiovému prikazu.
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor
L4 Kondominiové: Poznamka - Nastavenim L4 sa

e pocas otvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom” a “Otvor” nevyvola
Ziaden efekt; naopak, prikaz “Zatvor” vyvola inverziu pohybu, t.j. zatvorenie
kridel;

e poCas zatvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom” a “Otvor” vyvola
inverziu pohybu, t.j. otvorenie kridel; naopak, prikaz “Zatvor” nevyvola

upravi aj spravanie prikazov “Otvor” a
“Zatvor”.

Ziaden efekt.
L3 Rychlost L1 Pomala Upravuje rychlost motorov pocas
motorov L2 Stredna normalneho chodu.
I3 Rychla
L4 Velmi rychla
L4 Sila L1 Stupen 1 - minimalna sila Upravuije silu oboch motorov.
motorov L2 Stupen 2 - ...
L3 Stupen 3 - ...
L4 Stupen 4 - maximalna sila

6.3 - Vymazanie pamaite
Na vymazanie paméate riadiacej jednotky a obnovenie vSetkych fabrickych

nastaveni postupujte nasledovnym spdsobom: stlacte a podrzte stlatené
tlacidla “«” a “P”, az kym led L1 a L2 za¢nu blikat.

6.4 - Specialne funkcie

Funkcia: “Pohyb v kazdom pripade”

Tato funkcia umozniuje fungovanie automatického zariadenia aj vtedy, ked

niektoré z bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je pokazené.

Vtedy je mozné ovladat automatické zariadenie v rezime “osoba pritomna”,

a to nasledovne:

01. Poslite prikaz na aktivaciu brany, prostrednictvom vysielata alebo
kliCového selektora a pod. Ak vSetko funguje spravne, brana vykona
oCakavany pohyb, v opaénom pripade postupuite takto:

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny;

03. Priblizne po 2 sekundach brana vykona pozadovany manéver v rezime

“osoba pritomna”; to znamen4, Ze brana sa bude hybat len dovtedy,
kym pretrvava aktivny prikaz.
Ked bezpecnostné zariadenia nefunguju, vystrazny majak vydava niekolko
zableskov na signalizaciu typu problému (vid kapitolu 7 -Tabulka 10).



7 €O ROBIT KED... (ndvod na riesenie problémov)

Niektoré zariadenia su schopné vydavat signaly, podla ktorych sa da rozoznat
stav fungovania alebo pripadné chyby. Ak je na vystup FLASH, ktory sa
nachadza na napajacej jednotke, zapojené multifukéné svetlo WLT nastavené

V Tabulke 10 sU popisané priCiny a rieSenia pre kazdy typ signalu.
Aj Led na riadiacej jednotke vydavaju signaly. V Tabulke 11 sU popisané
priciny a rieSenia pre kazdy typ signalu.

na funkciu majéka, toto pocas vykonavania manévru vydava zablesky v 1-
sekundovych intervaloch. Ked sa vyskytnd chyby, majak vydava kratSie
zablesky, a tieto sa opakuju dvakrat, oddelené 1-sekundovou pauzou.

TABULKA 10 - Signaly na majaku (FLASH)

Zablesky

Problém

RieSenie

1 kréatky zablesk
pauza 1 sekundu
1 kratky zablesk

Chyba v systéme Bluebus

Kontrola zariadeni zapojenych na systém Bluebus, ktora sa vykonava na zaciatku
manévru, nezodpoveda zariadeniam uloZzenym do paméate vo faze nacitania. Je mozné,
Ze existuju odpojené alebo pokazené zariadenia, preto je potrebna kontrola a pripadna
vymena zariadeni. Ak boli vykonané Upravy, treba zopakovat nacitanie zariadeni (vid
odsek 4.7).

2 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
2 kréatke zablesky

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu alebo pocas chodu vyvolali
inverziu pohybu. Skontrolujte, €i nie su pritomné prekazky.

3 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
3 kratke zablesky

Zasah funkcie “RozliSovanie prekazok”
z obmedzovaca sily

Pocgas pohybu pohony vyvinuli nadmernd namahu. Zistite pri¢inu a pripadne zvyste
stupen sily motorov.

4 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
4 kratke zéblesky

Zasah vstupu STOP

Na zadiatku manévru alebo pocas pohybu prisSlo k zasahu zariadeni zapojenych na
vstup STOP. Zistite pricinu.

5 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
5 kratkych zableskov

Chyba vo vnutornych parametroch
riadiacej jednotky

Pockajte aspon 30 sekund, a potom skuste znovu dat prikaz, pripadne vypnite
napdjanie. Ak stav pretrvava, méze ist o vaznu poruchu a bude nutna vymena
elektronickej karty.

6 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
6 kratkych zableskov

Prekro&enie maximalneho limitu
nepretrzitych manévrov alebo
manévrov za hodinu

Pockajte par minut, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod maximalny limit.

7 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
7 kratkych zableskov

Chyba na elektrickych obvodoch

Pockajte asport 30 sekind, a potom skuste znovu dat prikaz, pripadne vypnite
napdjanie. Ak stav pretrvava, mdZe ist o vaznu poruchu a bude nutna vymena
elektronickej karty.

8 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
8 kratkych zableskov

UZ je pritomny prikaz, ktory nedovo-
[uje vykonanie dalSich prikazov

Skontrolujte typ prikazu, ktory je stale pritomny; méze to byt napriklad prikaz z
hodin na vstupe “Krok-za-krokom”.

9 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
9 kratkych zableskov

Automatické zariadenie je zablokované
prikazom "Zablokuj zariadenie"

Odblokujte zariadenie poslanim prikazu “Odblokuj zariadenie”.

TABULKA 11 - Signaly Led na riadiacej jednotke (obr. 23)

Led Problém Riesenie
BLUEBUS
Stale zhasnuta Chyba Skontrolujte, & ma riadiaca jednotka napajanie. Skontrolujte, &i

nevyhoreli poistky - v tomto pripade zistite pri€inu poruchy a vymerite ich
za nové rovnakej hodnoty.

Stale rozsvietena

Vazna chyba

Ide o vazny problém: skuste vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
a ak stav pretrvava, treba vymenit elektronicku kartu.

1 zablesk za sekundu

VsSetko v poriadku

Norméalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle zablesky

Zmena stavu vstupov

Je to normalne, ak nastane zmena na jednom zo vstupov (PP, STOP):
zéasah fotobuniek alebo bol poslany prikaz cez vysielac.

Rad zableskov oddelenych
1-sekundovou pauzou

Roézne

Pozri Tabutku 10.

STOP
Stale zhasnuta

Zasah zariadeni zapojenych na vstup STOP

Skontrolujte zariadenia na vstupe STOP.

Stale rozsvietena

VSetko v poriadku

Vstup STOP je aktivny.

P.P.
Stéle zhasnuta

Vsetko v poriadku

Vstup P.P. nie je aktivny.

Stale rozsvietena

Zasah vstupu P.P.

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup P.P.

L1 -L2 Pomalé zablesky

zariadeni

Zmena poctu zariadeni zapojenych na
Bluebus alebo nevykonané nacitanie

Treba vykonat nacitanie zariadeni (vid odsek 4.7).

L3 - L4 Pomalé zablesky

mechanickych dorazov

Nikdy nebolo vykonané naditanie poléh

Treba vykonat naditanie (vid odsek 4.8).




8 HiBkovo

Pre  WALKY je pripravené nasledovné prisluSenstvo: radiovy prijimac,
programator Oview, systém na solarnu energiu Solemyo a nidzova batéria
mod. PS424.

8.1 - Zapojenie radiového prijimac¢a OXI

Na zapojenie prijimaca OXI treba vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
a postupovat, ako je znazornené na obr. 27. V Tabulke 12 a Tabulke 13
sU uvedené prikazy, ktoré zodpovedaju vystupom na riadiacej jednotke.

TABULKA 12
SMXI / SMXIS alebo OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v rezime | alebo II

Vystup ¢. 1 Prikaz “P.P.” (Krok-za-krokom)
Vystup ¢. 2 Prikaz “Ciasto&né otvorenie 1"
Vystup ¢. 3 Prikaz “Otvor”
Vystup ¢. 4 Prikaz “Zatvor”
TABULKA 13

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM v rozSirenom rezime Il
¢. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom Prikaz “P.P.” (Krok-za-krokom)
2 Ciastoéné otvorenie 1| Prikaz “Ciasto&né otvorenie 1”
3 Otvor Prikaz “Otvor”
4 Zatvor Prikaz “Zatvor”
5 Stop Zastavi manéver
6 Krok-za-krokom Prikaz v kondominiovom rezime

kondominiové

7 Krok-za-krokom Ovlada aj vtedy, ked je automatické zariadenie zablo-
vysoka prednost kované alebo su aktivne prikazy.

8 Ciastoéné Otvori Ciastocne (otvorenie kridla M2 do polovice celko-
otvorenie 2 vého otvorenia).

9 Ciastoéné Otvori Ciastocne (otvorenie oboch kridel do polovice
otvorenie 3 celkového otvorenia).

10 Otvor a zablokuj Vyvold otvaraci manéver a po jeho dokonceni
zariadenie zablokovanie  automatického  zariadenia.  Riadiaca

jednotka neakceptuje Ziaden iny prikaz s vynimkou
“Krok-za-krokom vysoka prednost”, “Odblokuj” alebo (len
z Oview) prikazy: “Odblokuj a zatvor” a “Odblokuj a otvor”.

11 Zatvor a zablokuj
zariadenie

Vyvola zatvaraci manéver a po jeho dokonceni
zablokovanie automatického zariadenia. Riadiaca jednotka
neakceptuje ziaden iny prikaz s vynimkou “Krok-za-
krokom vysoka prednost”, “Odblokuj” alebo (len z Oview)
prikazy: “Odblokuj a zatvor” a “Odblokuj a otvor”.

12 Zablokuj zariadenie| \/yvola zastavenie manévru a zablokovanie automatického
zariadenia. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden iny
prikaz s vynimkou “Krok-za-krokom vysoka prednost”,
“Odblokuj” alebo (len z Oview) prikazy: “Odblokuj a
zatvor” a “Odblokuj a otvor”.

13 Odblokuj zariadenie| Vyvola odblokovanie automatického zariadenia a obno-
venie normalneho fungovania.

14 On Timer
Osvetlenie

15 On-Off
Osvetlenie

Zapne sa vystup Osvetlenie s asovanym vypnutim.

Zapne sa alebo vypne vystup Osvetlenie v rezime On - Off.

8.2 - Zapojenie a montaz nudzovej batérie mod. PS424

POZOR! - Elektrické zapojenie batérie na riadiacu jednotku musi
byt vykonané az potom, ked’ boli dokonéené vSetky fazy montaze a
programovania, pretoze batéria predstavuje niddzové elektrické
napajanie.

Pri montazi a zapajani batérie sledujte fazy montaze zobrazené na obr. 28.

8.3 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor BusT4, na ktory je mozné zapojit
programovaciu jednotku Oview, ktora umozriuje kompletnu a rychlu spravu
fazy montéaze, servisu a diagnostiky automatického zariadenia. Aby ste sa
dostali ku konektoru, musite postupovat podla obr. 29 a zapojit koncovku do
prislusného zasuvky. Oview mdze byt zapojeny sUcasne na viac riadiacich
jednotiek (do 5 bez zvlastnych Uprav, do 60 s dodrzanim prislusnych
upozornen) a moéze zostat zapojeny na riadiacu jednotku aj pocas
normalneho fungovania automatického zariadenia. V tomto pripade méze byt
pouzity na priame posielanie prikazov riadiacej jednotke s pouzitim
$pecialneho menu “pouzivatel”. Je tiez mozné vykonat aktualizaciu Firmwaru.
Ak je na riadiacej jednotke pritomny radiovy prijima¢ z radu OKXI,
prostrednictvom Oview je mozné mat pristup k parametrom vysielaCov
uloZzenych v tomto prijimadi.

VSetky detajly najdete v prislusSnom navode a v navode k systému “Opera
system book”.
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8.4 - Zapojenie systému na slne¢ni energiu Solemyo

POZOR! - Ked' je automatické zariadenie napajané zo systému
“Solemyo”, NESMIE BYT NAPAJANE zaroven aj z elektrickej siete.

BlizSie informacie o systéme Solemyo najdete v prislusnom navode.

Pri priprave zapojenia systému Solemyo vykonajte fazy montaze zobrazené na
obr. 30.

Na dokoncenie zapojenia medzi Solemyo a riadiacou jednotkou pohonu
pouZite prislusny kabel adaptéra.

O sERvIS VYROBKU

Na udrZanie konstantnej Urovne bezpecnosti a zaruCenie maximalnej
trvacnosti celého automatického zariadenia je potrebny pravidelny servis.
Servis sa musi vykonavat pri plnom dodrziavani bezpe&nostnych predpisov
uvedenych v tomto navode a v sulade s platnymi zakonmi a normami.

\yrobok podrobte pravidelnej previerke na kontrolu pripadnych nevyvazenosti
kridel alebo znakov opotrebenia ¢i posSkodenia. Nepozivajte vyrobok v
pripade, Ze su potrebné opravy alebo nastavenia.

Dolezité - Pocas faz servisu alebo pri cisteni vyrobku odpojte
riadiacu jednotku od elektrického napajania a pripadnej niadzovej
batérie.

Pri ostatnych zariadeniach pritomnych v systéme vychadzajte z prislusnych
servisnych planov.

Pohony WL1024C, WL1024 si vyzaduju planovany servis najneskér do 6
mesiacov alebo 20.000 manévrov od posledného servisu.

Pri vykonavani servisu postupuijte nasledovnym spésobom:

01. Odpojte vSetky zdroje elektrického napajania vratane pripadnej nudzovej
batérie;

02. Skontrolujte stav  opotrebenia konzol a upevnovacich hmozdiniek a
mimoriadnu pozornost venujte znakom erézie alebo oxidacie dielov; diely,
ktoré neposkytuju dostato&né zaruky, vymente;

03. lykonajte skusku odblokovania a skontrolujte spravne fungovanie, vid
odsek 3.8.

04. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vSetky skusky a
previerky uvedené v kapitole 5.1 - Kolaudacia.



LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suéastou automatického zaria-
denia, a preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci Zivota tohto vyrobku musia byt kroky
likvidacie vykonané kvalifikovanym pracovnikom.

Pozor! — Predpisy platné na lokélnej Urovni mézu stanovovat tazké sankcie
pre pripady nelegalnej likvidacie tohto vyrobku.

Likvidacia nidzovej batérie (ak je pritomna)

Pozor! — Vybita batéria obsahuje jedovaté latky, a preto nesmie byt
vyhodena do spoloéného odpadu.

Treba ju zlikvidovat s pouzitim metéd ‘separovaného odpadu’ v sulade s
normami platnymi vo vasej krajine.

Tento vyrobok je zlozeny z réznych typov materidlov: niektoré moézu byt
recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme recyklacie
alebo likvidacie, ktory upravuju nariadenia platné vo vasej krajine pre tuto
kategoriu vyrobkov.

Pozor! — Niektoré Gasti vyrobku mézu obsahovat jedovaté alebo nebezpeéné
latky, ktoré by mohli mat skodlivé UCinky na Zivotné prostredie a na ludské

zdravie.
Ako znazornuje vedlajsi symbol, je zakazané vyhodit tento
vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto

“separovany zber” v suUlade s metédami stanovenymi v
predpisoch platnych vo vaSej krajine, alebo odovzdajte
vyrobok predajcovi v momente kilpy nového rovnocenného
vyrobku.

TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

VYSTRAHY: * V3etky uvedené technické parametre sa vztahujti na izbovi teplotu 20°C (+ 5°C).  Nice S.p.a. si vyhradzuje pravo upravovat svoje vyrobky,
kedykolvek to bude povazovat za potrebné, pricom zachova rovnaku funkénost a Ucel pouzitia.

Typolégia: elektromechanicky pohon pre automatické brany a vrata s motorom na jednosmerny prud, s priamou spojkou, mechanickym odblokovanim.
Len pre model WL1024C: zabudovana riadiaca jednotka a radiovy prijima¢ OXI

Maximalny kratiaci moment: 100 Nm

Nominalny kratiaci moment: 50 Nm

Rychlost naprazdno: 0,20 rad/s - 0,3 rad/s

Rychlost pri nominalnom kratiacom momente: 0,16 rad/s - 0,24 rad/s

Maximalna frekvencia cyklov: 100 kompletnych cyklov denne (riadiaca jednotka WL1024C obmedzuje na priblizné maximum 50 cyklov/hod)
Maximalny ¢as nepretrzitého cyklu: priblizne 10 minit

Obmedzenie pougzitia: vyrobok moZe byt pouZity na branach s vahou do 180 kg (kridlo 0,8 m) alebo dizkou kridla do 1,8 m a uhlom otvorenia do 110°
Napajanie: WL1024C: 230 Vac (+10% -15%) 50/60 Hz; WL1024: 24 Vdc (50%); WL1024C/V1: 120 Vac (+10% -15%) 50/60 Hz

Nudzové napajanie: priprava pre batériu PS424

Napajanie so solarnymi panelmi: priprava pre sadu SOLEMYO

Nominalny prikon z elektrickej siete (WL1024C): 120 W

Nominalny odber pradu (WL1024): 2 A; pri rozbehu je odber 3 A pocas max. 2 s

Prikon z elektrickej siete s aktivnou funkciou “Standby-Vsetko (1)” (vratane prijimac¢a OXI): 3 W

Prikon s fungovanim na nudzovu batériu alebo sadou SOLEMYO s aktivnou funkciou “Standby-VsSetko (1)” (vratane prijima¢a OXI): menej
ako 100 mW

Vystup elektrozamku [*]: jeden elektrozamok 12 Vac max. 15 VA
Vystup majaka [*]: jeden majak WLT alebo jedna Ziarovka 12 Vdc, max. 21 W

Vystup BLUEBUS: vystup s maximalnou zatazou 15 jednotiek Bluebus (max. 6 parov fotobuniek MOFB alebo MOFOB plus 2 pary fotobuniek MOFB alebo
MOFOB adresovanych ako otvaracie zariadenia, plus max. 4 ovladacie zariadenia MOMB alebo MOTB)

Vstup STOP: pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ; automatické rozliSenie typu kontaktu a zmena

vodi zapaméatanému stavu vyvola prikaz “STOP”

Vstup PP: pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokom)

Zastréka radia: konektor SM pre prijimace radu SMXI, OXl a OXIFM

Vstup ANTENY radia: 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobné

Programovatel'né funkcie: 4 funkcie typu ON-OFF (Tabulka 5) a 4 nastavitelné funkcie (Tabulka 8)

Funkcie s automatickym nacitanim: e automatické nacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBus e automatické nacitanie typu zariadenia zapojeného
na svorku “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2 kQ) e automatické nacitanie drahy kridel a automaticky vypocet bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia
¢ automatické nacitanie fungovania s jednym alebo dvomi pohonmi

Montaz: vertikalne, s prisluSnou upevriovacou platriou

Teplota fungovania: od -20°C do +50°C (pri nizkych teplotach sa znizuje vykonnost motora)

Pouzitie v obzvlast kyslom alebo slanom alebo potencialne vybusnom prostredi: NIE

Stupen ochrany: IP 44 (s neporuSenym obalom)

Rozmery (mm): 90 x 125 x 385 v.

Vaha (kg): (WL1024C) 4,8; (WL1024) 4,3

Poznamky:

(1) - Funkcia sa da aktivovat prostrednictvom programatora Oview.

[*] - Vystupy svoriek na riadiacej jednotke (“Elektrozamok”) a na napdjacej jednotke (“Flash”) sa mbZzu programovat nainé funkcie cez programator Oview. Elektrické parametre

tychto vystupov sa prispdsobia typu vybranej funkcie:

e funkcia “elektrozamok”: 12 Vac, max. 15 VA,

* funkcia “majak”: jedno multifunkéné svetlo WLT alebo jedna Ziarovka 12 Vdc, max. 21 W,

 dalSie funkcie: jedna Ziarovka alebo relé 24 Vdc (-30% a +30%), max. 4 W, ak riadiaca jednotka funguje pri sietovom napati, alebo jedna Ziarovka alebo relé 12 Vdc (-10% a +25%),
max. 4 W, ak riadiaca jednotka funguje s batériou PS424.
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2ivotnost’ vyrobku GRAF A
Zivotnost je priemerna ekonomicka trvacnost vyrobku. Hodnota Zivotnosti je 150000
sine ovplyvnena indexom zataze manévrov vykonavanych automatickym 130.000 \
zariadenim, t.j. suctom vsetkych faktorov, ktoré sa podielaju na opotrebeni \
vyrobku (vid Tabulku 14). 3 110000 \\
Na stanovenie pravdepodobnej zivotnosti vasho automatického zariadenia s 90.000 N
postupuijte nasledovne: ‘2 ' AN
01.Vypoditajte index zataze suctom percentualnych hodnét poloziek uvede- E 70.000 \‘
nych v Tabulke 14; - -
02.V Grafe A z tejto vypocitanej hodnoty vedte vertikélinu Giaru, ktora pretne = 50.000
krivku. Z tohto bodu si naznacte horizontalnu Ciaru smerom k Ciare “cyklov 5 30.000
manévrov”. Najdena hodnota je odhadovana zivotnost vasho vyrobku. '
10.000
Odhad zivotnosti sa vykonava na zaklade projektovych vypocCtov a 0
vysledkov ‘;estgv vykqnanych na prgtotypoch.l KedZe je to odhad, 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
nepredstavuje ziadnu zaruku efektivnej Zivotnosti vyrobku. . AL o
index zataze %
Priklad vypocétu Zivotnosti pohonu Walky s celym ramenom (vid’
Tabulku 14 a Graf A): - vaha kridla: 100 kg, - dizka kridla = 1,7 m (index
zataze: 55%); - nie su pritomné dalsie zatazove prvky, Celkovy index zdtaze =
55%, Odhadovand Zivotnost = 5656.000 cyklov manévrov
TABULKA 14
Dizka kridla Vaha kridla Index zataze
RAMENO STANDARDNEJ DLZKY SKRATENE RAMENO
> 100 kg 55% 65%
<12m
<100 kg 30% 50%
>80 kg 55% 65%
1,2-16m
<80kg 40% 50%
60 ki B55% -
>1.6m diad °
<60 kg 40% R
Teplota prostredia vyssia ako 40°C alebo nizsia ako 0°C alebo vihkost 15% 15%
vysSia ako 80%
Slepé kridlo 15% 10%
Montéz vo veternom prostredi 15% 10%

VYHLASENIE ZHODY ES

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda tomu, c¢o bolo vyhlasené v poslednej revizii, dostupnej pred tlacou tohto navoadu, oficialneho dokladu uloZeného v sidle Nice
Spa. Tu uvedeny text bol upraveny z tlacovych dévodov.

Cislo: 322/WL.. Revizia: 0
Dolupodpisany Luigi Paro, vo funkcii generalneho riaditela, vyhlasuje na svoju viastnl zodpovednsot, Ze vyrobok:

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV), Taliansko
Typ: Elektromechanicky pohon
Modely: WL1024C, WL1024

Prislusenstvo: OXI, OVBT, OVBTGSM, SYKCE, PS424

Spltia naleZitosti nasledovnych komunitarnych smernic:

® 98/37/ES (prepracovana 89/392/EHS) SMERNICA 98/37/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 22. juna 1998 o aproximéacii pravnych
predpisov Clenskych statov tykajlcich sa strojovych zariadeni
Ako vyplyva zo Smernice 98/37/ES, upozorfiuieme, Ze nie je dovolené uvedenie horeuvedeného vyrobku do prevadzky, kym stroj, do ktorého je
vyrobok zabudovany, nebol oznaceny a vyhlaseny zhodnym so Smernicou 98/37/ES.

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych komunitarnych smernic, tak ako boli upravené Smernicou 93/68/EHS Rady z 22. jula 1993:

® 2006/95/ES (byvalda smernica 73/23/ES) SMERNICA 2006/95/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 12. decembra 2006 o harmonizAcii
pravnych predpisov Clenskych Statov tykajucich sa elektrického zariadenia uréeného na pouzivanie v ramci ur€itych limitov napétia
Podla nasledovnych harmonizovanych noriem:
EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A12:1996+A13:1998+A14:1998+A15:2000+A2:2000+A16:2001

* 2004/108/ES (byvald smernica 89/336/EHS) DIRETTIVA 2004/108/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra 2004 0 aproximédii
pravnych predpisov ¢lenskych Statov vztahujucich sa na elektromagnetickl kompatibilitu a o zruseni smernice 89/336/EHS
Podla nasledovnych harmonizovanych noriem: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007

Okrem toho spifia, s obmedzenim na pouzitelné asti, nasledovné normy:
EN 60335-1:2002+A1:2004+A11:2004+A12:2006+ A2:2006, EN 60335-2-103:2003,
EN 13241-1:2003; EN 12453:2002; EN 12445:2002; EN 12978:2003

Oderzo, 29. maja 2009 Luigi Paro (generalny rigditel,
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Navod a vystrahy pre pouzivatela

Pred prvym pouzitim automatického systému si nechajte od inStalujiceho
technika vysvetlit pdvod zostatkovych rizik a venujte trochu Casu &itaniu tohto
navodu na pouzivanie. Néavod si odloZte, ak by ste v budicnosti mali
akékolvek pochybnosti, a odovzdajte ho pripadnému novému maijitelovi
automatického systému.

POZOR! - Vas automaticky systém je stroj, ktory verne plni vase
prikazy. Lahkovaznym alebo nespravnym pouZivanim sa mézZe stat
nebezpeénym:

—Neovladajte pohyb automatického systému, ak sa v jeho dosahu
nachadzaju osoby, zvierata alebo veci.

—Je absolutne zakdzané dotykat sa Casti automatického systému, ked' je
brana v pohybe!

—Fotobunky nie su bezpec€nostné zariadenie, ale iba pomocné zaria-
denie pre bezpeCnost. SuU vyrobené s maximélne spolahlivou
technolégiou, ale v extrémnych situacidch moéze prist kich poruche,
dokonca v ur€itych pripadoch porucha nie je evidentna. Z tohto
dovodu je pocas pouzivania automatického systému treba davat pozor
na nasledovné:

- Prejazd je povoleny, iba ak je brana Uplne otvorena a kridla nehybné.
- Je ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat cez branu, ked' sa tato zatvaral
- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

* Deti: automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen bezpeénosti; svojimi
detek&nymi systémami kontroluje a limituje svoj pohyb, ak su pritomné osoby
alebo predmety. Napriek tomu je dobre byt opatrny a zakazat detom hrat sa v
blizkosti automatického zariadenia, a tiez nenechavat dialkové ovliddace v ich
dosahu, aby neprislo k nahodnej aktivacii: to nie je hral

¢ \/yrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzicke,
zmyslové alebo duSevné schopnosti su obmedzené, alebo ktorym chybaju
skusenosti a znalosti, ak tieto neboli pouc¢ené o pouzivani vyrobku alebo nie
sU pod dozorom osoby zodpovednej za ich bezpeénost.

* Poruchy: ak spozorujete akékolvek nezvyCajné spravanie automatického
systému, vypnite elektrické napéjanie zariadenia a vykonajte odblokovanie
pohonu (vid prislusny navod), aby ste branu mohli pouzivat ruéne. Ni¢
neopravuijte, ale zavolajte svojho servisného technika.

* Na zariadeni a programovacich parametroch riadiacej jednotky nerobte
Ziadne Upravy: za to nesie zodpovednost vas servisny technik.

* Porucha alebo vypadok pruadu: zatial, o ¢akate na prichod vasho ser-
visného technika alebo obnovenie dodavky elektrického prudu v pripade, zZe
zariadenie nie je vybavené batériou, automaticky systém moézete dalgj
pouzivat: treba vykonat odblokovanie pohonu (vid prislusny navod) a ru¢ne
hybat kridlom brany podla Zelania.

* Pokazené bezpecnostné zariadenia: automaticky systém moze fungovat,
aj ked je niektoré bezpecnostné zariadenie pokazené. Branu mozno ovladat v
rezime “osoba pritomna”, a to nasledovnym spdsobom:

01. Vyslite prikaz na aktivaciu brany, dialkovym oviadanim alebo klu¢ovym
selektorom a pod. Ak vSetko funguje spravne, brana sa normalne pohne.
Ak nie, postupuijte takto:

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny;

Priblizne o 2 sekundy brana vykona pozadovany manéver v rezime
“‘osoba pritomna”; to znamend, Ze brana sa hybe len dovtedy, kym
prikaz pretrvava aktivny, teda tlagidlo, napr. dialkového oviadaca, je stale
stlagené.

02.
03.

DOLEZITE! - Ak st bezpeénostné zariadenia pokazené, odporiéame
dat ich ¢o najskor opravit kvalifikovanému technikovi.

® Kolaudacia, pravidelna Udrzba a pripadné opravy musia byt zadokumento-
vané technikom, ktory takyto Ukon vykonal; doklady si musi odlozit majitel
zariadenia. Jediné zasahy, ktoré ako uZivatel mozete pravidelne vykonavat, je
Cistenie sklicok fotobuniek (pouzivajte méakku, miemne navihéend handricku) a
zametanie pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli prekazat pohybu
brany. Dolezité — Skor ako zacnete s takouto ¢innostou, odblokujte pohon
(vid prislusny navod), aby nikto nemohol neohlasene aktivovat automatické
zariadenie.

® Servis: na udrzanie konStantnej Urovne bezpecnosti a zaruCenie maximalnej
zivotnosti automatického zariadenia je potrebny pravidelny servis (aspon
kazdych 6 mesiacov). Akakolvek kontrola, udrzba alebo oprava
zariadenia musi byt vykonana jedine kvalifikovanym technikom.

¢ Likvidacia: na konci Zivota automatického systému sa uistite, Ze jeho likvi-
déciu vykona kvalifikovany technik a materialy budd recyklované alebo zlikvi-
dované v sulade s platnou legislativou.

* Ak bol automaticky systém zablokovany prikazom “Zablokuj auto-
matické zariadenie”: po vyslani prikazu sa brana nehybe a majak vyda 9
kratkych zableskov.

MANUALNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE POHONU

Pohon je vybaveny mechanickym systémom, ktory umozniuje otvorit a zatvorit
branu manualne.

Tieto manualne kroky musia byt vykonané v pripadoch vypadku elektrického
prudu alebo poruch fungovania.

Poznamka - V pripade vypadku elektrického prudu je mozné na pohyb brany
vyuzit aj energiu dodavanl z nudzovej batérie (mod. PS424), ak je tato
pritomna v systéme.

Odblokovanie (obr. A):
01. Nadvihnite kryt zamku.
02. Zasurite kIU¢ na prislusny odblokovaci kolik.

03. Otocte kiutGom v smere hodinovych ruciciek takmer o cell otacku.
04. Teraz bude mozné manualne hybat kridlom brany zelanym smerom.

Zablokovanie (obr. B):
Poznamka - Z dovodu pruznosti kridla sa méze stat, Zze po odblokovani
zatvorenej brany nebude mozné vykonat zablokovanie kridla v tej istej polohe.

01. Otocte kiut€¢om na odblokovacom koliku proti smeru hodinovych ruciciek
a manuélne hybte kridlom brany, az kym budete podut mechanické

zacvaknutie kridla na tazny mechanizmus.
02.

Vytiahnite KIU¢ z kolika a stiahnite dole kryt zamku.

g><------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
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aktivacia pri zatvarani

aktivacia pri otvarani

0
FQT ) FOT
02
/ . -
N\
TABULKA 2: ADRESY FOTOBUNIEK
Fotobunka Mostik Fotobunka Mostik
PHOTO PHOTO 2
Fotobunka v. = 50 cm Fotobunka =<
aktivacia pri zatvarani aktivacia pri otvarani
PHOTO Il PHOTO 2 1I
Fotobunka v. = 100 cm =S Fotobunka 2

PHOTO 1
Fotobunka v. = 50 cm
aktivacia pri zatvarani aj otvarani

PHOTO 111
Fotobunka v. = 100 cm
aktivacia pri zatvarani aj otvarani

FOTO 3
NEDOVOLENA KONFIGURACIA




WAXIAL

automaticke brany

AXIAL, s.r.o.
Diha 25/B

90031 Stupava, SR
+421 903 442 636
axial@axial.sk

www.hiceforyou.com

Headquarters

Nice SpA

Oderzo TV ltalia

Ph. +39.0422.85.38.38
Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice in ltaly

Nice Padova

Padova ltalia

Ph. +39.049.87.01.05.1

Fax +39.049.87.07.63.8
infopd@niceforyou.com

Nice Roma

Roma ltalia

Ph. +39.06.72.67.17.61
Fax +39.06.72.67.55.20
inforoma@niceforyou.com

Nice Worldwide

Nice France

Buchelay France

Ph. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@fr.niceforyou.com

Nice France Sud

Aubagne France

Ph. +383.(0)4.42.62.42.52

Fax. +33.(0)4.42.62.42.50
infomarseille@fr.niceforyou.com

Nice France Rhone Alpes
Decines Charpieu France
Ph. +33.(0)4.78.26.56.53
Fax +33.(0)4.78.26.57.53
infolyon@fr.niceforyou.com

Nice Belgium

Leuven (Heverlee) Belgium
Ph. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@be.niceforyou.com

Nice Deutschland
Gelnhausen Deutschland
Ph. +49.(0)6051.91.520
Fax +49.(0)6051.91.52.119
info@de.niceforyou.com

Nice Espaifa Madrid
Mostoles Madrid Espana
Ph. +34.(0)9.16.16.33.00
Fax +34.(0)9.16.16.30.10
info@es.niceforyou.com

Nice Espaia Barcelona
Sant Quirze del Valles
Barcelona Espana

Ph. +34.(0)9.37.84.77.75
Fax +34.(0)9.37.84.77.72
info@es.niceforyou.com

Nice Australia

Wetherill Park Australia
Ph. +61.(0)2.96.04.25.70
Fax +61.(0)2.96.04.25.73
info@au.niceforyou.com

Nice China

Shanghai P. R. China
Ph. +86.21.575.701.46
Fax +86.21.575.701.44
info@niceforyou.com.cn

Nice USA
San Antonio Texas USA
info@us.niceforyou.com

Nice Russia

QOdintsovo Moscow Region Russia
Ph. +7.495.739.97.02

Fax +7.495.739.97.02
info@ru.niceforyou.com

Nice South Africa

Johannesburg South Africa

info@co.za.niceforyou.com

Nice Polska

Pruszkéw Polska

Ph. +48.(022).759.40.00
Fax +48.(022).759.40.22
info@pl.niceforyou.com

Nice Portugal

Mem Martins Portugal
Ph. +351.21.922.82.10
Fax +351.21.922.82.19
info@pt.niceforyou.com

Nice Romania
Cluj Napoca Romania

Ph./Fax +40.(0)264.453.127

info@ro.niceforyou.com

Nice Turkey

Kadikoy Istanbul Turkey
Ph. +90.216.456.34.97
Fax +90.216.455.78.29
info@tr.niceforyou.com

Nice UK

Sutton in Ashfield
United Kingdom

Ph. +44.16.23.55.80.86
Fax +44.16.23.55.05.49
info@uk.niceforyou.com
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