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1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA

1.1 VSEOBECNE UPOZORNENIA

UPOZORNENIE! DolezZité bezpetnostné pokyny. Dodrziavajte vietky
pokyny, pretoze nespravna inStalacia moZe sposobit vazne Skody.

UPOZORNENIE! Délezité bezpecnostné pokyny. Pre bezpecnost osdb je
dolezité dodrziavat tieto pokyny. Tieto pokyny starostlivo uschovajte.

Podla najnov3ej eurdpskej legislativy musi byt automatizované
zariadenie skonstruované v siilade s harmonizovanymi normami
uvedenymi v platnej smernici o strojovych zariadeniach, ktoré
umoziiuji deklarovat predpokladanii zhodu automatiky. Preto vSetky
ukony pripojenia vyrobku k elektrickej sieti, jeho uvedenia do
prevadzky a udrzby musi vykonavat vylucne kvalifikovany a skuseny
technik.

Aby sa prediSlo nebezpecenstvu z nechceného resetovania tepelnej
poistky, toto zariadenie sa nesmie napajat cez externé spinacie
zariadenie, napriklad ¢asovac, ani pripajat k napajaniu, ktoré obvod
pravidelne zapina alebo vypina.

UPOZORNENIE! DodrZiavajte nasledujiice upozornenia:

- Pred zacatim instalacie skontrolujte ,Technické idaje vyrobku', najma ¢i je
tento vyrobok vhodny na automatizaciu vasej vedenej Casti. Ak nie je
vhodny, v inétalacii NEPOKRACUJTE.

- Vyrobok nemozno pouzivat, kym nebol uvedeny do prevadzky podla
kapitoly ,Skusky a uvedenie do prevadzky".

- Pred indtalaciou vyrobku skontrolujte, ¢i st vSetky materialy v bezchybnom
stave a vhodné na zamyslané pouzitie.

- Vyrobok nie je urleny na pouzivanie osobami (vratane deti) so znizenymi
fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi schopnostami ani osobami bez
dostatocnych skisenosti alebo znalosti vyrobku.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi prvkami vyrobku. Dialkové ovladace
uchovavajte mimo dosahu deti.

- Napajacia siet systému musi obsahovat odpajacie zariadenie (nie je
sucastou dodavky) so vzdialenostou rozopnutych kontaktov, ktora
umoznuje Uplné odpojenie za podmienok prepatovej kategorie IlI.

- S vyrobkom pri instalacii zaobchadzajte opatrne, chrafite ho pred
stlacenim, narazom, padom alebo kontaktom s akoukolvek kvapalinou.
Vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohfia.
Nedodrzanie uvedeného méZze vyrobok poskodit a zvysit riziko
nebezpedenstva alebo poruchy. Ak by sa to stalo, inStalaciu okamzite
preruste a obratte sa na zakaznicky servis.
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- Vyrobca odmieta akukolvek zodpovednost za Skody na majetku, veciach
alebo osobach vyplyvajtice z nedodrzania montaznych pokynov. V takych
pripadoch sa zaruka na vady materialu nevztahuje.

- Vézena hladina akustického tlaku A emisie je nizSia ako 70 dB(A).

- Cistenie a udrzbu, ktoré vykonava pouzivatel, nesmu vykonavat deti bez
dozoru.

- Pred akymkolvek zasahom do systému (udrzba, Cistenie) vzdy odpojte
vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych batérii.

- Systém Casto kontrolujte, najmd kable, pruZiny a podpery, aby ste zistili
pripadnU nevyvazenost a znamky opotrebenia alebo poskodenia. Vyrobok
nepouzivajte, ak potrebuje opravu alebo nastavenie, pretoze chybna
inStalacia alebo nespravne vyvazenie automatiky moze viest k zraneniam.

- Obalové materialy vyrobku je potrebné zlikvidovat v sulade s miestnymi
predpismi.

- Ak je automatizovana brana vybavena brankou pre pesich, systém musi byt
vybaveny ovladacim systémom, ktory zablokuje ¢innost motora, ked je
branka pre pesich otvorena

UPOZORNENIA K INSTALACIHI

- Pred instalaciou pohonu skontrolujte, ¢i st vSetky mechanické casti v
bezchybnom stave a spravne vyvazené a ¢i je mozné automatikou
spravne pohybovat.

- Ak je automatizovana brana vybavend brankou pre pesich, systém musi byt
vybaveny ovladacim zariadenim, ktoré zablokuje Cinnost motora, ked je
branka pre pesich otvorena.

- Zabezpecte, aby boli ovladacie prvky umiestnené daleko od pohyblivych
Casti, no zaroven v priamom vyhlade. Pokial sa nepouziva kltcovy
prepinat, ovladacie prvky musia byt nainstalované najmenej 1,5 m nad
zemou a nesmu byt pristupné.

- Ak je otvaranie riadené protipoziarnym systémom, zabezpecte, aby boli
vietky okna vacSie ako 200 mm zatvorené pomocou ovladacich prvkov. N

- Zabrarite akejkolvek forme zachytenia medzi pohyblivymi a pevnymi
_Ctastami potas pohybov.
- Stitok tykajuci sa rucného pohybu trvalo pripevnite v blizkosti jeho

ovladacieho prvku.
- Po indtalacii pohonu skontrolujte, ¢i mechanizmus, ochranny systém a

vietky rucné pohyby funguiju spravne.

) POPIS VYROBKU A URCENE POUZITIE

S-BAR su elektromechanické zavory na pouzitie v obytnych a priemyselnych
objektoch, ktoré riadia otvaranie a zatvaranie vjazdu. Tieto zavory su vybavené
elektromechanickym pohonom s motorom 24 V, elektrickym systémom koncovych
spinacov a majakom zabudovanym v kryte (volitelné prisluSenstvo).

Riadiaca jednotka je pripravena na pripojenie roznych zariadeni systému Nice Opera
a solarneho napajacieho systému ,Solemyo” (pozri odsek ,Pripojenie solarneho
systému Solemyo®).

Zavory st pohanané elektrinou a v pripade vypadku napajania (blackout) je mozné
rameno rucne odblokovat a pohybovat nim rukou. Alternativne je mozné pouzit
zalozn( batériu (model PS124 - volitelné prisluSenstvo), ktora zabezpedi vykonanie
niekolkych pohybov pocas prvych hodin vypadku napajania. Na prediZenie tohto
obdobia alebo zvy3enie poctu povolenych pohybov je potrebné aktivovat funkciu
,Stand-by” (pohotovostny rezim) (pozri , Tabulku 5°).

Délezité poznamky k pouzivaniu navodu:
- v celom tomto navode vyraz ,zavora“ oznacuje vyrobok ,S-BAR"

- prisludenstvo uvedené v navode je volitelné.

POZOR! - Akékolvek iné poutzitie, nez je tu uvedené, alebo pouzitie v
inych podmienkach prostredia, nez si uvedené v tomto navode, sa
povazuje za nespravne a je prisne zakazané!

Tento vyrobok spifia nariadenie o pohotovostnom rezime (,Standby“). Vyrobok prejde
do pohotovostného rezimu 5 minut po Uspedne dokoncenej operacii.

2.1 ZOZNAM SUCASTI
a ,0brazku 1° st znazornené hlavné Casti, z ktorych sa sklada S-BAR.

4 )

- J
A Podpera ramena

B Skrifia pohonu

Cc Kryt

D Elektronicka riadiaca a ovladacia jednotka

E Rameno

F

Klu¢ na zablokovanie/odblokovanie
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3.1  KONTROLY PRED INSTALACIOU

Instalaciu musi vykonat kvalifikovany personal v sulade s platnymi
pravnymi predpismi, normami a nariadeniami a s pokynmi uvedenymi
v tomto navode.

Pred instalaciou vyrobku je potrebné:

- skontrolovat neporusenost dodavky

- skontrolovat, ¢i su véetky materialy v bezchybnom stave a vhodné na zamyslané
pouzitie

- skontrolovat, ¢i je mozné dodrZat prevadzkové obmedzenia uvedené v odseku
,Obmedzenia pouZitia vyrobku“

- skontrolovat, ¢i je miesto intalacie zlucitelné s celkovymi rozmermi vyrobku
(pozri ,Obrazok 3“)

- skontrolujte, ¢i je povrch zvoleny na intalaciu zavory pevny a ¢i zarui stabilné
ukotvenie

- uistit sa, Ze miesto inStalacie nie je ohrozené zaplavenim; v pripade potreby je
potrebné vyrobok nainstalovat primerane vyvy3eny nad Uroviiou terénu

- skontrolujte, ¢i priestor okolo zavory umoziiuje lahké a bezpecné vykonavanie
rucnych pohybov

- skontrolujte, ¢i sa v drahe ramena nenachadzaju prekazky, ktoré by mohli branit
pohybom otvarania a zatvarania

- skontrolujte, ¢i je kazdé inStalované zariadenie umiestnené v polohe chranenej
pred rizikom nahodného narazu.

- overte, ¢i st montazne polohy jednotlivych zariadeni chranené pred narazmi a Ci
s montazne plochy dostatotne pevné

- zabrante ponoreniu akejkolvek Casti automatiky do vody alebo inych kvapalin

- vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohiia a mimo kyslého,
slaného alebo potencialne vybusného prostredia; to moZze vyrobok poskodit a
sposobit poruchy alebo nebezpecné situacie

- riadiacu jednotku pripojte k elektrickému napajaciemu vedeniu vybavenému
ochrannym uzemnenim

3.2 OBMEDZENIA POUZITIA VYROBKU

Pred inStalaciou vyrobku je potrebné:

- skontrolovat, ¢i st véetky hodnoty uvedené v kapitole , TECHNICKE UDAJE*
zlucitelné so zamyslanym pouzitim .

- skontrolovat, ¢i je odhadovana Zivotnost (pozri odsek ,Zivotnost vyrobku“)
zlutitelna so zamyslanym pouzitim

- skontrolovat, ¢i je mozné v plnom rozsahu dodrzat véetky obmedzenia,
podmienky a upozornenia uvedené v tomto navode.

3.2.1 ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost vyrobku je jeho priemerna ekonomicka doba pouZivania a vyrazne ju

ovplyviiuje stupefi naro¢nosti pohybov, inymi slovami sucet v3etkych faktorov, ktoré

prispievaju k opotrebeniu vyrobku.

Na odhad Zivotnosti vasej automatiky postupujte takto:

1. sCitajte hodnoty poloZiek v , Tabulke 1°, ktoré zodpovedaju podmienkam
systému

2. v grafe na ,0brazku 2 vedte od ziskanej hodnoty zvisll ¢iaru az po
priesecnik s krivkou; z tohto bodu vedte vodorovnu Ciaru az po priesecnik s
osou ,cyklov pohybu®. Ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost vasho
vyrobku.
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Hodnoty zivotnosti uvedené v grafe je mozné dosiahnut len pri prisnom dodrziavani
planu Gdrzby - pozri kapitolu ,UDRZBA VYROBKU". Zivotnost je odhadnuta na
zaklade konstrukcnych vypoctov a vysledkov skusok vykonanych na prototypoch.
KedZe ide len o odhad, nepredstavuje Ziadnu vyslovnd zaruku skutocnej Zivotnosti
vyrobku.

Priklad vypoctu Zivotnosti: S4BAR

,Tabulka 1“ uvadza ,indexy narocnosti pre tento typ instalacie: 15 % (,Rameno so
svetlami model XBA4“), 10 % (,Pritomnost soli“). Tieto ukazovatele je potrebné
sCitat, ¢im sa ziska celkovy index narocnosti, ktory je v tomto pripade 25 %. S
vypotitanou hodnotou (25 %) najdite na vodorovnej osi grafu (,index naro¢nosti®)
hodnotu zodpovedajuicu poctu ,cyklov pohybu’, ktoré vyrobok mdze vykonat pocas
svojej zivotnosti = priblizne 240.000 cyklov.

Tabulka
Index narocnosti
Rameno so svetlami model XBA4 15
Rychlostné stupne 3 a 4 5
Rychlostny stuperi 5 20
Pohyb preruseny fotobunkou > 10 % 15
Pohyb preruseny povelom Stop > 10 % 25
Brzdenie 10
Sila rovna 5 alebo 6 10
Sila rovna 7 alebo 8 10
Pritomnost soli 10
Pritomnost prachu a piesku 10
Teplota okolia nad 40 °C a pod
0°C 15
/ N
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3.3 IDENTIFIKACIA VYROBKU A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a Stitok (A), ktory umoznuje identifikaciu vyrobku, st znazornené na
,0brazku 3°.

/e ~
295 mm
T
0]
(e}
© @ © \\
2
; e
£
£
[{e]
<
=
o £
©
Al
(ee]
A—
1795mm| | 330 mm
N J

3.4  PREVZATIE VYROBKU

Vietky stcasti obsiahnuté v baleni vyrobku sil zobrazené a uvedené nizsie.

-

IOo T moUow>

Zavora s integrovanou riadiacou jednotkou

Kryt a podpera ramena

2 krabice pre fotobunky

2 konzoly podpery ramena

Pevna koncovka ramena; 2 spojky pre gumové narazniky; 2 spojky bez
gumovych naraznikov

Kltce na rucné zablokovanie a odblokovanie ramena; klu¢ na zamok krytu;
drobny kovovy material (skrutky, podlozky atd.)

Zakladova doska

4 kotevné skrutky
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3.5 PRACE PRED INSTALACIOU

Obrazok znazorfiuje priklad automatického systému zostaveného zo sucasti Nice.

/ e N
B
A D
C
3 2 1
- J
AFotobunky Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia v mieste instalacie.
B Fotobunky na stlpiku
C Klucovy prepinat
D Skrifa zavory Pri kladeni chraniciek na vedenie elektrickych kablov majte na pamati,
Tabulka 2 Ze pripadna voda v rozvodnych krabiciach mdze spdsobit, Ze spojovacie
chrani¢ky vytvoria kondenzat vo vnutri riadiacej jednotky a poskodia
Identifikaéné ¢, Vlastnosti kabla tak elektronické obvody.
Kabel NAPAJANIA POHONU
1 1 kabel 3 x 1.5 mm2
Maximalna dizka 30 m [pozn. 1] Pred inStalaciou pripravte potrebné elektrické kable podta ,Obrazku 5*
Kabel BLUEBUS a podta tidajov v kapitole , TECHNICKE UDAJE"
2 1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalna d(Zka 30 m

Kabel KLUCOVEHO PREPINACA
3 1 kabel 4 x 0.25 mm2 (pozn. 2)
Maximalna dlzka 30 m

Kabel VOLITELNEHO MAJAKA - sucast dodavky
Kabel SVETIEL RAMENA

Ostatné kable

Uvedené sdcasti st umiestnené podla typického Standardného rozlozenia. Podla
rozlozenia na ,0brazku 5° urcte priblizna polohu, v ktorej bude nainstalovana kazda
stcast systému.

Pozn. 1 Ak je napdjaci kabel dlhsi ako 30 m, je potrebné pouzit kabel s vacsim
prierezom (3 x 2.5 mm2) a v blizkosti automatiky je potrebné
nainstalovat ochranné uzemnenie.

Pozn. 2 Ak sa namiesto prepinaca pouzije ¢itacka transpondérovych kariet ETPB alebo
digitalna klavesnica EDSP, postaci dvojzilovy kabel
(2 x 0.5 mm?).
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3.6 NASTAVENIE ZAVORY

Zavora sa z vyroby dodava so zatvaranim ramena nastavenym dolava.

Ak chcete nastavit zatvaranie doprava, postupujte takto:
odstrante horny kryt (A) skrine zavory

—

2. povolte dve skrutky upeviiujuce panel skrine

3.

odstraite vyvazovaciu pruzinu jej odpojenim od vyvazovacej paky

povolte skrutku upeviiujlicu vyvazovaciu pruzinu
odblokuijte pohon (pozri odsek ,Ru¢né odblokovanie a zablokovanie
pohonu®) a otolte vyvazovaciu paku o 90°
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6. pevne utiahnite skrutku upeviujlicu vyvazovaciu pruzinu

8. ak bol pohon predtym odblokovany, znova ho zablokuijte.

8 - SLOVENCINA

3.7  INSTALACIA POHONU

& Nespravna instalacia moze sposobit vazne zranenie osoby pracujlicej
na systéme alebo jeho budicich pouzivatelov. Pred zacatim montaze
automatiky vykonajte predbezné kontroly opisané v odseku ,,Kontroly
pred indtalaciou” (strana 4) a v odseku ,Obmedzenia pouZitia vyrobku*
(strana 4).

Ak je k dispozicii nosna plocha:
otvorte panel skrine

4 N

™\

\. %
2, polozte skrifiu na kotviacu plochu a oznacte body zodpovedajlce drazkam
4 N

odsunte skrifiu a vyvftajte otvory v oznacenych bodoch vlozte 4
rozpinacie kotvy (nie st sicastou dodavky)

skrifiu spravne umiestnite a zaistite ju prisluSnymi maticami a podlozkami
(nie su sucastou dodavky).

orw



L )

Ak nosna plocha nie je k dispozicii:
vykopte jamu na vlozenie zakladovej dosky

Pozn.  Kotviaca plocha musi byt Uplne rovna a hladka. Ak je plocha betdnova,
musi mat hribku najmenej 0,15 m a musi byt vhodne vystuzena Zeleznou
armaturou. Beton musi mat objem vacsi ako 0.2 m3 (hrabka 0.25 m
zodpoveda 0.8 m2, t. j. Stvorcovej zakladni so stranou priblizne 0.9 m).
Dosku je mozné ukotvit do beténu pomocou 4 rozpinacich kotiev so
skrutkami 12 MA, ktoré odolajd tahovému zatazeniu najmenej 400 kg. Ak
je kotviaca plocha z iného materidlu, je potrebné overit jej pevnost a to, Ci
Styri kotviace body odolaju zataZeniu najmenej 1,000 kg. Na upevnenie
dosky pouzite skrutky 12 MA.

2. pripravte chranicky na vedenie elektrickych kablov upevnite $tyri kotevné
3. skrutky (A) k zakladovej doske, pricom na kazd( nasadte maticu a podlozku
(sucast dodavky) na hornej aj spodnej strane dosky

w Spodnu maticu je potrebné naskrutkovat az na koniec zavitu.
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4, nalejte beton a skor, nez zacne tuhnut, osadte zakladovt dosku v trovni
povrchu, rovnobezne s ramenom a dokonale vodorovne pockajte, kym beton

5. Gplne nevytvrdne, ¢o zvyCajne trva dva tyzdne
6. odstrante Styri horné matice a podlozky (B) z kotevnych skrutiek otvorte
7. panel skrine (,0brazok 7°)
8. skrifiu spravne umiestnite a zaistite ju prisluSnymi maticami a podlozkami,
ktoré ste predtym odstranili (,0brazok 14°).
3.8 INSTALACIA RAMENA
Pri montdzi ramena zavory postupuijte takto:
1. vlozte dva koliky (A) cez prislusné otvory vo vystupnom hriadeli motora
4 ™

[16)

- J

2. nasadte podperu (B) na vystupny hriadel motora a natocte ju do polohy
,2Vislé rameno”

3. upevnite ju pristuSnymi skrutkami a pruznymi podlozkami Grower; pevne
utiahnite

~ R

SLOVENCINA - 9



4. nasadte kryt (C) podpery a upevnite ho 6 dodanymi skrutkami; skrutky 7. nasadte koncovku ramena (F) a zaistite ju dvoma skrutkami
nechajte volné

8. nasadte a spojte obe koncovky gumového naraznika (G)
-

v

5. jemne naolejujte hlinikova LiStu z oboch stran
6. po celej dlzke ramena zasufite do drazok (D) gumové narazniky a striedajte

ich s prisluSnymi spojkami (E); gumovy naraznik méze presahovat priblizne 1 R
¢m za koniec ramena 9.

z konca oproti koncovke zasurite do ramena podporné dosky (H)
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10.  zasurite kompletné rameno az na doraz do puzdra (1) podpery 3.10 VYVAZENIE RAMENA

Vyvazenie ramena slizi na najdenie najlep3ej rovnovahy medzi celkovou hmotnostou
ramena vratane instalovaného prisluSenstva a silou, ktorou posobi napatie

Ve ~ | VvyvaZovacej pruziny. Napdtie pruziny overte takto:

11.  pevne utiahnite 4 skrutky podpery vlozené predtym.

1. odblokujte pohon prisluSnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ruéné
odblokovanie a zablokovanie pohonu®)
2. ru¢ne presufite rameno priblizne do polovice (45°) a nechajte ho stat

3 ak ma rameno tendenciu stpat, znizte napatie pruziny (A). Ak ma naopak
tendenciu klesat, napétie pruziny zvyste nastavte rameno do polohy

4, maximalneho otvorenia

5 vyveste vyvazovaciu pruzinu z jej ulozenia (B) a presufite jej kotviaci bod
smerom k stredu, ak chcete napatie pruziny zniZit, alebo smerom von, ak ho
chcete zvysit

~

G J

|| Po instalacii ramena a gumového naraznika je potrebné pred dalsim
postupom nainstalovat na rameno ostatné prisluenstvo - ak sa
pouziva. Pri ich instalacii postupuijte podla prisluSnych navodov.

3.9  NASTAVENIE MECHANICKYCH KONCOVYCH SPiNACOV

Pri nastaveni koncovych spinacov postupuijte takto:

1. odblokujte pohon prislusnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ru¢né - J
odblokovanie a zablokovanie pohonu")

2. rucne pohybujte ramenom tak, aby vykonalo Uplné otvorenie a zatvorenie

Pozn.  NevyvaZenost je pripustna, ak sila potrebna na pohyb ramena pocas
otvarania a zatvarania a vo v3etkych ostatnych polohach je mensia alebo
rovna polovici maximalnej hodnoty krdtiaceho momentu (pre tento
vyrobok priblizne 5 kg pri 1 m).

6. operaciu zopakujte aj s ramenom v polohe priblizne 20° a 70°. Ak rameno

zostane v danej polohe nehybné, je spravne vyvazené; mierna nevyvazenost
je pripustna, rameno sa v3ak nikdy nesmie vyrazne pohnut

3. otacanim skrutiek mechanickych dorazov (A - B) nastavte vodorovnu polohu
ramena v zatvorenom stave a jeho zvislu polohu v otvorenom stave

7. zablokujte pohon.

4. po nastaveni matice pevne utiahnite.
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3.11 RBONDRDBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE

Pohon je vybaveny mechanickym systémom odblokovania, ktory umoziiuje rune
otvarat a zatvarat rameno.

Tieto rucné Ukony sa smd vykonavat len pri vypadku napajania, pri poruchach alebo
pocas instalacie. Odblokovanie zariadenia:

1. otocte kryt otvoru pre klu¢
2. vloZte kli¢ (A) a otocte ho 0 180° dolava alebo doprava

. %
3. rameno je teraz mozné rucne presunut do pozadovanej polohy.

Zablokovanie zariadenia:

1. otocte klu¢ (A) spat do povodnej polohy
2. vyberte klu¢

3. otoCte kryt otvoru klica.

12 - SLOVENCINA

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIE

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Vsetky elektrické zapojenia sa musia vykonavat pri systéme
odpojenom od elektrickej siete a s odpojenym niidzovym napajanim
(ak je v automatike pritomné).

& Zapajanie smie vykonavat len kvalifikovany personal.

Postup elektrického zapojenia:
1. odstrarte horny kryt (A) skrine zavory

4 N

- J
2. elektrické kable vedte vo vnutri skrine smerom dolava, od zakladne k

riadiacej jednotke napajaci kabel prevedte cez kablovu prichytku a pripojte
3. ho k 3-kontaktove] svorke s poistkou

4, utiahnite skrutku kablovej prichytky

~
4 N\
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5. zapojte ostatné kable podla schémy zapojenia na ,Obrazku 28" Pre vicSie

pohodlie st svorkovnice odnimatelné.



4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENIA
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4.2.2 POPIS PRIPOJENi
Tabulka
ELEKTRICKE ZAPOJENIE
Svorky Popis
Vystup pre majak; je mozné pripojit Ziarovky 12 V max. 21 W alebo majak Nice ELDC.
FLASH Vystup je mozné naprogramovat aj na iné funkcie (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®) alebo prekonfigurovat pomocou programatora Oview.
Vo vyrobnom nastaveni je vystup v pohotovostnom rezime vypnuty.
K tejto svorke je mozné pripojit kompatibilné zariadenia, ktoré sa vSetky zapdjaju paralelne len dvoma vodi¢mi, ktorymi sa prenasa napajanie aj
BLUEBUS komunikatné signaly.
DalSie informacie o systéme BlueBUS najdete v odseku ,Adresovanie zariadeni pripojenych k systému BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré pozastavia alebo zastavia prebiehajlici pohyb; vhodnou konfiguraciou vstupu je mozné pripojit kontakty ,normalne
STOP zatvorené” (NC) a ,normalne otvorené” (NO) alebo zariadenia s pevnym odporom.
DalSie informacie o funkcii STOP najdete v odseku ,Zmena konfiguracie vstupu STOP". Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaja pohyb v
SbS rezime krok za krokom; je mozné pripojit kontakty ,normalne otvorené” (NO). Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaj len otvaranie; je
OPEN mozné pripojit kontakty ,normalne otvorené” (NO). Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len zatvaranie; je mozné pripojit kontakty
CLOSE Jnormalne otvorené” (NO). Vstup na pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je zabudovana v majakoch Nice ELDC.
ANTENNA
STB Konektor na pripojenie dosky Standby.

& Ak sa zmeni programovanie vystupov, skontroluijte, Ci pripojené zariadenie zodpoveda zvolenému typu napatia.
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ADRESOVANIE ZARIADENI PRIPOJENYCH K SYSTEMU BLUEBUS

Adresovanim pomocou $pecialnych prepojok umoziiuje systém ,BlueBUS’, aby
riadiaca jednotka rozpoznala fotobunky a priradila im spravnu detekénd funkciu.

43

Adresovanie sa musi vykonat na oboch fotobunkach TX aj RX (prepojky nastavte
rovnako), priCom sa uistite, Ze neexistuju iné pary fotobuniek s rovnakou adresou.

svve

4 N\

29

- J
Tabulka 4
ADRESY FOTOBUNIEK
Fotobunka Poloha prepojok
FOTO (PHOTO)

Vonkajsia fotobunka h = 50 aktivna pri zatvarani (zastavi
a obrati pohyb

brany)

FOTO Il (PHOTO Il)

Vonkajsia fotobunka h = 100 aktivna pri zatvarani (zastavi
a obrati pohyb

brany)

FOTO 1 (PHOTO 1)

Vniitorna fotobunka h = 50 aktivna pri zatvarani (zastavi
a obrati pohyb

brany)

FOTO 11l (PHOTO 1 1I)

Vnutorna fotobunka h = 100 aktivna pri zatvarani (zastavi
a obrati pohyb

=Es
ol
0 ==
 Hle=

brany)

FOTO 2 (PHOTO 2)

VonkajSia fotobunka aktivna %
pri otvarani

FOTO 2 1l (PHOTO 2 1)
Vnutorna fotobunka aktivna

H e

pri otvarani

FOTO 3 (PHOTO 3) oo

Jedna fotobunka pokryvajuca celii automatiku §
FA1

Fotobunka pre povel na otvorenie

(prerezte prepojku A na zadnej strane dosiek
TX aRX)

FA2

Fotobunka pre povel na otvorenie

(prerezte prepojku A na zadnej strane dosiek
TXaRX)

=
0=
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Na konci instalacie alebo po odobrati fotobuniek i inych zariadeni je
potrebné vykonat postup uéenia (pozrite odsek ,,Utenie zariadeni®).

5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

Pripojenie napajania smie vykonavat len kvalifikovany a skuseny
personal, ktory spliia potrebné poZiadavky, v plnom stlade s platnymi
zakonmi, predpismi a normami.

Riadiacu jednotku pripojte k napajaciemu vedeniu s ochrannym uzemnenim.
Nain3talujte isti¢ so vzdialenostou kontaktov, ktora zaruci Giplné odpojenie za
podmienok prepatove;j kategdrie IIl, alebo pouZite systém zastrcky a zasuvky.

Hned po zapnuti napajania vyrobku je potrebné vykonat niekolko jednoduchych

kontrol:

1. skontrolujte, ¢i blikaju LED na riadiacej jednotke.

2. uistite sa, ze blikaju aj LED na fotobunkach (TX aj RX); sposob blikania nie je
dolezity, pretoze zavisi od inych faktorov.

3. skontrolujte, ¢i je zariadenie pripojené na vystup FLASH alebo LED vystrazné
svetlo XBA7 vypnuté (pri nastaveni z vyroby).

Ak uvedené podmienky nie st splnené, okamzite vypnite napajanie riadiacej
jednotky a dokladne skontrolujte elektrické zapojenie. DalSie uzitocné informacie o
hladani a diagnostike portich najdete v odseku ,RieSenie problémov" (strana 23).

5.2 UCENIE ZARIADENi

Po pripojeni napajania musi riadiaca jednotka rozpoznat zariadenia pripojené na
vstupy ,BlueBUS" a ,STOP". Pred touto fazou LED L1 a ,L2“ blikaju a signalizuju, ze
je potrebné vykonat ucenie zariadeni.

Ucenie je potrebné vykonat, aj ked k riadiacej jednotke nie je
pripojené Ziadne zariadenie.
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Postup:

1. st¢asne stlacte a podrzte tlacidla p a o uvolnite tlacidla, ked LED ,L1“a L2

2. zatnd rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach)

3. pockaijte niekolko sekiind, kym riadiaca jednotka nedokonti fazu ucenia
zariadeni

4, po skonceni tejto fazy musi LED ,Stop"* svietit a LED ,L1“ a ,L2“ musia

zhasnut (LED ,L3" a ,L4" moZu zacat blikat).

Automatické ucenie pripojenych zariadeni je mozné kedykolvek zopakovat aj po
inStalacii, napriklad vzdy, ked treba pridat zariadenie.

5.3 UCENIE POLOH MECHANICKYCH DORAZOV

Po nauceni pripojenych zariadeni je potrebné naucit polohy mechanickych dorazov
(maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie). Ak LED ,L3" a ,L4" blikajt, znamena
to, Ze sa polohy mechanickych dorazov musia naucit.
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Postup:
1. odblokujte pohon prislusnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ru¢né
odblokovanie a zablokovanie pohonu")
2. rucne presurite rameno priblizne do polovice (45°) a nechajte ho stat
3. zablokujte pohon
4, sucasne stlacte a podrzte tlacidla g a o uvolhite tlacidla, ked sa pohyb spusti
5. (priblizne po 3 sekundach)
6. pockajte, kym riadiaca jednotka nedokonci fazu ucenia: zatvorenie,

otvorenie a zatvorenie ramena

7. pocas vykonavania pohybov sa uistite, Ze vyvazovacia paka ramena narazi na
mechanické dorazy koncového spinaca. Ak sa tak nestane, zastavte postup,
nastavte mechanické dorazy koncového spinaca a zopakuijte postup od
zadiatku.

Vykonavanie pohybov neprerusujte: ak k tomu dojde, cely postup je
potrebné zopakovat od zaciatku.

5.3.1 AUTOMATICKE UCENIE SiL

Automatické ucenie sil je potrebné na to, aby riadiaca jednotka vyhodnotila sily
potrebné na pohyb ramena a nasledne samostatne nastavila potrebné parametre.

Postup automatického ucenia sil sa aktivuje na konci ,Uenia poloh mechanickych
dorazov” alebo vzdy, ked sa zmenia tieto parametre: rychlost, polohy spomalenia,
dlhé/kratke spomalenie.

Aktivované a prebiehajlce automatické ucenie sil signalizuja LED L5 a ,L6", ktoré
blikaju sucasne. Automaticky postup sa spusti po prijati povelu Open: automatika
samostatne vykona 3 tplné cykly otvorenia a zatvorenia. Na konci LED ,L5a ,L6°
zhasnu. Ak sa postup prerusi, je potrebné ho vykonat znova. Pocas pohybu su sily
nastavené na maximalnu hodnotu.

Nasledne mozu zostat svietit dalSie LED, ktoré signalizujd, Ze su aktivne funkcie ON/
OFF 1. Grrovne (pozri odsek ,Programovanie 1. irovne (ON-OFF)).

Pocas 3 cyklov si automatické pohyby (napr. automatické zatvaranie, zatvorit po
fotobunke, vzdy zatvorit a pod.) dotasne vypnuté: po skonceni postupu sa obnovi ich
normalna ¢innost.
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Ak LED L5 a L6 nadalej blikaju, je potrebné 3 cykly vykonat znova, kym LED
nezhasnd.

54 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po dokonceni ucenia sa odpordca vykonat niekolko pohybov a overit, i sa zavora
pohybuije spravne.
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Postup:

1. stlacte tlacidlo p na vyvolanie pohybu ,Otvorit”; skontrolujte, ¢i rameno
zacne spomalovat pred dosiahnutim otvorenej polohy stlacte tlacidlo g na
vyvolanie pohybu ,Zatvorit”; skontrolujte, ¢i rameno za¢ne spomalovat pred
dosiahnutim zatvorenej polohy pocas pohybu skontrolujte, i LED vystrazné
svetlo (ak je nainStalované) blika striedavo v intervale 0.5 sekundy

> © bp

niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, aby ste sa uistili, ze nikde nevznika
nadmerné trenie a Ze montaz ani nastavenie nemaju chyby.

Po prvych pohyboch otvorenia a zatvorenia riadiaca jednotka automaticky upravi
hodnoty parametrov ,L5“a ,L6“ ponuky programovania 2. rovne tak, aby sa
optimalne prisposobili instalacii.

5.5  PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI
Ak pouzivatel potrebuje napajat externé zariadenia, napriklad radiovy prijimac alebo
osvetlenie klucového prepinaca, napajanie je mozné odobrat podla obrazka.

Napajacie napatie je 24Vc -30% + +50% s maximalnym dostupnym pradom 100mA.

Pri vypocte spotreby v pohotovostnom rezime sa nezohladnila spotreba energie
prislusenstva. Spotrebu tohto prisluenstva najdete v jeho navodoch.
UPOZORNENIE: v pohotovostnom rezime napajanie klesne na 21V ¢ +/-10% s
dostupnym vykonom 2W.
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6  SKUSKY A UVEDENIE DO PREVADZKY

Ide o najddlezitejsie fazy realizacie automatiky, pretoZe zarucuji maximalnu
bezpecnost systému. SkiSku je mozné pouzit aj na pravidelné overovanie zariadeni,
z ktorych sa automatika sklada.

Skusky a uvedenie automatiky do prevadzky musi vykonat skiiseny a
kvalifikovany personal, ktory zodpoveda za skusky potrebné na
overenie rieSeni prijatych vzhladom na existujlice rizika a za
zabezpecenie dodrZania vSetkych pravnych predpisov, noriem a
nariadeni, najma vSetkych poziadaviek normy EN 12445, ktora
stanovuje skisobné metddy na kontrolu automatik bran.

Pridavné zariadenia musia prejst osobitnymi skuskami, a to z hladiska ich funkcii aj
ich spravnej sucinnosti s riadiacou jednotkou. Postupujte podla navodov jednotlivych
zariadeni.
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6.1  SKUSKY

Funkcia pohotovostného rezimu je predvolene aktivna. Riadiaca
jednotka prejde do pohotovostného rezimu (vypne niektoré obvody a
zniZi spotrebu) 10 miniit po zapnuti, ak doska nema nastavené polohy,
a po 5 mindtach, ak ich nastavené ma.

Postup skusky:
1. overte, i boli prisne dodrzané v3etky pokyny uvedené v kapitole
,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA® (strana 2)

2, skontrolujte, ¢i je rameno spravne vyvazené (pozri odsek ,Vyvazenie

ramena“)

3. skontrolujte, ¢i zariadenie na rucné odblokovanie funguje spravne (pozri
odsek ,Ruéné odblokovanie a zablokovanie pohonu)

4, pomocou ovladacich zariadeni (vysiela, ovladacie tlaCidlo, klu¢ovy prepinac

atd.) vyskusajte otvaranie, zatvaranie a zastavenie ramena a uistite sa, Ze
pohyb zodpoveda Specifikaciam. Vykonajte niekolko skiSok na postdenie
pohybu ramena a na zistenie pripadnych chyb montaze alebo nastavenia i
miest so zvySenym trenim

5. jednotlivo skontrolujte, Ci vietky bezpecnostné zariadenia nainstalované v
systéme (fotobunky, bezpetnostné listy a pod.) funguju spravne. Pri kazdom
zasahu zariadenia LED ,Bluebus” na riadiacej jednotke dvakrat rychlejsie
blikne, ¢im potvrdi rozpoznanie

6. spravnu ¢innost fotobuniek overte takto:

- podla toho, ¢i je nainstalovany jeden alebo dva pary fotobuniek, su
potrebné jeden alebo dva bloky z pevného materialu (napr. drevené
dosky) s rozmermi 70x30x20 cm. Kazdy blok musi mat tri strany z
reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo leskla biela farba), jednu pre
kazdy rozmer, a tri strany z matného materialu (napr. matna Cierna farba).
Pri skuSke fotobuniek umiestnenych 50 cm nad zemou musi byt blok
polozeny na zemi, pri skuske fotobuniek umiestnenych 1 m nad zemou
musi byt zdvihnuty do vySky 50 cm

- ak sa skasa jeden par fotobuniek, skisobny blok musi byt umiestneny
priamo pod stredom ramena stranami 20 cm otocenymi k fotobunkam a
postvany po celej dlzke ramena

-
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- ak sa skasaju dva pary fotobuniek, skisku je potrebné najprv vykonat
samostatne pre kazdy par fotobuniek s jednym skiSobnym blokom a
potom zopakovat s dvoma skiSobnymi blokmi; kazdy skasobny blok musi
byt umiestneny bo¢ne od stredu ramena vo vzdialenosti 15 cm a potom
postivany po celej dizke ramena



- pocas tychto skusok musia fotobunky zaznamenat skusobny blok v
akejkolvek polohe po celej dlzke ramena

skontrolujte, ¢i nedochadza k ruSeniu medzi fotobunkami a inymi

zariadeniami:

- preruste priamu viditelnost medzi parom fotobuniek valcom (priemer 5
cm, dizka 30 cm), ktory najprv priblizte k fotobunke TX, potom k
fotobunke RX a nakoniec do stredu medzi nimi

v

- skontrolujte, Ci zariadenie zasiahne vo v3etkych pripadoch a prepne z
aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak

- skontrolujte, Ci v riadiacej jednotke vyvola zamyslanu ¢innost (napr.
reverziu pohybu poCas zatvarania)

kontrola ochrany proti nebezpecenstvu zdvihnutia: pri automatikach so

zvislym pohybom je potrebné overit, Ze nehrozi nebezpecenstvo

zdvihnutia. Tuto skisku je mozné vykonat takto: )

- zaveste zataz 20 kg (napr. vrece s pieskom) do polovice dlzky ramena

- vyslite povel na otvorenie a skontrolujte, ¢i pocas pohybu rameno
neprekroci vysku 50 cm nad zatvorenou polohou

- ak rameno tdto vysku prekrodi, je potrebné zniZit silu motora (pozri
kapitolu ,PROGRAMOVANIE®)

10.

11.

ak sa potencialne nebezpe¢nym situaciam spésobenym pohybom ramena
predislo obmedzenim narazovej sily, musi sa tato sila zmerat podla normy
EN 12445 a ak sa na pomoc systému pri znizovani narazovej sily pouziva
nastavenie ,sila motora’, je potrebné vyskusat rozne nastavenia a najst to,
ktoré dava najlepsie vysledky

kontrola tcinnosti systému odblokovania:
- uvedte rameno do zatvorenej polohy a ru¢ne ho odblokuijte (pozri odsek
,Ruéné odblokovanie a zablokovanie pohonu)

- overte, ¢i odblokovanie prebehne plynulo

- overte, ¢i rucna sila potrebna na pohyb ramena pri otvarani neprekracuje
200 N (priblizne 20 kg)

- sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m od osi ota¢ania

overenie systému odpojenia napajania: uved-

te do Cinnosti odpajacie zariadenie napajania a odpojte pripadné zalozné
batérie; skontrolujte, i sti vietky LED na riadiace] jednotke VYPNUTE a ¢i
rameno po vyslani povelu zostane nehybné. Skontrolujte U¢innost
uzamykacieho systému, ktory ma zabranit neimyselnému alebo
neopravnenému pripojeniu.

UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky je mozné vykonat az po uspeSnom dokonceni
vsetkych faz skasok.

Pred uvedenim automatiky do prevadzky zabezpecte, aby bol vlastnik
riadne informovany o vSetkych zvySkovych rizikach a
nebezpecenstvach.

Branu nie je mozné uviest do prevadzky ¢iasto¢ne ani v, do¢asnych”
podmienkach.

Uvedenie automatiky do prevadzky:

1. vypracujte technickdl dokumentaciu automatiky, ktora musi obsahovat tieto
dokumenty: celkovy vykres automatiky, schému zapojenia, postidenie rizik a
prislusné prijaté rieenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vietky pouzité
zariadenia a vyhlasenie o zhode vypracované instalatérom na skrifiu
pripevnite trvaly Stitok alebo znacku s popisom postupu odblokovania brany

2. a jej ru¢ného pohybu ,0brazok 38°

4 @ N
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na skrifiu pripevnite typovy Stitok s uvedenim najmenej tychto Uidajov: typ
automatiky, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného za uvedenie do
prevadzky), vyrobné ¢islo, rok vyroby a oznacenie CE

vypracujte vyhlasenie o zhode automatiky a odovzdajte ho vlastnikovi
automatiky

vypracujte navod na pouzivanie automatiky a odovzdajte ho vlastnikovi
automatiky

vypracujte a odovzdajte vlastnikovi ,Plan udrzby” automatiky s pokynmi na
Udrzbu vSetkych zariadeni automatiky.

Na vietku uvedent dokumentaciu poskytuje spolocnost Nice -
prostrednictvom svojho technického servisu - nasledujiice: navody a
prirucky.

7/ PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke su 3 tlacidla: p, o a q (,0brazok 39), ktoré mozno pouzit na
ovladanie riadiacej jednotky pocas fazy skuSok aj na programovanie dostupnych
funkcii.
4 B
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Dostupné programovatelné funkcie st rozdelené do dvoch tirovni a ich prevadzkovy
stav signalizuje osem LED ,L1 ... L8" umiestnenych na riadiacej jednotke (LED svieti

= funkci

71
A

a zapnutd; LED nesvieti = funkcia vypnuta).

POUZiVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

Tlacidlo na ovladanie otvarania zavory
Tlatidlo vyberu pocas programovania.

Tlacidlo na zastavenie pohybu
Ak ho podrzite stlacené dlh3ie ako 5 sekdnd, umozni vstup do rezimu
programovania.

Tlacidlo na ovladanie zatvarania zavory
Tlacidlo vyberu pocas programovania.
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72 PROGRAMOVANIE 1. UROVNE (ON-OFF)

Vsetky funkcie 1. Grovne st z vyroby nastavené na ,0FF* s vynimkou parametra ,L5“ a mozno ich kedykolvek zmenit. Jednotlivé funkcie najdete v ,Tabulke 5°. Pri zmenach
budte pozorni, pretoze medzi stlaceniami jednotlivych tlacidiel moze uplynut najviac 10 sekind; inak sa postup automaticky ukondi a ulozia sa zmeny vykonané do toho
okamihu.

7.2.1 POSTUP PROGRAMOVANIA 1. UROVNE

Potas programovania ma pouzivatel na postupné stlacanie tlacidiel najviac 20 sekund. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukondi a uloZia sa
zmeny vykonané do toho okamihu.

Pri programovani 1. Grovne postupuijte takto:

stlacte a podrzte tlacidlo o, kym LED ,L1“ nezacne blikat

uvolnite tla¢idlo o, ked LED ,L1“ za¢ne blikat

stlacte tlacidlo p alebo g, ¢im presuniete blikajicu LED na LED priradend funkcii, ktorti chcete zmenit
stlacte tlacidlo o, ¢im zmenite stav funkcie:

- kratke bliknutie = OFF

- dlhé bliknutie = ON

pockajte 10 sekand (maximalny Cas) na ukoncenie reZimu programovania.

Eall o

o

|| Ak chcete pocas prebiehajuceho postupu nastavit dalsie funkcie na ,ON“ alebo ,OFF", zopakujte pocas tejto fazy body 2 a 3.

Tabulka
Funkcia Popis
Funkcia ZAENUTA: po otvoreni nasleduje pauza (rovnajlica sa nastavenému Casu pauzy), po ktorej riadiaca jednotka automaticky spusti
L1 Automatické zatvaranie | zatvaranie. Cas pauzy je predvolene nastaveny na 30 sekund.

Funkcia NEZAPNUTA: systém pracuje v ,poloautomatickom" reZime.

Funkcia ZAPNUTA: spravanie sa meni podla toho, & je funkcia ,Automatické zatvaranie” zapnuta alebo nie. Ked je ,Automatické zatvaranie”
vypnuté: zavora vzdy dosiahne Uplne otvorenu polohu (aj ked' sa fotobunka uvolni skér). Po uvolneni fotobunky sa spusti automatické
zatvaranie s 5-sekundovou pauzou.

Ked je ,Automatické zatvaranie” zapnuté: otvaranie sa zastavi ihned po uvolneni fotobuniek. Po 5 sekundach zatne brana automaticky
zatvarat.

Funkcia ,Zatvorit po fotobunke® je pri pohyboch prerusenych povelom Stop vzdy vypnuta.

Funkcia VYPNUTA: ¢as pauzy je taky, aky bol naprogramovany, alebo k automatickému opétovnému zatvoreniu neddjde, ak je funkcia
vypnuta.

Funkcia ZAPNUTA: ak riadiaca jednotka pri vypadku napéjania, aj kratkodobom, zisti po obnoveni napajania, Ze brana je otvorend,

L3 Vzdy zatvorit automaticky spusti zatvaranie, ktorému predchadza 3-sekundové predblikanie. Funkcia VYPNUTA: po obnoveni napajania zostane brana v
rovnakej polohe.

Tato funkcia zapina/vypina pohotovostny rezim, ¢im vyrazne znizuje spotrebu energie. Pri zapnute] funkcii a pripojeni externych

zariadeni podla ,Obrazka 28" je spotreba vyrobku taka, ako je uvedena v technickych udajoch ,Prikon v pohotovostnom rezime®. Pri
vypnute] funkcii alebo pri inych zapojeniach a prislusenstve bude spotreba vyssia.

L2 Zatvorit po fotobunke

L4 Stand-by Funkcia AKTIVNA: 5 mindt po skonéeni pohybu riadiaca jednotka vypne vystup BlueBUS (a teda aj zariadenia) a vietky LED okrem LED
BlueBUS, ktora bude blikat pomalSie. Ked riadiaca jednotka prijme povel na svorku SbS, z kartovych klucov, radiom alebo cez BiDiWiFi, obnovi
plnu prevadzku.

Funkcia je predvolene aktivna.

Funkcia VYPNUTA: spotreba sa neznizi.

Funkcia ZAPNUTA: umoZfiuje zdvojnasobit tsek, od ktorého zatina spomalenie, potas otvarania aj zatvarania.

L5 Dlhé spomalenie Funkcia WPNUTA: kratke spomalenie.
DOLEZITE: pri kaZzdej zmene parametra je potrebné postupovat podla pokynov postupu ,Automatické ucenie sil"

Funkcia ZAPNUTA: medzi rozsvietenie majaka a zatiatok pohybu mozno vloZit 3-sekundovii pauzu, ktora vopred upozomi pouZivatela na
L6 Predblikanie potencialne nebezpecnu situaciu.

Funkcia VYPNUTA: signalizacia majaka sa zatne sti¢asne so zatiatkom pohybu.

Funkcia ZAPNUTA: umozfiuje vyrazne zvy3it citlivost motora pri detekcii prekazok. Ak sa pouziva na podporu detekcie narazovej sily, je
potrebné nastavit aj parametre ,Rychlost” a ,Sila motora“ v ponuke 2. trovne.

Funkcia ZAPNUTA: umoZfiuje obratit smer ota¢ania motora, aby bolo mozné naintalovat zavoru vpravo.

L7 Citlivost

L8 Smer otacania Funkcia VYPNUTA: nastavenie z vyroby, zivora sa zatvara dolava.
motora UPOZORNENIE: pri zapnuti tejto funkcie je potrebné nauit polohy ,Otvorenie” a ,Zatvorenie” (pozri odsek ,Utenie poloh mechanickych
dorazov®).

|| Pocas normalnej prevadzky LED ,L1 ... L8 svietia alebo nesvietia podla stavu prislusnej funkcie; napriklad ,L1“ svieti, ked je zapnuta funkcia
~Automatické zatvaranie”.

SLOVENCINA - 19



B

[ ]| Potas pohybu LED L1 ... L8“ blikajti a signalizuju silu potrebnii na pohyb ramena v danom okamihu. Ak blika ,L1° potrebna sila je nizka a tak dalej, a2
LED ,L8" blika a signalizuje maximalnu silu.

L!] Upozoriiujeme, Ze medzi Giroviiou sily indikovanou LED pocas pohybu (ide o absolutnu hodnotu) a troviiou indikovanou LED pocas fazy programovania

B

sily (ide o relativnu hodnotu) neexistuje Ziadna suvislost. Pozri LED ,L5“ a L6 v ,Tabulke 6°.

7.3 PROGRAMOVANIE 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vsetky parametre 2. irovne st z vyroby nastavené na hodnoty zvyraznené ,SIVOU” farbou v , Tabulke 6 a mozno ich kedykolvek zmenit. Parametre mozno nastavit na
stupnici od 1 do 8. Hodnotu zodpovedajlicu jednotlivym LED najdete v ,Tabulke 6°.

7.3.1 POSTUP PROGRAMOVANIA 2. UROVNE

Potas programovania ma pouzivatel na postupné stlacanie tlacidiel najviac 20 sekund. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukondi a uloZia sa
zmeny vykonané do toho okamihu.

Pri programovani 2. Grovne postupuijte takto:

Eall o

stlacte a podrzte tlacidlo o, kym LED ,L1“ nezacne blikat
uvolnite tlacidlo o, ked LED ,L1“ za¢ne blikat

stlacte tlacidlo p alebo g, ¢im presuniete blikajuicu LED na ,vstupnii LED priradeni parametru, ktory chcete zmenit stlacte a podrzte
tlacidlo o. So stlacenym tlacidlom o:

- pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED predstavujica aktualnu Groven parametra, ktory chcete zmenit
- stlacte tlacidlo p alebo g, ¢im presuniete LED priradenti hodnote parametra

o o

uvolnite tlacidlo o
pockajte 10 sekund (maximalny Cas) na ukoncenie reZimu programovania.

|| Ak chcete podas postupu nastavit viac parametrov, zopakujte pocas tejto fazy ikony od bodu 2 po bod 4.

Tabulka

Vstupna LED Parameter LED (uiroven) Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekund

L2 10 sekdnd

L3 20 sek!'md Nastavuje ¢as pauzy, . j. ¢as pred automatickym
L1* e L4 40 sekund opéfitovm'/m. zatvorenim_. Uplatniysa, l.er‘] '

L5 60 sekind ak je funkcia ,Automatické zatvaranie” zapnuta.

L6 80 sekdnd

L7 120 sekund

L8 200 sekund

L1 Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop

L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit

L3 Otvorit - Zatvorit - Otvorit - Zatvorit

L4 Kolektivny rezim (viac ako 2 s vyvola ,Stop®)
Lo Funkcia 5 Kolektivny rezim 2 (menej ako 2 s vyvola Ciasto¢né Riadi postupnost povelov priradenych vstupu SbS

krok za krokom otvorenie”) alebo 1. radiovému povelu.

L6 Krok za krokom 2

L7 Mrtvy muz

L8 Ot\{éranie \v/“,,poloautomatickom“ rezime, zatvaranie v rezime

,mitvy muz

L1 Rychlost 1 (30% - pomaly)

L2 RYChIOSt, 2(47%) Nastavuje rychlost motora pocas beznych

L3 Rychlost 3 (65%) pohybov.

, , L4 Rychlost 4 (82% DOLEZITE: pri kazdej zmene parametra je potrebné

L3* LI L5 R:'/’chlost’ 5 ((100%) - rychlo) postupovat Eodl’a poll<yn0v poztupu ,,Aut]onfatické

L6 Otvéranie V3, zatvaranie V2 ucenie

L7 Otvaranie V4, zatvaranie V3 sil.

L8 Otvaranie V5, zatvaranie V4
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FUNKCIE 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vstupna LED Parameter LED (uiroven) Nastavena hodnota Popis
L1 Indikator otvorenej brany
L2 Aktivny, ak je rameno zatvorené
L3 Aktivny, ak je rameno otvorené
L4+ Vystup FLASH L4 Mfiiék S Voli zariadenie pripojené na vystup FLASH.
L5 Vystrazné svetla ramena
L6 Elektricky zamok
L7 Elektromagneticka prisavka
L8 Indikator ddrzby
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila3 _ o
. Sila motora pri L4 Sila 4 Nastavu;g syAstenj riadenia sdy motora takv,
L5 R — L5 Sila 5 aby'sa prlsposobﬂa hmotnosti ramena pocas
otvarania.
L6 Sila6
L7 Sila7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila3 . o
X Sila motora pri L4 Sila 4 Nastavu;g syistenj riadenia sﬂy motora takv,
L6 Zatvirani 5 Sila 5 aby sa p(lsposob|la hmotnosti ramena pocas
zatvarania.
L6 Sila6
L7 Sila7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 2500
L2 5000
L3 10000 Nastavuje pocet pohybov, po ktorych
L7+ quzotnenie L4 15000 sa spusti poiigdavka na l]dr%bu au'tonjati[fy (pozri
na udrzbu L5 20000 odsek ,Funkcia ,Upozornenie na udrzbu™).
L6 30000
L7 40000
L8 50000
L1 Vysledok 1. pohybu (posledného)
L2 Vysledok 2. pohybu
L3 Vysledok 3. pohybu Umoihuj'e zobrazit typ porugh, ktoré nfxstali pocas
s Zoznam portich L4 Vjsledok 4. pohybu Eg:ﬁi]n;/ch 8 pohybov (pozri odsek ,Zaznam
L5 Vysledok 5. pohybu Ide o parameter len na ¢itanie, jeho hodnoty teda
L6 Vysledok 6. pohybu nie je mozné menit.
L7 Vysledok 7. pohybu
L8 Vysledok 8. pohybu

Vsetky parametre mozno [ubovolne nastavovat bez akychkolvek problémov; osobitnii pozornost vyZaduju len nastavenia ,Sila motora pri otvarani“ a ,Sila motora pri

zatvarani”:

- nepouzivajte vysoké hodnoty sily na kompenzaciu miest s neobvyklym trenim ramena; nadmerna sila moze narusit ¢Cinnost bezpetnostného systému alebo poskodit

rameno

- ak sa nastavenie ,Sila motora“ pouZiva na podporu systému znizovania narazovej sily, po kazdom nastaveni silu znova zmeraijte v silade s normou EN 12445

- opotrebenie a poveternostné podmienky mdzu ovplyvnit pohyb zavory, preto mdze byt potrebné silu motora pravidelne znova nastavovat.

*) Ak hodnota parametra lezi medzi dvoma susednymi hodnotami, riadiaca jednotka bude striedavo rozsvecovat dve LED, ktoré tito hodnotu oznacuju. V pripade
potreby je mozné hodnotu zaokruhlit stlacenim tlacidla p alebo g, Cim sa zaokruhli na nizsiu, resp. vyssiu z dvoch hodndt zvyraznenych riadiacou jednotkou.

Priklad: Upozornenie na idrzbu = 7000 pohybov - blikajd LED L2 a L3. Stlacenim tlacidla g sa hodnota zaokruhli na L3 (10000), stlatenim tlacidla p na L2 (2500).

Ak je hodnota parametra nizsia ako minimalna alebo vysSia ako maximalna hodnota uvedena v tabulke, riadiaca jednotka bude striedavo rozsvecovat LED L1, resp.

svve

Priklad: Cas pauzy = 3 sekundy - blika LED L1. Stlatenim tlacidla p sa hodnota zaokrihli na L1 (10 s) a L1 prestane blikat, pretoZe parameter bol zaokrdhleny na
znamu hodnotu.

(*) Ak konfiguracia nebola nau¢ena, po otvoreni UROVNE 2 PONUKY riadiaca jednotka pontikne predvolend konfiguraciu.
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74 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 FUNKCIA ,VZDY OTVORIT*

Funkcia ,Vzdy otvorit” je vlastnost riadiacej jednotky, ktora umoziiuje vzdy vyvolat
otvorenie, ked povel ,Krok za krokom" trva dlhsie ako 2 sekundy; je to uzito¢né
napriklad na pripojenie kontaktu Casovaca na svorku SbS, aby brana zostala otvorena
pocas urcitého Casového Useku.

Tato vlastnost plati bez ohladu na to, ako je naprogramovany vstup ,SbS", okrem
pripadu, ked je naprogramovany na funkciu ,Kolektivny rezim 2° Pozri parameter
,Funkcia krok za krokom® v odseku ,Programovanie 2. tirovne (nastavitelné
parametre)”.

7.4.2 FUNKCIA ,POHYB V KAZDOM PRiPADE"

Tato funkcia umozruje ovladat automatiku aj vtedy, ked jedno alebo viac
bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky. Automatiku
je mozné ovladat v rezime ,mftvy muz” takto:

poslite povel na pohyb brany vysielatom, kli¢ovym prepinatom a pod. Ak
vietko funguje spravne, brana sa bude pohybovat normalne, inak pokracuijte
bodom 2

do 3 sekind znova stlacte ovladac a podrzte ho priblizne po 2 sekundach
brana vykona pozadovany pohyb v rezime ,mftvy muz’, t. j. bude sa
pohybovat, kym bude ovladac stlaceny.

wn

Ked bezpecnostné zariadenia nefunguiju, majak niekolkokrat blikne a
signalizuje tak typ problému. Typ poruchy overite v kapitole
LSignalizacia majakom" (strana 24).

B

7.4.3 FUNKCIA ,,UPOZORNENIE NA UDRZBU“

Tato funkcia upozorni pouzivatela, ked automatika potrebuje kontrolu Udrzby. Pocet
pohybov, po ktorych sa signal spusti, mozno zvolit z 8 Girovni pomocou
nastavitelného parametra ,Upozornenie na idrzbu” (pozri odsek ,Programovanie 2.
urovne (nastavitelné parametre)").

Uroven 1 je ,automaticka“ a zohladfiuje naronost pohybov, t. j. ich silu a trvanie,

kym ostatné urovne si ur¢ené podla poctu pohybov.

Signal udrzby sa vydava majakom Flash alebo indikatorom Udrzby, pod!a prislusného
nastavenia (pozri odsek ,Programovanie 2. drovne (nastavitelné parametre)®).

Majak ,Flash” a indikator udrzby davaji signaly uvedené v , Tabulke 7°
podla poctu vykonanych pohybov vzhladom na nastaveny limit.
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Tabutka 7
Potet pohybov Signal na ,Flash* Gilpibyindikatora
Pod 80 % limitu Normlny (0,5 s svieti, 0,5 | 2Vieti 2 sekundy na
o zatiatku otvaracieho
S nesvieti)
pohybu
0d 81 % do 100 % Zoljtar:je swetltv.Z ) Bl|lﬁabpocas celého
limitu sekundy na zaciatku pohybu
pohybu
Zostane svietit 2
o 15t sekundy na zaCiatku a na
AL Al konci pohybu, potom Blika stale
pokracuje
normalne
7.5  OVERENIE POCTU VYKONANYCH POHYBOV

Funkciu ,Upozornenie na idrzbu“ moZno pouZit na overenie poctu vykonanych
pohybov v percentach nastaveného limitu.
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Postup:
1. stlacte a podrzte tlacidlo o, kym LED ,L1“ nezacne blikat uvolnite

2. tlacidlo o, ked LED ,L1" za¢ne blikat
3. stlacte tlacidlo p alebo g, ¢im presuniete blikajticu LED na L7 t. j. na
vstupn( LED" parametra ,Upozornenie na idrzbu” stlacte a podrzte tlacidlo
4, 0. So stlatenym tlaidlom o:
- pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED predstavujica
aktualnu Groven parametra ,Upozornenie na tidrzbu®
- stlacte a ihned uvolnite tlacidla p a q
- LED zodpovedajuca zvolenej Grovni niekolkokrat blikne; pocet bliknuti
udava percento vykonanych pohybov (v nasobkoch 10 %) vzhladom na
nastaveny limit. Napriklad: pri upozorneni na udrzbu nastavenom na L7, t.
j- 40000, zodpoveda 10 % 4000 pohybom; ak zobrazovacia LED blikne 4-
krat, znamena to, Ze bolo dosiahnutych 40 % pohybov (medzi 16000 a
19999 pohybmi). Ak este nebolo dosiahnutych 10 % pohybov, LED vobec
neblika.

5. uvolnite tlacidlo o.



7.6 VYNULOVANIE POCITADLA POHYBOV
Po vykonani Udrzby systému je potrebné vynulovat pocitadlo

pohybov.
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Postup:
1. stlacte a podrzte tlacidlo o, kym LED ,L1“ nezacne blikat
2. uvolnite tlacidlo o, ked LED ,L1“ za¢ne blikat
3. stlacte tlacidlo p alebo g, ¢im presuniete blikajucu LED na ,L7% t.]. na
vstupn( LED* parametra ,Upozornenie na udrzbu®
4, stlacte a podrzte tlacidlo o. So stlatenym tlacidlom o:
- pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED predstavujlca aktualn
Groveri parametra ,Upozornenie na udrzbu®
- stlatte a aspon 5 sekund podrzte tlacidlapaq
a potom ich uvolnite. LED zodpovedajlca zvolenej Grovni
vyda sériu rychlych bliknuti na znak toho, Ze pocitadlo
pohybov bolo vynulované
5. uvolnite tlacidlo o

u

7.7 VYMAZANIE PAMATE

NizSie opisany postup obnovi predvolené nastavenia riadiacej
jednotky. VSetky vlastné nastavenia sa stratia.
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Ak chcete vymazat pamat riadiace] jednotky a obnovit vSetky predvolené nastavenia,
postupuijte takto:

stlacte a podrzte tlacidla p a q, kym sa nerozsvietia programovacie LED ,L1
... L8 (priblizne po 3 sekundach)

uvolnite tlacidla

ak bol ikon vykonany spravne, vietky programovacie LED ,L1 ... L8 budi 3
sekundy rychlo blikat

riadiaca jednotka vykona postup obnovenia a nacita vietky predvolené
parametre

LED ,L1%a,L2“ na konci postupu za¢n( blikat.

o H [0\ -
|' : Ladlt) b

Tymto postupom je mozné vymazat aj chyby, ktoré zostali v pamati.

(1]

Tento postup nevymazZe parameter smeru otacania motora ani pocet
vykonanych pohybov.

(1]

E

8 PRIRUCKA RIESENIA PROBLEMOV

8.1  RIESENIE PROBLEMOV

V nasledujtcej tabulke su uzitotné pokyny na odstranenie pripadnych pordch alebo chyb, ktoré sa mdzu vyskytndt pri indtalacii alebo v pripade poruchy.

RIESENIE PROBLEMOV

Problémy Odporicané kontroly

Tabulka

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a LED na vysielaci

sa nerozsvieti

Skontroluijte, Ci nie st vybité batérie vysielaca, a v pripade potreby ich vymerite.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale LED na
vysielai sa rozsvieti

Skontroluijte, Ci je vysielaC spravne ulozeny v radiovom prijimaci.

Nezaéne sa Ziadny pohyb a LED ,BlueBUS“
neblika

Skontroluijte, Ci je pohon napajany sietovym napdtim
Skontroluite, Ci nie st prepalené poistky F1 a F2; ak ano, zistite pricinu poruchy a potom poistky vymerite za iné s
rovnakou pradovou hodnotou a vlastnostami podla tdajov v , Tabulke 9°.

Ziadny pohyb sa nespusti a majak
nesvieti

Skontroluite, Ci povel skutocne prichadza. Ak povel prichadza na vstup krok za krokom, musi sa rozsvietit prislusna LED
,SbS"; ak sa naopak pouziva radiovy vysielac, LED ,BlueBUS" musi dvakrat rychlo bliknut.

Ziadny pohyb sa nespusti a majak

Spotitajte pocet bliknuti a skontrolujte prislu$nd hodnotu v, Tabulke 7°.

niekotkokrat blikne

Pohyb sa spusti, ale hned Zvol'ena ngjnqta sily moze byt pre tento typ brany prili$ nizka. Skontrolujte, ¢i tam nie su prekazky, a v pripade potreby
A zvolte vysSiu silu.

nasleduje spatny chod

Skontrolujte, Ci nezasiahlo bezpecnostné zariadenie pripojené na vstup Stop.
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Tabulka 9

VLASTNOSTI POISTKY F1
F1 Poistka sietového napajania = 1.0 A, pomala

F2 Poistka riadiacej jednotky = 1.6 A, pomala

8.2 ZAZNAM PORUCH

Pohon umoziuje zobrazit pripadné poruchy, ku ktorym do3lo pocas poslednych
8 pohybov, napriklad prerusenie pohybu v dosledku zasahu fotobunky alebo
bezpecnostnej Listy.

8.3  SIGNALIZACIA MAJAKOM

=
STB
Flash
Bluebus
\H?\
Stop
———
W
SbS
e~

Open

——

Close
——

L1

—|

= 1.6AT

LY
/l/ﬁ L7 L6 L5 L4 L3 L2 /|

J =]

L8

v

stlacte a podrzte tlacidlo o, kym LED ,L1“ nezacne blikat uvolnite tlacidlo o,
ked LED ,L1” zacne blikat stlacte tlacidlo p alebo g, ¢im presuniete blikajicu
LED na L8 t.j. na ,vstupna LED" parametra ,Zoznam porich” stlacte a
podrzte tlacidlo o. So stlacenym tlacidlom o:

- potkajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvietia LED zodpovedajuce
pohybom, pri ktorych nastali poruchy. LED L1 udava vysledok posledného
pohybu, LED L8 vysledok dsmeho pohybu. Ak LED svieti, potas pohybu
nastali poruchy; ak LED nesvieti, pohyb sa skoncil bez poruch

- stlatenim tlacidla p alebo q zvolte pozadovany pohyb: prislusna LED
blikne tolkokrat, kotkokrat blikne majak po poruche (pozrite ,Tabulku
109

uvolnite tlacidlo o.

Ak je na vystup FLASH riadiacej jednotky pripojeny majak (alebo LED majak - volitelné prisluSenstvo), potas pohybov blika raz za sekundu. Pri vyskyte poruchy majak
vydava kratSie bliknutia, ktoré sa opakuju dvakrat s 1-sekundovou pauzou medzi kazdou dvojicou. Rovnaké signaly vydava aj LED majak (volitelné prisludenstvo).

Tabutka
Rychle bliknutia Pricina OPATRENIE
2 bliknutia Na zaCiatku pohybu jedna alebo viac fotobuniek blokuje pohyb; skontroluite,
1-sekundova pauza Zasah fotobunky ¢i tam nie su prekazky. Potas pohybu je to normalne, ak je pritomna
2 bliknutia prekazka.
3 bliknutia Y . " . .
1-sekundova pauza 74sah obmedzovada Sila motora® Potas pohy’tzu brgny narazili motory na vacsi odpor; overte pricinu a v pripade
3 bliknutia 7 potreby zvyste silu motora.
4 bliknutia . Y . e
1-sekundové pauza Zsah vstupu STOP Na zaciatku pohybu alebo pocas neho zasiahol vstup STOP; zistite priCinu.
4 bliknutia
5 bliknuti Odpojte a znova pripojte napajanie. Ak chyba pretrvava, vymazte celti pamat
1-sekundova pauza Chyba vo vnitornych parametroch riadiacej (pozrite odsek ,Vymazanie paméte”) a zopakuijte intalaciu. Ak stav pretrvava, moze
5 bliknuti P jednotky ist o vaznu poruchu alebo je potrebné vymenit elektronickd dosku.
6 bliknuti - y y
1-sekundova pauza Bol prekroceny l.lmlt maximalneho poctu Pockajte niekolko minut, kym obmedzovac pohybov neklesne pod maximalny limit.
o pohybov za hodinu
6 bliknuti
Odpojte vietky napajacie obvody na niekolko sekind a potom skuste znova dat
povel; ak stav pretrvava, znamena to vaznu poruchu na elektronickej doske alebo
7 bliknuti na kabelazi motora. Viykonajte kontroly a v pripade potreby vymerite diely.
;';Etﬁﬂffva pauza Chyba vo vndtornjch elektrickjch obvodoch Ak pocas signalizacie rychlo blikaju: L1 = skontrolujte spravnu polohu mechanického
odblokovania L2 = skontrolujte spravny pohyb ramena, pretoze pohyb trval dlLh3ie,
ako sa ocakavalo.
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SIGNALIZACIA MAJAKOM FLASH

Rychle bliknutia Pricina

OPATRENIE

LT Uz je pritomny povel, ktory brani

Skontrolujte typ trvalo pritomného povelu; mdze ist napriklad o povel z Casovaca na

1-sekundova pauza R K
8 bliknuti vykonaniu inych povelov vstupe ,Open’.
2 Bl . Automatika bola zastavena povelom ,Zastavenie Odblokujte automatiku povelom ,Odblokovanie automatiky” alebo ovladajte
1-sekundova pauza L S p
—— automatiky pohyb povelom ,Prioritny krok za krokom".
9 bliknuti
Rozbeh 3 sekundy Zablokovanie riadiace] jednoty Signalizacia sa aktivuje po prijati povelu ,Zablokovanie automatiky".

2 pomalé bliknutia Odblokovanie riadiacej jednotky

Signalizacia sa aktivuje po prijati povelu ,Odblokovanie automatiky”.

8.4  SIGNALIZACIA NA RIADIACE) JEDNOTKE e ™
Riadiaca jednotka ma sériu LED, z ktorych kazda méze vydavat osobitné signaly @ A B
pocas beznej prevadzky aj pri vyskyte poruchy. A LED BlueBus N3 \lp_']/ My \lE',/ M/

B LED Cl 0 S, S | ysejd |[snoonig][ daig ][ s uadg |[ aso0j9

ose, Open, SbS, Stop
C Programovacie LED ,L1 ... L8" NH HNH HNE NE HN "(
il o Yy )‘% 2} &
gk g, ahf 8t Sh 1
o /77 c
5 B ) o .
C%)ISTKA 5
J
Tabulka

LED PRI SVORKACH RIADIACEJ JEDNOTKY

Stav Vyznam Mozné rieSenie

LED BLUEBUS

Skontrolujte pritomnost napajania; skontrolujte, ¢i nie st prepalené poistky; v
OFF Porucha pripade potreby zistite pricinu poruchy a potom ich vymeite za poistky s

rovnakymi parametrami.

Ide o vaznu poruchu; skiste riadiacu jednotku na niekolko sekund vypnuit; ak stav

On Vazna porucha pretrvava, znamena to poruchu a je potrebné vymenit elektronickd dosku.

1 zelené bliknutie za sekundu Vsetko v poriadku

Normalna Cinnost riadiacej jednotky.

2 rychle zelené bliknutia Zmenil sa stav vstupov

Je to normalne pri zmene niektorého zo vstupov: SBS, STOP, OPEN, CLOSE, pri
zasahu fotobuniek alebo pri pouziti radiového vysielaca.

Séria bliknuti
oddelenych 1-sekundovou Rozne Pozrite udaje v ,Tabulke 10",
pauzou
Séria rychlych a Odpojte svorku a overte priinu skratu na zapojeni BlueBUS. Ak sa skrat odstrani,
YChych . Skrat na svorke BlueBUS LED zacne priblizne po desiatich sekundach normalne blikat.
predlZenych cervenych
q D A Pref] Nabijanie zaloznych batérii pri aktivnom Normalna Cinnost systému. Vyskytuje sa iba pri aktualizovanych zaloznych batériach
Pomalé oranzové blikanie . , T
pohotovostnom rezime pre vyrobky s pohotovostnym rezimom.
LED STOP
OFF Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup STOP.
On Vietko v poriadku Vstup STOP aktivny.
LED SbS
OFF V3etko v poriadku Vstup SbS nie je aktivny.
on Z3sah vstupu CLOSE Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup CLOSE skutocne aktivne.
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LED PRI SVORKACH RIADIACE) JEDNOTKY

Stav Vyznam Mozné rieSenie
On Zasah vstupu SbS Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup SbS skuto¢ne aktivne.
LED OPEN
OFF Vietko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny.
On Zasah vstupu OPEN Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup OPEN skutocne aktivne
LED CLOSE OFF
V3etko v poriadku Vstup CLOSE nie je aktivny.
on Z3sah vstupu CLOSE Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup CLOSE skutocne aktivne.
Tabulka
Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze ,Automatické zatvaranie je vypnuté.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze ,Automatické zatvaranie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s ,L2°, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu ucenia zariadeni (pozrite odsek ,U€enie zariadeni®).
Blika ry Ak blika potas diagnostiky so 7 bliknutiami (Tabulka 10), znamena to, Ze sa rameno nevzdialilo od koncového spinaca; skontrolujte preto
ika rychlo A .
mechanické odblokovanie.
LED 2 Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Zatvorit po fotobunke” nie je aktivny.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Zatvorit po fotobunke® je aktivny.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s ,L1°, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu ucenia zariadeni (pozrite odsek ,U€enie zariadeni®)
Ak blika potas diagnostiky so 7 bliknutiami (Tabulka 10), znamena to, ze pohyb trva prili$ dLho, kym dosiahne opacny koncovy spinac.
Blika rychlo Skontrolujte, ¢i pohybu nie¢o nebrani. V pripade potreby vykonajte postup opisany v odseku ,U¢enie poléh mechanickych dorazov".
LED 3 Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, ze ,Vzdy zatvorit” nie je aktivne.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze ,Vzdy zatvorit” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s L4, znamena to, Ze je potrebné vykonat ucenie poloh otvorenia a zatvorenia ramena (pozrite odsek ,Ucenie poloh
mechanickych dorazov").
LED 4 Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Stand-by* nie je aktivny.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Stand-by” je aktivny.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s L3, znamena to, Ze je potrebné vykonat ucenie poloh otvorenia a zatvorenia ramena (pozrite odsek ,Ucenie poléh
mechanickych dorazov").
LED 5 Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, ze ,Dlhé spomalenie” nie je zapnuté.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze ,Dlhé spomalenie” je zapnuté.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s L6, znamena to, Ze je potrebné vykonat postup automatického ucenia sil (pozrite odsek ,Automatické uéenie sil*).
LED 6 Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Predblikanie” nie je aktivny.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Predblikanie” je aktivny.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s L5, znamena to, Ze je potrebné vykonat postup automatického ucenia sil (pozrite odsek ,Automatické uéenie sil*).
LED 7 Popis
OFF Potas beznej prevadzky signalizuje, ze ,Citlivost” nie je zapnuta.
On Potas beznej prevadzky signalizuje, ze ,Citlivost” je zapnuta.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
LED 8 Popis
OFF PoCas beznej prevadzky signalizuje, Ze smer zatvarania ramena je nastaveny dolava.
On PoCas beznej prevadzky signalizuje, Ze smer zatvarania ramena je nastaveny doprava.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

26 - SLOVENCINA



O  DALSIE PODROBNOSTI (Prislusenstvo)

9.1  ZMENA KONFIGURACIE VSTUPU STOP

STOP je vstup, ktory spdsobi okamzité zastavenie pohybu nasledované kratkou
reverzaciou. Na tento vstup je mozné pripojit zariadenia s vystupom s kontaktmi
normalne otvorenymi ,NO" a normalne zatvorenymi ,NC', ako aj zariadenia s
vystupom s pevnym odporom 8,2 kQ, napriklad bezpecnostné listy.

Rovnako ako pri BlueBUS riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia pripojeného na
vstup STOP pocas fazy ucenia (pozrite odsek ,Ucenie zariadeni”); nasledne riadiaca
jednotka vyda povel STOP, ked zisti zmenu oproti naucenému stavu. Na vstup STOP
je mozné pripojit viac zariadeni, aj rznych typov, ak sa vhodne zapoja:

- Lubovolny pocet zariadeni NO je mozné zapojit navzajom paralelne.

- Lubovolny pocCet zariadeni NC je mozné zapojit navzajom sériovo.

- Dve zariadenia s vystupom s pevnym odporom 8,2 kQ je mozné zapojit paralelne;
ak su zariadenia viac ako 2, musia byt v3etky zapojené kaskadovo s jedinym
koncovym odporom 8,2 kQ.

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC tak, Ze sa zapoja paralelne a do série
s kontaktom NC sa zapoji odpor 8,2 kQ (to umoziiuje kombinovat aj 3 zariadenia:
NO, NC a 8,2 kQ).

Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpecnostnymi
funkciami, iba zariadenia s pevnym odporom 8,2 kQ zarucuju
bezpecnost kategdrie 3 voci porucham podla normy EN 13849-1.

9.2 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIIMACA TYPU SM

Tento vyrobok ma konektor RADIO, do ktorého je mozné zasunut karty prislusenstva
pre dalSie funkcie. Spotreba prisluSenstva nie je zahrnutd vo vypocte spotreby v
pohotovostnom rezime. Spotrebu tohto prisluenstva najdete v jeho navodoch.

Riadiaca jednotka ma slot na zasunutie radiovych prijimacov SM (volitelné
prisluSenstvo), ktoré umozfiuju dialkové ovladanie riadiacej jednotky vysielacmi
posobiacimi na vstupy riadiacej jednotky.

A Pred instalaciou prijimaca odpojte napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia prijimaca (,Obrazok 46°):
vlozte prijimac (A) do prisluSného slotu (B) na elektronickej doske riadiacej
jednotky.

~

Priradenie vystupu radiového prijimaca k povelu, ktory vykona motor, je uvedené v
,Tabulke 13

Tabulka
Vystup prijimaca Povel
Vystup €. 1 ,Krok za krokom*
Vystup ¢. 2 Ciastotné otvorenie”
Vystup €. 3 Otvorit*
Vystup ¢. 4 LZatvorit

Ak je naintalovany radiovy prijima¢ OXI pouzivany v ,ROZSIRENOM REZIME", méze
posielat povely uvedené v ,Tabulke 14",

Tabulka

0XI / OXIFM /OXIT / OXITFM V REZIME 2 ROZSIRENOM

No. Povel Popis

1 Krok za krokom Povel ,SbS* (krok za krokom)
2 Ciastoné otvorenie Povel ,Ciastotné otvorenie®
3 Otvorit Povel ,Otvorit*
4 Zatvorit Povel ,Zatvorit"
5 Stop Zastavi pohyb
6 i Povel v kolektivnom rezime
krokom
7 Prioritny krok za Ovlada aj pri zablokovanej automatike
krokom alebo pri povolenych poveloch
8 Odblokovat a otvorit Odblokqje zablokovant automatiku a vykona
otvorenie
9 Odblokovat a zatvorit Odblokule zablokovanu automatiku a vykona
zatvorenie

Spusti otvorenie a po jeho

skonceni zablokuje automatiku; riadiaca

jednotka neprijme Ziadny iny povel

okrem ,Prioritny krok za krokom® a ,0dblokovanie’
automatiky, alebo (iba z Oview)

tieto povely: ,0dblokovat a zatvorit* a
,Odblokovat a otvorit*

Spusti zatvorenie a po jeho

skonceni zablokuje automatiku; riadiaca

jednotka neprijme Ziadny iny povel

okrem ,Prioritny krok za krokom® a ,Odblokovanie’
automatiky, alebo (iba z Oview)

tieto povely: ,0dblokovat a zatvorit” a
,Odblokovat a otvorit*

Zastavi pohyb

a zablokuje automatiku; riadiaca

jednotka neprijme Ziadny iny povel

okrem ,Prioritny krok za krokom“a
,Odblokovanie“ automatiky, alebo (iba z Oview)
tieto povely: ,0dblokovat a zatvorit” a
,0dblokovat a otvorit*

Spusti odblokovanie automatiky a obnovi
normalnu prevadzku

Otvori a zablokuje
automatiku

Zatvori a zablokuje
automatiku

12 Zablokovanie automatiky

13 Odblokovanie automatiky

14 Zapnutie s casovatom Viystup orientacného svetla sa zapne a vypne sa
Orientacné svetlo po uplynuti nastaveného Casu

15 Zap-Vyp Vystup orientacného svetla sa zapina a vypina v
Orientacné svetlo rezime krok za krokom
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9.3  DIGITALNY PREPINAC EDSP A CITACKA TRANSPONDEROVYCH KARIET ETPB

Systém ,Bluebus” umoziuje pripojit aZ $tyri digitalne prepinace EDSP alebo Styri
Citacky transpondérovych kariet ETPB.

Pomocou EDSP je mozné ovladat automatiku zadanim jednej z ulozenych ciselnych
kombinacii na klavesnici. Pomocou ETPB je mozné ovladat automatiku jednoduchym
priblizenim ulozenej transpondérovej karty k snimacu.

Tieto zariadenia maju jedinecny kod, ktory riadiaca jednotka nacita a uloZi poCas fazy
ucenia vietkych pripojenych zariadeni (pozrite odsek ,Uéenie zariadeni®).

Tym sa zabrani akémukolvek podvodnému pokusu o vymenu zariadenia a ovladaniu

automatiky nepovolanou osobou. DalSie informacie najdete v navode na obsluhu
EDSP a ETPB.

9.4  PRIPOJENIE SVETIEL RAMENA (VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Postup instalacie:

1. nastavte rameno do zvislej polohy
2. povolte 4 skrutky, ktoré upeviiuju kryt ramena (A)
4 B

. J
3. rameno doCasne odstrante
4. prevlecte kablovu priechodku cez na to urteny otvor (B)
~
J

5. prevlecte kabel svetiel (C) cez gumovy naraznik a v pripade potreby si
pomdzte pruznym tahacim drotom
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6. v pripade potreby kabel svetiel skratte, pricom ho prerezte iba v jednom z
miest oznacenych prislusnou znackou. Po prerezani kabla je potrebné
presunut koncovku z odrezaného konca tak, aby uzavrela novy koniec

7. prevlecte privodny kabel najprv otvorom v drziaku ramena a potom otvorom
v skrini

nechajte trochu kabla vo vnutri drziaka ramena, aby sa rameno mohlo
otacat bez napinania kabla.

- J
8. pripojte kabel svetiel na svorku ,FLASH" na riadiacej jednotke

'

vystup ,,FLASH" ma polaritu: ak sa svetla nerozsvietia podla nastaveni,
je potrebné prehodit kable pripojené na svorku.

V pohotovostnom rezime je vystup Flash vypnuty. Ak chcete pouzivat
svetla ramena pripojené na vystup Flash, vypnite pohotovostny rezim.



- J

10.  nasadte rameno a zaistite ho jeho krytom dokladnym utiahnutim 4 skrutiek,
pricom davajte pozor, aby ste kabel neprivreli.

4 N\
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9.5  PRIPOJENIE VYSTRAZNEHO SVETLA ALEBO SEMAFORA

Na kryt ramena je mozné osadit vystrazné LED svetlo model XBA7 alebo semafor s
Cervenymi a zelenymi LED model XBA8. ReZimy Cinnosti tychto svetiel je mozné
menit programatorom Qview, rozhranim BiDiWiFi alebo prisluSnym
naprogramovanim riadiacej jednotky. DalSie informacie najdete v navodoch oboch
vyrobkov.

9.6  PRIPOJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO NAPAJANIA

Elektrické pripojenie batérie k riadiacej jednotke vykonajte az po
dokonceni vetkych krokov instalacie a programovania, pretoze batéria
sluzi ako nudzové napajanie.

Tento vyrobok je mozné vybavit systémom nudzového napdjania, ktory zaruci ¢innost
aj pri vypadku sietového napajania. Nidzové napajanie zabezpecuju batérie, ktoré je
potrebné udrziavat nabité. Funkcia nabijania batérie je jednou z hlavnych funkcii
tohto vyrobku; pohotovostny rezim sa aktivuje az po skonceni nabijania batérie.

Maximalny Cas potrebny na Uplné nabitie batérii najdete v navode k systému
nudzového napdjania.

& Pred in3talaciou zaloZnej batérie odpojte napajanie riadiacej jednotky.

& UPOZORNENIE

Na prevadzku s pohotovostnym rezimom pouZivajte predadresovanti
sadu zaloznych batérii (PSS124). Ak sa namiesto nej pouzije sada
batérii PS124, je pre spravnu ¢innost potrebné vypniit pohotovostny

rezim.
Instaldacia a pripojenie batérie:
1. umiestnite zaloznu batériu (A)
2, pripojte prislusny kabel (B) ku konektoru zaloznej batérie
-

54

pripojte prisludny kabel (B) ku konektoru riadiacej jednotky (D)

-
3. odstrafite membranu (C) na riadiacej jednotke
4
-

5. zapnite sietové napajanie.
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9.7  PRIPOJENIE WI-FI
S-BAR je pripraveny na pripojenie Wi-Fi, ktoré umoziuje:
- dialkové ovladanie automatiky (aplikaciou MyNice)
- inStalatérovi: konfiguraciu automatiky (aplikaciou MyNice Pro)

Pripojenie Wi-Fi je k dispozicii v dvoch rezimoch:

- Rozhranie BiDi-Wifi dodavané na objednavku ako prisludenstvo

- Rozhranie Proview (iba pre aplikaciu MyNice Pro) dodavané na objednavku ako
prislusenstvo

PouZitie rozhrania BiDi-Wi-Fi na porte busT4 automatiky je
alternativou k rozhraniu BiDi-ZWave.

Ak chcete pouzivat pripojenie Wi-Fi automatiky v dostupnych rezimoch, je potrebné:

- Podla pozadovaného pouzitia nainstalovat aplikaciu MyNice alebo MyNice Pro
(vyhradenu pre instalatéra), dostupnu v Google Play Store a Apple App Store

- Zapndt napdjanie automatiky a overit, ¢i sa dostupné zariadenie Wi-Fi normalne
zapne

- Spustit naintalovanu aplikaciu a nakonfigurovat zariadenie Wi-Fi v ponuke ,Wi-Fi
interface or Accessories”

Dal3ie podrobnosti o funkciach sivisiacich s aplikaciami MyNice Pro a MyNice
najdete na webe www.niceforyou.com.

9.7.1 ROZHRANIE BIDI-WI-FI

Pripojenie rozhrania BiDi-Wi-Fi:

1. Odpojte napajanie riadiacej jednotky vybratim poistky F1 a v pripade potreby
aj nidzové napajanie

4 N

@% \
.
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2, Pred pokracovanim overte, Ci vSetky LED riadiacej jednotky nesvietia

Zasurite rozhranie BiDi-Wi-Fi do konektora BUS T4 riadiace] jednotky

(& J

Upozornenie! Pri nespravnom zasunuti sa rozhranie BiDi-Wi-Fi méze
poSkodit alebo trvalo poSkodit riadiacu jednotku.

Zasunte poistku F1, aby sa riadiaca jednotka znova zapla

Pockajte, kym LED Date nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhranie v aplikacii

Pockajte, kym sa LED Date rozsvieti a zelené svetlo bude svietit trvalo. Tym
je konfiguracia dokoncena.

o oA w

Dalsie podrobnosti o funkciach savisiacich s rozhranim BiDi-Wi-Fi
najdete na webe www.niceforyou.com.



9.8  PRIPOJENIE SOLARNEHO SYSTEMU SOLEMYO

& Ked je automatika napajana systémom ,Solemyo’, NESMIE BYT siiasne NAPAJANA z elektrickej siete.

|I Informacie o systéme ,Solemyo” najdete v prislu$nom navode na obsluhu.

Pripojenie systému ,Solemyo":
pomocou skrutkovaca odstrarite plastovy kryt (A)
2. zasufite prisluSny konektor (B) na riadiace] jednotke.

a - e !
. ] J
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Automatika musi byt pravidelne udrziavand, aby sa zachovala stala troven
bezpecnosti a zarucila dlhodoba prevadzka; na tento Ucel ma S-BAR pocitadlo
pohybov a systém upozornenia na Udrzbu; pozrite odsek ,Funkcia ,,Upozornenie na
udrzbu™.

Udrzba sa musi vykonavat prisne v siilade s bezpe¢nostnymi pokynmi
uvedenymi v tomto navode a v stilade s platnymi zakonmi a predpismi.

Udrzba pohonu:
1. Naplanujte Udrzbu najneskor do 6 mesiacov alebo po najviac 20 000
pohyboch od predchadzajlcej udrzby

2. odpojte v3etky zdroje napajania vratane pripadného niidzového napajania

3. skontrolujte pripadné opotrebenie materialov, z ktorych sa automatika
sklada, pricom venujte osobitn pozornost erézii alebo oxidacii nosnych
Casti; vymente v3etky diely, ktoré nevyhovuju

4. skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych Casti: pastorka, ozubeného
hrebena a vsetkych Casti kridla brany; opotrebované diely vymerte

5. znova pripojte napajanie a vykonajte vSetky skusky a kontroly opisané v
odseku ,Skuska“ (strana 16).
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Tento vyrobok je neoddelitelnou sucastou pohonu, a preto sa musi
likvidovat spolu s nim.

Rovnako ako instalaciu, aj demontdz vyrobku na konci jeho Zivotnosti smie
vykonavat iba kvalifikovany personal.

Tento vyrobok sa sklada z r6znych druhov materialov. Niektoré z nich je mozné
recyklovat, iné sa musia zlikvidovat. Informujte sa o systémoch recyklacie alebo
likvidacie, ktoré st pre tento typ vyrobku k dispozicii vo vaSom regione.

& UPOZORNENIE

Niektoré Casti vyrobku mézu obsahovat znecistujlice alebo
nebezpecné latky. Pri nespravnej likvidacii mozu tieto latky Skodlivo
posobit na Zivotné prostredie a ludské zdravie.

Ako oznacuje tu uvedeny symbol,

tento vyrobok sa nesmie

likvidovat spolu s domovym odpadom.

Odpad vytriedte na likvidaciu a recyklaciu

podla

postupov stanovenych miestnymi predpismi alebo

pri kiipe nového vyrobku vratte tento

vyrobok predajcovi.

UPOZORNENIE

Miestne predpisy mozu za likvidaciu tohto vyrobku v rozpore so
zakonom ukladat vysoké pokuty.



|| Vsetky technické Gidaje uvedené v tejto Casti sa vztahuju na teplotu okolia 20 °C (£ 5 °C). Spolo¢nost Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo kedykolvek, ked'to
bude povaZzovat za potrebné, vykonat na vyrobku zmeny bez zmeny jeho funkcii a uréeného pouzitia.

Tabulka
Popis Technickeé udaje
S4BAR - S4BARI
Typ vyrobku Cestna zavora na reziden¢né pouzitie vratane elektronickej riadiacej jednotky
Svetly prejazd (m) 4
Spitkovy rozbehovy kritiaci moment (Nm) | 100
Spitkovy rozbehovy kritiaci moment (Nm) | 25
Cas otvarania (s) 24 - >5 (s prisluSenstvom XBA4)
oklow/hod. o menaito o mamente] 100 - 305 prsuenstom XBAY)
Zivotnost Pozrite odsek ,Zivotnost vyrobku*
Napajanie 230V~ 50/60Hz
Napajacie napatie /V1 230V~ 50/60Hz
Maximalny odber vo Spicke (W) 300
Maximalny prikon pri menovitom kritiacom momente
200
w)
Prikon v pohotovostnom rezime (W) <0,3
Trieda izolacie 1
Nudzové napajanie S volitelnym prisluSenstvom PS124
Fotovoltické napajanie S volitetnym prisluSenstvom SYKCE
Vystup FLASH pre 1 majak ELDC
Orientacné svetlo s volitelnym prislusenstvom vystrazné LED svetlo XBA7
Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnym zatazenim 12 jednotiek BlueBus
Ve Pre kontakty normalne zatvorené alebo normalne otvorené alebo pre kontakty s pevnym odporom 8,2 kQ so samoucenim
'stup STOP oo R .
(akakolvek zmena oproti ulozenému stavu vyvola povel STOP)
Vstup SbS Pre kontakty normalne otvorené
Vstup OPEN Pre kontakty normalne otvorené
Vstup CLOSE Pre kontakty normalne otvorené
Vstup HP SbS Pre kontakty normalne otvorené
Radiovy konektor Konektor SM pre prijimace OXIBD
Vstup radiovej ANTENY 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny
Programovatelné funkcie Pozrite kapitolu ,PROGRAMOVANIE® a dalSie nastavenia programovacou a ovladacou jednotkou Oview Samoucenie zariadeni
pripojenych na vystup BlueBus
Funkcie samoucenia Samoucenie typu zariadenia ,STOP* (kontakt normalne otvoreny, normalne zatvoreny alebo odpor 8,2 kQ)
Ucenie poloh otvorenia a zatvorenia
Pohotovostny rezim Stand-By Automaticky: 5 mintt po skonceni hlavnych funkcii
Prevadzkova teplota -20°C + 50°C
Pouzitie vo vysoko kyslom, slanom alebo No
potencialne vybusnom prostredi
Stupeni krytia P44
Rozmery a hmotnost 330x179,5x1146h mm; 35 kg
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EU vyhlasenie o zhode
a vyhlasenie o zacleneni ,¢iastotne dokonceného strojového zariadenia®

EU vyhlasenie o zhode si mozete stiahnut z webu www.niceforyou.com

Nice | s4B;
Made in Italy ‘ P/N: SBARR30

Nice Spa Via Callalta,1 31046 Oderzo ly
max 200W

1
_%fc 100 cycles/h

S/N humero_seriakRr anno_mese

Ml & @ CER

ES156102
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POZNAMKY
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POKYNY A UPOZORNENIA

& UPOZORNENIE!

Vasa automatika je stroj, ktory verne vykonava povely zadané
pouzivatelom. Nedbanlivost a nespravne pouzivanie mozu viest k
nebezpecnym situaciam:

- neovladajte branu, ak sa v jej pracovnom priestore nachadzaju osoby,

zvierata alebo predmety
- je prisne zakazané dotykat sa Casti automatiky pocas pohybu ramena

- fotobunky nie si bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomocnym prvkom
bezpetnosti. St vyrobené vysoko spolahlivou technoldgiou, ale v
extrémnych podmienkach mozu zlyhat alebo sa dokonca pokazit. V
niektorych pripadoch nemusi byt porucha zjavna. Z tychto dévodov je
dolezité pri pouzivani automatiky dodrziavat vetky pokyny uvedené v
tomto navode

- pravidelne kontroluijte, ¢i fotobunky funguju spravne.

PREJAZD POCAS POHYBU RAMENA JE PRISNE ZAKAZANY! Prejazd je
povoleny iba vtedy, ked je rameno (iplne otvorené a stoji.

>

DETI

Automatika zarucuje vysoky stupeil bezpe¢nosti. Vdaka svojim
detekcnym systémom dokaze kontrolovat a zarucit pohyb brany v
pritomnosti 0sob alebo predmetov. Napriek tomu sa odporiica zakazat
detom hrat sa v blizkosti automatiky a nenechavat v ich dosahu
dialkové ovladace, aby sa zabranilo neZiaducemu spusteniu systému.
Automatika nie je hracka!

Vyrobok nie je ur¢eny na pouzZivanie osobami (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi schopnostami
alebo s nedostatkom skisenosti ¢i znalosti, pokial nie su pod
dohladom alebo neboli poucené o pouzivani vyrobku osobou
zodpovednou za ich bezpecnost.

Poruchy: ak automatika vykazuje akékolvek znamky neobvyklého spravania, odpojte
napajanie systému a ru¢ne odblokujte motor (pozrite pokyny na konci kapitoly), aby
ste mohli rameno pohybovat ru¢ne. Nepokusajte sa o opravy sami, ale obratte sa na
svojho instalatéra.

Nemeiite systém ani programovacie a nastavovacie parametre riadiacej
jednotky: za tieto tikony zodpoveda vyhradne vas instalatér.

Porucha alebo vypadok napajania: kym Cakate na zasah instalatéra alebo obnovenie
dodavky elektriny, ak systém nie je vybaveny zaloznymi batériami, automatiku je
mozné napriek tomu pouzivat tak, Ze ru¢ne odblokujete motor (pozrite pokyny na
konci kapitoly) a rameno posuniete rucne.
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Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky: automatiku je mozné pouzivat aj vtedy,
ked je jedno alebo viac bezpeCnostnych zariadeni chybnych alebo mimo prevadzky.
Branu je mozné ovladat v rezime ,mitvy muz"“ takto:
poslite povel na pohyb ramena vysielatom, kli¢ovym prepinacom a pod. Ak
vietko funguje normalne, rameno sa bude pohybovat bezne, inak majak
niekolkokrat blikne a pohyb sa nezacne (pocet bliknuti zavisi od dévodu, pre
ktory sa pohyb nemdze zacat)

2. v takom pripade do 3 sekund znova stlatte ovladac a podrzte ho

3. priblizne po 2 sekundach rameno vykona pozadovany pohyb v rezime ,mftvy
muZ’, t. j. bude sa pohybovat, kym bude ovladat stlaceny.

Ak st bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky, dajte systém co
najskor opravit kvalifikovanému technikovi.

pracu vykonava, a dokumenty musi uchovavat majitel automatiky. Jediné ukony,
ktoré moze pouzivatel pravidelne vykonavat, st Cistenie sklicok fotobuniek (pouzite
makkd, mierne navlh¢end handricku) a odstranovanie listia alebo kamefov, ktoré
moZzu branit ¢innosti automatiky.

Pred akoukolvek Gidrzbou musi pouzivatel automatiky rucne
odblokovat motor, aby nikto nemohol nahodne spustit pohyb ramena
(pozrite pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: na zabezpetenie stalej Girovne bezpecnosti a ¢o najdlh3ej Zivotnosti
automatiky je potrebné vykonavat pravidelnu Udrzbu (aspon kazdych 6 mesiacov).

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
Skusku, pravidelna udrzbu a pripadné opravy musi zdokumentovat osoba, ktora :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|| Kontroly, idrZbu a opravy smie vykonavat iba kvalifikovany personal. :
1
1
Likvidacia: na konci zivotnosti musi automatiku demontovat kvalifikovany personal a 1
materialy sa musia recyklovat alebo zlikvidovat v sulade s platnymi miestnymi
predpismi.
Vymena batérie diatkového ovladaca: ak sa vam po urcitom ¢ase zda, Ze diatkovy
ovladac funguije zle alebo prestane fungovat tiplne, moZe to byt jednoducho
sposobené vybitymi batériami (v zavislosti od intenzity pouzivania moZu batérie
vydrzat od niekolkych mesiacov az po viac ako rok). Spoznate to podla toho, Ze
kontrolka signalizujuca vysielanie sa nerozsvieti, svieti slabo alebo sa rozsvieti
len nakratko. Pred kontaktovanim instalatéra skuiste batériu vymenit za batériu z
iného spravne fungujiiceho vysielaca: ak sa porucha odstrani, jednoducho
vymeite vybitt batériu za novii rovnakého typu.

\/
oo



Odblokovanie a rucny pohyb
Odblokovanie zariadenia:
1. vlozte klc (A) a otocte ho o 180° dolava alebo doprava

Ve

.
2. rameno je teraz mozné rune presunit do poZadovanej polohy.

Zablokovanie zariadenia:

1. otocte kluc (A) spat do pévodnej polohy
2. vyberte kli¢

3. otoCte kryt otvoru klica.
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HARMONOGRAM UDRZBY (odovzdat pouzivatelovi)

w Tento zaznam o tidrzbe sa musi po vyplneni prisluSnych asti odovzdat novému majitelovi automatiky.

Tento zaznam musi obsahovat zoznam véetkych Udrzbovych Cinnosti, oprav a Uprav automatiky. Zaznam sa musi aktualizovat pri kazdom zasahu a musi sa starostlivo

uchovavat, aby bol k dispozicii pre pripadné kontroly prisluSnymi organmi.

Tento ,Zaznam o Udrzbe” sa vztahuje na nasledujicu automatiku:

model S4BAR - vyrobné ¢. ................ - nainstalovana dia -v
Sucastou zaznamu o Gdrzbe sU tieto prilozené dokumenty:

1) - Harmonogram Udrzby

Podla prilozeného dokumentu ,Harmonogram (drzby” sa idrzba musi vykonavat v tychto intervaloch: kazdych 6 mesiacov alebo po kazdych 10 % predpokladanej

Zivotnosti v cykloch pohybu, podla toho, ¢o nastane skor.

HARMONOGRAM UDRZBY

Upozornenie! - Vsetky tidrzbové prace na tomto systéme musi
vykonavat kvalifikovany technicky personal v plnom siilade

s bezpecnostnymi normami stanovenymi platnymi zakonmi

a s bezpetnostnymi pokynmi uvedenymi v kapitole ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA®

na zaciatku tohto navodu.

Tento mechanizmus zavory spravidla nevyzaduje osobitnd Gdrzbu;
pravidelné kontroly v priebehu ¢asu v3ak zabezpetia U¢innost systému
a spravnu ¢innost nainstalovanych bezpetnostnych systémov.
Pri Udrzbe zariadeni pridanych k mechanizmu zavory postupuijte
podla pokynov v ich prislusnych harmonogramoch Gdrzby.
Vo vieobecnosti odporicame vykondvat pravidelnt kontrolu kazdych 6 mesiacov,
pripadne je mozné interval idrzby presnejsie vypocitat
na zaklade tychto Uvah:
- ak je S-BAR nastaveny na vysoké rychlosti, na vysoké urovne sily alebo je rameno
zatazené prislusenstvom, sd potrebné
CastejSie kontroly.
- vo vieobecnosti je na urcenie poCtu cyklov na Ucely Udrzby
potrebné odhadndt zivotnost podla tabulky 4 a naplanovat
zasah najmenej po kazdych 10 % vysledného poCtu pohybov; napr. ak by Zivotnost
bola 500 000, idrzba sa musi vykonavat kazdych
50 000 cyklov.

Upozornenie! - VyvaZovaci systém je zaloZeny na pouZiti pruziny.
Zivotnost tejto pruziny presahuje

v priemere 500 000 cyklov, ale na zabezpecenie primeranej
bezpecnostnej rezervy odporiicame pruzinu vymenit skor, ako sa tento |
dosiahne.

Nezabudnite, ze aj v pripade zlomenia pruziny zavora nadalej
spliia poziadavku uvedenu v ¢asti 4.3.4 normy
EN 12604:2000.

VyvaZovaci systém ramena sa musi kontrolovat najmenej 2-krat
rocne, najlepsie pri zmene ro¢nych obdobi.

Tieto kontroly a vymeny sa musia vykondvat
v naplanovanych intervaloch ddrzby:
1. odpojte v3etky zdroje napajania
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pocet

skontrolujte pripadné opotrebenie su¢asti mechanizmu zavory, pricom
venujte osobitnul pozornost korézii alebo oxidacii nosnych Casti; vymernte
vietky diely, ktoré nevyhovuju pozadovanému stavu

skontrolujte, ¢i medzi vyvazovacou pakou a vystupnym hriadelom nie je véla.

V pripade potreby Uplne dotiahnite stredovu skrutku skontroluite, ¢i rutné
odblokovanie funguje spravne nastavte rameno do zvislej polohy a overte, ¢
je rozstup medzi zavitmi vyvazovacej pruziny rovnomerny bez akejkolvek
deformacie

odblokujte rameno a skontrolujte jeho spravne vyvazenie a pripadné
prekazky pri runom otvarani a zatvarani

rameno znova zablokuijte a vykonajte postup skasky.

jednotlivo overte spravnu Cinnost vietkych pritomnych bezpeCnostnych
zariadeni (fotobunky, bezpecnostné listy atd.). Pri kazdom zasahu zariadenia
vyda LED ,BlueBus" na riadiacej jednotke 2 rychlejsie bliknutia na
potvrdenie rozpoznania.

skontrolujte spravnu Cinnost fotobuniek takto: podla toho, ¢i je

nainstalovany jeden alebo dva pary fotobuniek, su potrebné jeden alebo dva

bloky z pevného materialu (napr. drevené dosky) s rozmermi 70 x 30 x 20
cm. Kazdy blok musi mat tri strany z reflexného materialu (napr. zrkadlo
alebo leskla biela farba), jednu pre kazdy rozmer, a tri strany z matného
materialu (napr. matna Cierna farba). Pri skuske fotobuniek umiestnenych 50
cm nad zemou musi byt blok polozeny na zemi, pri skuske fotobuniek
umiestnenych 1 m nad zemou musi byt zdvihnuty do vysky 50 cm. Ak sa
skasa jeden par fotobuniek, skusobny blok sa musi umiestnit priamo pod
stred ramena stranami 20 cm otocenymi k fotobunkam a postvat po celej
dlzke ramena. Ak sa skii$aju dva pary fotobuniek, skska sa musi najprv
vykonat samostatne pre kazdy par fotobuniek s 1 skiSobnym blokom a
potom zopakovat s 2 skaSobnymi blokmi. Kazdy skiSobny blok sa musi
umiestnit bocne vzhladom na stred ramena vo vzdialenosti 15 cm a potom
postivat po celej dizke ramena. Potas tychto skisok musia fotobunky
zaznamenat skiSobny blok v akejkolvek polohe.
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10.

11.

12,

skontrolujte, ¢i nedochadza k ruseniu medzi fotobunkami a inymi
zariadeniami tak, Ze prerusite priamu viditelnost medzi parom fotobuniek
valcom (priemer 5 cm, diZka 30 cm): valec najprv priblizte k fotobunke TX,
potom k fotobunke RX a nakoniec do stredu medzi nimi. Uistite sa, Ze
zariadenie vo vietkych pripadoch zasiahne a prepne z aktivneho stavu do
stavu alarmu a naopak; nakoniec sa uistite, Ze v riadiacej jednotke vyvola
ocakavanu ¢innost (napriklad reverziu pohybu pri zatvarani).

Overenie ochrany proti riziku zdvihnutia: pri automatikach so zvislym
pohybom je potrebné skontrolovat, i nehrozi nebezpecenstvo zdvihnutia.
Tato skasku je mozné vykonat takto: zaveste do polovice dlzky ramena
zataz 20 kg (napr. vrece s pieskom), potom vydajte povel na otvorenie a
skontrolujte, i pocas pohybu rameno neprekro¢i vysku 50 cm nad
zatvorenou polohou. Ak rameno tuto vySku prekroci, je potrebné zniZit silu
motora (pozrite odsek ,PROGRAMOVANIE®). Ak sa potencialne
nebezpecnym situaciam sposobenym pohybom ramena predislo
obmedzenim narazove;j sily, musi sa tato sila zmerat podla normy EN
12445 a ak sa na pomoc systému pri zniZovani narazove; sily pouziva
nastavenie ,sily motora’, je potrebné vyskii3at rozne nastavenia a najst to,
ktoré dava najlepsie vysledky.

13.

14.

Kontrola ticinnosti systému odblokovania: dajte

rameno do polohy ,zatvorené* a ru¢ne odblokujte pohon (pozrite odsek
,Ruéné odblokovanie a zablokovanie pohonu") a uistite sa, Ze prebehne bez
tazkosti. Skontrolujte, ¢i ru¢na sila potrebna na pohyb ramena do polohy
Lotvorené“ neprekracuje 200 N (priblizne 20 kg); sila sa meria kolmo na
rameno vo vzdialenosti 1 m od osi otacania. Nakoniec skontrolujte, ¢i je kiu¢
na rucné odblokovanie k dispozicii v blizkosti automatiky.

Kontrola systému odpojenia napajania: pouZzite

zariadenie na odpojenie napajania a odpojte pripadné zalozné batérie;
skontrolujte, ¢i vietky LED na riadiacej jednotke nesvietia a ¢i rameno pri
vyslani povelu zostane stat. Skontrolujte U¢innost blokovacieho systému
proti neumyselnému alebo neopravnenému pripojeniu.

Tabulka

TABULKA ZASAHOV

Datum

Rogyissviyhotrehéhes tasahiy oprav, uprav atd.)

Podpis technika Podpis majitela

Vietky kroky predpisané v harmonograme tdrzby boli vykonané __ANO

__NO
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