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VSEOBECNE UPOZORNENIA: BEZPECNOST - INSTALACIA - POUZIVANIE (pdvodny navod v talianéine)

MANasledujlice upozornenia sii prevzaté priamo z predpisov a v ramci moznosti sa vztahuijii na tu opisany vyrobok

POZOR Dolezité bezpecnostné pokyny. DodrZiavajte vietky pokyny, pretoZe nespravna instalacia moZze sposobit vazne skody. DolezZité bezpecnostné
POZOR pokyny. Pre bezpetnost osdb je ddleZité dodrZiavat tieto pokyny. Tieto pokyny uschovajte

« Pred zatatim in3tal4cie skontrolujte ,Technické (idaje vyrobku’, najma to, ¢i je tento vyrobok vhodny na automatizaciu vaiej pohafianej €asti. Ak nie je vhodny, v initalacii NEPOKRACUITE
« \lyrobok sa nesmie pouzivat, kym nebol uvedeny do prevadzky podla kapitoly ,Skuska a uvedenie do prevadzky” POZOR
Podla najnov3ej eurdpskej legislativy musi realizécia automatického systému spliiat harmonizované normy stanovené platnou Smernicou o
strojovych zariadeniach, ktoré umoziiuju vyhlasit predpokladanu zhodu automatiky. Preto vSetky ukony tykajlice sa pripojenia k elektrickej sieti,
ako aj skusky, uvedenia do prevadzky a tidrzby vyrobku musi vykonavat vyhradne kvalifikovany a odborne spdsobily technik!

* Pred instalaciou vyrobku skontrolujte, ¢i je vietok materidl v dobrom stave a vhodny na zamyslané pouzitie
« \yrobok nie je urceny na pouzivanie osobami (vratane deti) so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami ani osobami bez dostatocnych skusenosti alebo znalosti vyrobku

* Deti sa so zariadenim nesmu hrat

* Nedovolte detom hslyssz predithaintiépnukatviekynebkapBiatisivé oviadbgekuchetavwzeénahn oatesahandaticPOREAR ochrany, toto zariadenie nesmie byt napajané cez externé
spinacie zariadenie, napriklad Casovac, ani pripojené k obvodu, ktory sa pravidelne zapina a vypina

» \/ sietovom napajani zariadenia zabezpecte odpajacie zariadenie (nie je sucastou dodavky) so vzdialenostou rozopnutia kontaktov, ktora zarucuje Giplné odpojenie za podmienok kategorie prepétia |1l

* S vyrobkom pocas instalacie zaobchadzajte opatrne, chrante ho pred stlatenim, narazmi, padmi alebo kontaktom s akymikolvek kvapalinami. Vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a
otvoreného ohia. Nedodrzanie uvedeného moze vyrobok poskodit a zvysit riziko nebezpecenstva alebo portich. Ak k tomu dojde, okamzite preruste instalaciu a obratte sa na zakaznicky servis

» Viyrobca neprebera ziadnu zodpovednost za $kody na majetku, veciach alebo osobach vyplyvajlice z nedodrzania montaznych pokynov. V takych pripadoch sa zaruka nevztahuje na chyby materialu

* Hladina akustického tlaku emisii A (vazena) je nizsia ako 70 dB(A)

« Cistenie a Udrzbu vykonavan( pouzivatelom nesmi vykonavat deti bez dozoru

» Pred akymkolvek zasahom do zariadenia (Udrzba, Cistenie) vzdy odpojte vyrobok od sietového napajania
* Zariadenie pravidelne kontrolujte, najma v3etky kable, pruziny a uchytenia, aby ste odhalili pripadnt nevyvazenost, znamky opotrebenia alebo poskodenia. Vyrobok
nepouzivajte, ak je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze porucha instalacie alebo nespravne vyvazena brana méze sposobit zranenie

* Obalové materialy vyrobku sa musia zlikvidovat v sulade s miestnymi predpismi

* Ked sa brana pohybuje pomocou ovladacich prvkov, udrziavajte osoby mimo jej dosahu
* Pocas pohybu sledujte automaticky mechanizmus a v3etky pritomné osoby udrziavajte v bezpe¢nej vzdialenosti, kym sa pohyb neukonci

« Automatiku neovladajte, ak na nej niekto pracuje; pred povolenim akychkolvek prac odpojte napéjanie
o Ak je napajaci kabel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca alebo jeho servisna sluzba, pripadne osoba s podobnou kvalifikaciou, aby sa predislo akémukolvek riziku

BEZPECNOSTNE OPATRENIA PRI INSTALACII

* Pred intalaciou pohonu skontroluite, Ci st vietky mechanické Casti v dobrom stave a spravne vyvazené a Ci sa automatika pohybuije spravne
Ak mé4 automatizovana brana alebo dvere vstavané dvierka pre pesich, systém musi obsahovat ovladacie zariadenie, ktoré zablokuje Cinnost motora, ked st dvierka otvorené
» Ovladacie prvky umiestnite daleko od pohyblivych Casti, ale na viditelnom mieste. Ak sa nepouziva kl(covy spinac, ovladacie prvky musia byt
nain3talované vo vyske najmenej 1,5 m a nesmu byt volne pristupné
* Okna, ktorych medzera v otvorenom stave presahuje 200 mm, sa musia zatvarat spinatom bez aretacie, ak je otvaranie riadené systémom detekcie pozZiaru
» Zabezpecte, aby nemohlo dojst k zachyteniu medzi pohananou ¢astou a okolitymi pevnymi ¢astami v dosledku otvaracieho pohybu pohananej ¢asti

« Stitok s pokynmi na ruéné odblokovanie natrvalo pripevnite v blizkosti jeho ovladacieho prvku
» Po instaldcii pohonu skontroluijte, ¢i mechanizmus, ochranny systém a vietky rucné pohyby funguju spravne
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1  POPIS VYROBKU A URCENE POUZITIE

ROBUS je rad irreverzibilnych elektromechanickych pohonov urcenych na automatizaciu posuvnych bran. Tieto pohony su vybavené elektronickou riadiacou jednotkou a
konektorom pre radiovy prijimac dialkového ovladania SMXI alebo OXI (oba volitelné). Elektrické pripojenie externych zariadeni je zjednoduSené vdaka technoldgii
,BLUEBUS, ktora umozniuje pripojit viacero zariadeni iba 2 vodi¢mi. Zariadenia ROBUS pracuju na elektrickli energiu; pri vypadku sietového napajania ich mozno

odblokovat prislusnym klu¢om a branu presuvat rucne, alebo pouzit volitelné prisluSenstvo: zaloZnu batériu PS124, ktora umoziiuje vykonat niektoré pohyby aj bez

sietového napajania.

APOZOR! - Akékolvek iné pouZitie, ako je tu uvedené, alebo pouZitie v inych podmienkach prostredia, ako st uvedené v tomto navode, sa

povaZuje za nespravne a je prisne zakazané!

RB400 RB250HS RB250HS/V1
Max. dizka brany (m) 8 8 8
Max. hmotnost (kg) 400 250 250
Napajanie (V) 230 230 120
Odber prudu (A) 1,1 2,1 3,1
Prikon (W) 330 330 330
Rychlost (m/s) 0,34 0,4 0,4
Maximalny rozbehovy kritiaci moment (Nm) 12 9,3 9,3
zodpovedajuci sile (N) 400 310 310
Menovity kritiaci moment (Nm) zodpovedajici sile (N) o0 N N
Cykly (cykly/hodina)
- dizka brany do 4 m 35 100 100
- dlzka brany do 8 m 20 50 50
Stupen krytia IP 44 14 44
Prevadzkova teplota okolia (°C) -20 ... +50 -20 ... +50 -20 ... +50
Rozmery (mm) 330 x 195 x 277h 330 x 195 x 277h 330 x 195 x277h
Hmotnost (kg) 8 8 8
Riadiaca jednotka RBA3 RBA3/HS RBAG/HS

Pozn.: 1 kg =9,81 N (priklad: 600 N = 61 kg)

APozor! Akékolvek iné poutitie alebo poufitie s rozmermi vasimi, ako sii uvedené, sa povazuje za nespravne. Nice odmieta akiikolvek
zodpovednost za Skody a zranenia vyplyvajlice z nespravneho pouZitia.

) OBMEDZENIA POUZITIA

Udaje o vykonoch vyrobkov radu ROBUS st uvedené v kapitole 12 ,Technické Gdaje” a st jedinymi hodnotami, ktoré umoZiiuji spravne posudit vhodnost vyrobku na
pouZitie.

Konstrukéné vlastnosti vyrobkov ROBUS ich predurcuju na pouZzitie na posuvnych branach v ramci obmedzeni uvedenych v tabulke 2. Skutocna vhodnost pohonu ROBUS na
automatizaciu konkrétnej posuvnej brany zavisi od trenia a dalSich, aj obasnych faktorov, napriklad namrazy, ktoré mozu branit pohybu brany.

Na skutocné overenie je bezpodmienecne nutné zmerat silu potrebnu na pohyb brany po celej jej drahe a overit, Ze nepresahuje polovicu ,menovitého kritiaceho
momentu” uvedeného v kapitole 12 ,Technické Udaje” (odportca sa 50 % rezerva sily, pretoZe nepriaznivé poveternostné podmienky moZu zvysit trenie); okrem toho je
potrebné zohladnit Uidaje uvedené v tabulke 1 na ur¢enie poctu cyklov/hodinu, po sebe iducich cyklov a maximalnej povolenej rychlosti.

Kapitola 12 ,Technické udaje” obsahuje odhad ,Zivotnosti“ vyrobky, t. j. jeho priemernej doby pouZitetnosti. Hodnotu Zivotnosti vyrazne ovplyviiuje naro¢nost pohybov, t. j.
sticet vSetkych faktorov, ktoré prispievaju k opotrebeniu vyrobku. Odhad sa urobi stitanim vietkych indexov narocnosti uvedenych v tabulke 2; celkovy vysledok potom
mozno porovnat s odhadovanou Zivotnostou v grafe. Napriklad ROBUS 400 namontovany na brane s hmotnostou 200 kg a dlzkou 5 m, vybavenej fotobunkami a bez dalich
prvkov zvy3ujucich zatazenie, zodpoveda indexu naro¢nosti 50 % (30+20). Z grafu mozno odvodit odhadovanu Zivotnost 80 000 cyklov.
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Tabulka 2 - Odhadovana Zivotnost v zavislosti od indexu narocnosti pohybu

Celkovy index naronosti %:

Index narotnosti % il 2y 322520532/%1 Zivotnost v cykloch
Hmotnost kridla (kg)
Up to 200 30 60
200 - 400 60 - 260.000
400 - 500 - - € 240.000 -\
>
500 - 600 : - = 220.000
600 - 800 - - g 200.000 \
800 - 900 - - ™ 180.000 \
900 - 1000 - - \
- 160.000

Dlzka kridla brany (m)

140.000
Upto4 10 15

120.000
4-6 20 25 \\
6-8 35 40 100.000 \
5-10 - - 80.000
10-12 - _ 60.000 \\
Dalsie faktory prispievajtice k opotrebeniu 40.000 ~
(zohladnit, ak ich pravdepodobnost presahuje 10 %) 20.000 S~
Teplota okolia vy3Sia ako 40 °C alebo nizsia ako 0 10 10 0
°C, alebo vlhkost vys3ia ako © @ @ @ 0 0 @ s s o
Bors S5 58828888
Pritomnost prachu a piesku 15 15 -
Pritomnost soli 20 20 Index naro¢nosti %
Pohyb preruseny fotobunkou 15 20
Pohyb prerudeny tlacidlom Stop 25 30
Rychlost vy3sia ako ,L4 rychla® 20 25
Aktivna $pickova sila 25 25

Pozn.: index naro¢nosti vyssi ako 100 % znamena, Ze podmienky su za hranicou prijatelnosti; v takom pripade sa odporaca vacsi model.

4 INSTALACIA

ADblezité! Pred instalaciou vyrobku si pozrite kapitolu 2 a kapitolu 12 (technické tdaje). Skontrolujte, ¢i je teplota vhodna pre dany

Atyp pouZitia.

Obr. 1 zobrazuje obsah balenia: skontrolujte, ¢i je vietko

kompletné a v poriadku.

e
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Obr. 2 zobrazuje umiestnenie jednotlivych komponentov typickej instalacie s

p

a
b

D an

rislusenstvom Nice:

- pohon ROBUS
- fotobunky

- stlpiky pre fotobunky

- klucovy spinac / digitalna klavesnica

- majak
- ozubeny hreben
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Pred instalaciou systému skontrolujte celkové rozmery pohonu (obr. 3) a montazne rozmery (obr. 4):
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3
‘ 330 mm ‘ 195 mm
\ ‘ ‘ J
( H N
0-+10 mm 0-+10 mm
I |
/ e - - ———————
_\ [ mm ) [ mm
192 mm (O O 192 mm
Y
330 mm 0+ 50 mm 0+ 50 mm 330 mm
_ _J
01. | Vykopte zaklad a pripravte chranicky pre elektrické

kable
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02.

Pripevnite dve kotevné skrutky k zakladovej doske, jednou maticou
nad fou a jednou pod fou.

ASpodnt’: maticu dotiahnite tak, aby horny
zavit vycnieval priblizne 0 25/35 mm.

25 - 35 mm

03.

Zalejte zakladovu dosku betonom.

APred stvrdnutim beténu skontroluite, €i je
zakladova doska dokonale vodorovna a rovnobezna s kridlom brany.

04.

Pockajte, kym betdn stvrdne.

05.

Upevnite pohon:

a - odskrutkujte horné matice kotevnych skrutiek

b - polozte pohon na kotevné skrutky: dbajte, aby bol rovnobezny s
kridlom brany

¢ - nasadte dodané podlozky a matice a mierne ich dotiahnite

6 - Sloventina




d - nastavte vysku pohonu dotahovanim nastavovacich cervikovych
skrutiek: pastorok nastavte do spravnej vysky tak, aby medzi nim a
ozubenym hrebefiom zostala medzera 1-2 mm (aby hmotnost kridla
brany nezatazovala pohon)

e /f/g- odblokujte pohon

h - rucne Uplne otvorte kridlo brany

i - polozte prvy diel ozubeného hrebefia na pastorok pohonu: dbajte,
aby zodpovedal zaciatku kridla brany a aby medzi hrebefiom a
pastorkom bola medzera 1-2 mm (aby hmotnost kridla brany
nezatazovala pohon)

L - upevnite diel ozubeného hrebena
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m - ru¢ne posuvajte branu a s pastorkom ako referenciou upevnite
dalSie diely ozubeného hrebena

n - odrezte prenievajucu Cast ozubeného hrebenia na konci

~>

06. | Rucne otvorte a zatvorte branu a skontroluijte, ¢i je ozubeny hrebef spravne zarovnany s pastorkom. Pozn.: skontrolujte, ¢i je
medzi ozubenym hrebefiom a pastorkom medzera 1-2 mm po celej dizke brany

07. | Pevne dotiahnite matice upeviiujlce pohon k zakladovej doske a
zakryte ich prisluSnymi krytkami
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08. | Upevnite drziaky koncového spinata OTVORENIA a ZATVORENIA: rovnaké kony vykonajte pre oba koncové spinace

OTVORENIE:

a - rucne otvorte kridlo brany a zastavte ho 2/3 cm pred mechanickym dorazom

b - posuvaite drziak koncového spinaca po ozubenom hrebeni v smere otvarania, kym koncovy spina¢ nezopne (ozve sa ,cvaknutie®) ¢ - po
Lcvaknuti® posurite drziak este o 2 cm (minimalne) dalej

d - upevnite drziak k ozubenému hrebefiu dodanymi cervikovymi skrutkami

— [
Y 23cm

ZATVORENIE:

a - rucne zatvorte kridlo brany a zastavte ho 2/3 cm pred mechanickym dorazom

b - postvaite drziak koncového spinaca po ozubenom hrebeni v smere zatvarania, kym koncovy spina¢ nezopne (ozve sa ,cvaknutie®) ¢ - po
Lcvaknuti® posurite drziak eSte 0 2 cm (minimalne) dalej

d - upevnite drziak k ozubenému hrebefiu dodanymi cervikovymi skrutkami

09. | Rutne zablokujte pohon

10. | Nalepte samolepiaci Stitok s pokynmi na odblokovanie

Pri indtalacii zariadeni patriacich do systému postupujte podla ich prislusnych navodov.

ADOLEZITE! - Pohon je z vyroby nastaveny na inStalaciu na pravej strane (obr. 5); pre instalaciu na
[avej strane vykonajte ikony zobrazené na obr. 6.

(E )
& J
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4 ELEKTRICKE ZAPOJENIE

APOZOR! - Vietky elektrické zapojenia sa musia vykonavat pri odpojenom napajani systému. Nespravne zapo-
jenie moZe sposobit poSkodenie zariadenia a zranenie osdb.

APOZOR! - Pousité kible musia byt vhodné pre dany typ inStalacie; napriklad pre vniitorné prostredie sa odporuca kabel
typu HO3VV-F a pre vonkajsie prostredie kabel typu HO7RN-F.

Obr. 2 zobrazuje elektrické zapojenie typickej intalacie; obr. 7 zobrazuje zapojenia, ktoré treba vykonat na riadiacej jednotke.

4.1 - Typy elektrickych kablov

Pripojenie Typ kabla Maximalna dizka
A NAPAJANIE 1 kébel: 3 x 1,5 mm2 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 20m

1 tieneny kabel typu RG58 20 m (odportica sa < 5 m)

(o] FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm2 30 m **
D KLUCOVY SPINAC 2 kable: 2 x 0,5 mm2 *** 50m
E PEVNE BEZPECNOSTNE LISTY 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 **** 30m
F POHYBLIVE BEZPECNOSTNE LISTY 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 **** 30 m *rrxx
* Ak je napdjaci kabel dlh3i ako 30 m, je potrebny kabel s vacSim prierezom, napr. 3 x 2,5 mm2, a v blizkosti automatiky treba zriadit ochranné uzemnenie.
* Ak je kabel ,BLUEBUS" dlhsi ako 30 m, najviac vSak 50 m, je potrebny kabel 2 x 1 mm2.
kk Dva kable 2 x 0,5 mm2 mozno nahradit jednym kablom 4 x 0,5 mm2.
Fkkk Ak je indtalovanych viac bezpecnostnych List, odporucany typ zapojenia najdete v odseku 8.1 ,Vstup STOP". Na pripojenie pohyblivych bezpe¢nostnych List k
*xxxk posuvnym kridlam treba pouzit Specialne zariadenia, ktoré umoziuju spojenie aj pocas pohybu kridla.

4.2 - Zapojenie elektrickych kablov: obr. 7

Funkcia Popis

FLASH - vystup na pripojenie majaka Nice (modely pozri v ¢asti ,TECHNICKE UDAJE" na strane 28). Potas pohybu majak blikd 0,5 sekundy zapnuty a 0,5
sekundy vypnuty

OGl - vystup ,Indikator otvorenej brany“; mozno pripojit signalku 24 V (max. 4 W). Vystup moZno naprogramovat aj na iné funkcie; pozri odsek 7.4
,Funkcie 2. trovne*

BLUEBUS - tato svorka umoZiiuje pripojit kompatibilné zariadenia; v3etky sa pripajajd paralelne iba dvoma vodi¢mi, ktoré prenadaju napéjanie aj
komunikacné signaly. DalSie informacie o zbernici BLUEBUS najdete v odseku 8.1 ,BLUEBUS"

STOP - vstup pre zariadenia, ktoré zablokuiju alebo zastavia prebiehajici pohyb; pomocou Specialnych Uprav vstupu mozno pripojit kontakty typu
L,hormalne zatvoreny’, ,normalne otvoreny" alebo zariadenia s konstantnym odporom

Sbs - vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v rezime krok za krokom; mozno pripojit kontakty typu ,normalne otvoreny”

OPEN - vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju iba otvaranie; mozno pripojit kontakty typu ,normalne otvoreny*

CLOSE - vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju iba zatvaranie; mozno pripojit kontakty typu ,normalne otvoreny*

AUX_IN - vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo zastavia prebiehajuci pohyb; na tento vstup mozno pripojit kontakty typu normalne zatvoreny (NC)
pomocou Oview mozno funkciu vstupu zmenit; vstup je z vyroby nastaveny na ALT

AERIAL - vstup na pripojenie antény radiového prijimaca (na LUCY B je anténa zabudovana)

Pri elektrickom zapajani postupujte podla nizsie uvedeného opisu a obr. 7:
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01. | Otvorte kryt: povolte skrutku a kryt nadvihnite

02. | Napdjaci kabel prevlecte cez prislusny otvor (nechajte 20/30 cm volného kabla) a pripojte ho k prislusnej svorkovnici. Kable zariadeni, ktoré sa maju nainstalovat
03. | alebo st uz v systéme, prevlecte cez prislusny otvor (nechajte 20/30 cm volného kabla) a pripojte ich k ich svorkam podta obr. 7

04. | Pred zatvorenim krytu naprogramujte systém: kapitola 7

05. | Zatvorte kryt prisluSnou skrutkou

~
SMERU voLi¢ 0GI INDIKATOR OTVORENEJ BRANY
SMERU
PROGRAMOVACIE A
KEYS OVLADACIE TLACIDLA TX - RX FOTOBUNKY
} STOP STOP
LED FUNKCNE LED NO-NC-8K2  BEZPECNOSTNA LISTA
RECEIVER _ RADIOVY PRUIMAC sBS KROK ZA KROKOM
AERIAL ANTENA OPEN OPEN
FUSE POISTKA CLOSE ZATVORENIE
FLASH MAJAK AUX_IN POMOCNY VSTUP
FLASH oGl TX RX STOP SBS
24V 4W
Sl | rne
- - Bluebus Bluebus \i% gl}?Q NO
AEEM s [SIS] [SIS]
]
bdbdbdbdEdEdbdEd Ne NON|  NO
N R AUXIN  ZATVORENE OPEN
o = —
1.
0: L]
LED d=|5
D O & [ |—Keys
:"_z; 0-| 3
—
00000000
O0O00O000O0
00000000 gl ] (-
[oNelNe]
SMERU
Btiooe
w [oNele]
[eNelNe)
e NnNN
{l
N\ J
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5 SPUSTENIE AUTOMATIKY A KONTROLA ZAPOJENIA

5.1 - Pripojenie automatiky k elektrickej sieti

APOZOR! - Automatiku musi k elektrickej sieti pripojit odborne spdsobily a kvalifikovany elektrikar v silade
s platnymi zakonmi, normami a miestnymi predpismi.

Postupuijte podla nizsie uvedeného opisu

01. | Ructne odblokujte pohon, aby bolo mozné branu otvarat a zatvarat

02. | Presurite kridlo brany do polovice jeho drahy
03. | Rucne zablokujte pohon
04. | zapnite napajanie automatiky a skontrolujte:

- ¢i LED BLUEBUS pravidelne blika s frekvenciou jedno bliknutie za sekundu
- ¢i blikaju LED na fotobunkach (na TX aj RX); typ blikania nie je dolezity, pretoze zavisi od inych faktorov
- Ci svieti majak pripojeny na vystup FLASH a signalka pripojena na vystup ,Indikator otvorenej brany*

7 P (A R S
— OFF FLASH
B [N [ e S
R | | -
%y T 2 8 8 §5 3 » » .
R‘T‘ 8 § 8 @ S 8 /B\ /B\ .g.
4 = 0
T T T
|
WK
=
3/& [\

ak niektora z tychto podmienok nie je splnena, postupuijte takto (krok 05)

A

05. | Vypnite sietové napajanie automatiky a skontrolujte elektrické zapojenie, nastavenie fotobuniek a poistky

G  SKUSKA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto su najdolezitejie fazy realizacie automatiky, ktoré zaruCuji maximalnu bezpecnost systému. Musi ich vykonat kvalifikovany a skuseny technik, ktory musi urcit
potrebné skusky na overenie rieSeni prijatych proti existujlcim rizikam a skontrolovat dodrzanie zakonov, predpisov a noriem: najma v3etkych poziadaviek noriem EN
13241-1,EN 12445 a EN 12453,

Kazdé doplnkové zariadenie sa musi odskusat samostatne z hladiska funk¢nosti a spravnej sucinnosti s pohonom ROBUS: pozri prislusné navody.
6.1 - Skiiska

Postup skusky mozno vykonavat aj ako pravidelnu kontrolu zariadeni automatiky. Kazdy komponent systému (bezpecnostné Listy, fotobunky, nidzové zastavenie atd.)
vyzaduije osobitnu fazu sksky; pri tychto zariadeniach dodrziavajte postupy uvedené v ich navodoch.

12 - Sloventina



Skusku vykonajte takto:

01.  Skontrolujte, Ci boli prisne dodrzané vsetky pokyny uvedené v kapitole ,UPOZORNENIA®

02. Odblokujte pohon a skontrolujte, ¢i je mozné branu rucne posuvat v oboch smeroch (otvaranie aj zatvaranie) silou nepresahujticou hodnotu zodpovedajucu
obmedzeniam pouzitia uvedenym v tabulke 1

03. Zablokujte pohon

04. Klacovym spinatom, ovladacim tlaCidlom alebo radiovym vysielatom vyskusajte otvorenie a zatvorenie brany a skontrolujte, ¢i sa pohybuje v spravnom smere

05.  Skusku treba vykonat niekolkokrat, aby sa overilo, Ze sa brana pohybuije plynulo, Ze neexistuji miesta s nadmernym trenim a Ze nie st chyby v montazi alebo
nastaveni

06.  Overte spravnu funkcnost kazdého bezpecnostného zariadenia v systéme (fotobunky, bezpecnostné listy atd.). Skontrolujte

07.  funkénost fotobuniek a pripadné ruSenie s inymi zariadeniami:
1 - prejdite valcom s priemerom 5 cm a dlzkou 30 cm pozdIZ optickej osi, najprv v blizkosti TX, potom v blizkosti RX 2 - skontrolujte, ¢i fotobunky zareaguju v
kazdej situacii a prechadzaju z aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak 3 - skontrolujte, Ci zasah fotobunky vyvola zamysland reakciu riadiacej jednotky:
napriklad zmenu smeru pohybu pocCas zatvarania
4 - Pri kazdom zasahu zariadenia musi LED ,BLUEBUS" na riadiace] jednotke 2-krat rychlejsie bliknut, ¢im potvrdi, Ze riadiaca jednotka udalost rozpoznala

08. Ak boli nebezpetné situacie sposobené pohybom brany zabezpetené obmedzenim narazovej sily, inStalatér musi zmerat narazovd silu podla normy EN 12453
Ak sa na pomoc systému pri znizovani narazovej sily pouZiva nastavenie ,Rychlost” a requlacia ,Sila motora’, skiiste najst nastavenia, ktoré poskytuju najlepsie
vysledky

6.2 - Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky je mozné az po tspesnom ukonéeni vetkych faz skasky (odsek 6.1). Ciastotné alebo ,provizérme" uvedenie
do prevadzky je prisne zakazané.

01. | Vypracujte a uschovajte (najmenej 10 rokov) technicki dokumentaciu automatiky. Musi obsahovat aspon: montazny vykres automatiky, schému zapojenia,
analyzu rizik a prijaté riedenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre v3etky nainstalované zariadenia (pre ROBUS poutzite prilozené ES vyhlasenie o zhode); kdpiu
navodu na pouzivanie automatiky a plan udrzby

02. | Klicovym spinatom alebo vysielatom vyskusajte otvorenie a zatvorenie brany a skontrolujte, Ci sa pohybuje v spravnom smere. Vypliite vyhlasenie o zhode

03. | automatiky a odovzdajte ho majitelovi

04. | Odovzdajte majitelovi ,Navod na pouZivanie” (vyberatelna priloha)

05. | Vypracujte a odovzdajte majitelovi plan udrzby automatiky

06. | Nastavenie sily je dolezitym bezpetnostnym faktorom a musi ho s maximalnou starostlivostou vykonat kvalifikovany technik. DdlezZité! - Silu nastavte tak, aby
postaCovala na zamyslany pohyb brany; vy3sie hodnoty sily, ako su potrebné na pohyb brany, mozu pri naraze brany do prekazky spdsobit zranenie zvierat a 0s6b
alebo $kody na majetku

07. | Pred uvedenim brany do prevadzky primerane a pisomne informujte majitela o zostatkovych rizikach
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] PROGRAMOVANIE

V tomto navode su postupy programovania vysvetlené pomocou ikon, ktorych vyznam je uvedeny v nasledujicom slovniku pojmov:

SLOVNIK POIMOV
Symbol | Popis
1z
—[]— LED svieti @ spravny postup
7 1 N\
. LED nesvieti @ NESPRAVNY postup
N~ 1 7
E] LED kratko blika A tlacidlo ,OPEN" = otvorenie
7 1 N\
N |z
A LED dlho blika \ 4 tlacidlo ,CLOSE® = zatvorenie
VaRIRS
N1 7z ve « .
A [ tlacidlo ,STOP" = zastavenie
/EF]\ LED vefimi richlo blika Stop/Set tlacidlo ,Set” = slizi na programovanie
ON ‘
ﬁ zapnite sietové napajanie 0 stlacte a podrzte tlacidlo
OFF
A » |
$ vypnite sietové napajanie 0 uvolnite tlacidlo
\.’L
pockajte ... @ stlacte a uvolhite tlacidlo

7.1 - Programovanie

Riadiaca jednotka ROBUS pontika mnoZzstvo programovatelnych funkcii. Funkcie sa nastavuju 3 tlacidlami na riadiacej jednotke: [A], [Stop/Set], [ V] a
zobrazuju sa pomocou § LED: L1....L8.

Tlacidla | Funkcia g3 e Y &6 & 3

o = —

A Tlacidlo ,OPEN" umoZiuje ovladat otvaranie brany alebo postvat bod programovania [ e
nahor O LS

Stop/ | Tlatidlo ,STOP/SET* umozfiuje zastavit pohyb. Ak ho podrzite dlhsie ako 5 LED 5 . s
Set sekdnd, umozni vstup do reZimu programovania L2 %
v Tlacidlo ,CLOSE" umoziiuje zatvorit branu alebo postvat bod programovania = ; é
nadol O [_

7.2 - Funkcie 1. urovne (funkcie ON-OFF)
Programovatelné funkcie pohonu ROBUS su rozdelené do 2 urovni:

1. droveii: funkcie mozno nastavit v rezime ON-OFF (aktivna alebo neaktivna); v tomto pripade kazda LED L1....L8 zodpoveda jednej funkcii; ak svieti,
funkcia je aktivna, ak nesvieti, funkcia je neaktivna; pozri tabulku 5.

LED Funkcia Popis

L1 Automatické zatvaranie Tato funkcia spdsobi automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovaného

Casu pauzy. Z vyroby je ¢as pauzy nastaveny na 30 sekiind, mozno ho v3ak zmenit na 5, 15, 30, 45, 60, 80,
120 alebo 180 sekund. Ak funkcia nie je aktivovana, plati ,poloautomaticky"

rezim

L2 Zatvorit po fotobunke Tato funkcia umozruje nechat branu otvorend iba na ¢as potrebny na prechod.

Zasah ,fotobunky” vzdy spdsobi automatické opatovné zatvorenie s ¢asom pauzy 5 sekiind (bez ohladu
na naprogramovanu hodnotu)

Spravanie sa meni pod|a toho, ¢i je funkcia ,Automatické zatvaranie” aktivna

alebo nie
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Ked funkcia , Automatické zatvaranie” nie je aktivna: brana vzdy dosiahne tiplne otvoren(i polohu (aj ked sa
fotobunka uvolni skor). Uvolnenie fotobunky aktivuje automatické
opatovné zatvorenie s pauzou 5 sekund
Ked je funkcia ,,Automatické zatvaranie” aktivna: otvaranie sa zastavi ihned po uvolneni fotobuniek. Po 5
sekundach sa brana zatne automaticky zatvarat.
Funkcia ,Zatvorit po fotobunke® je pri pohyboch prerusenych povelom Stop
vzdy vypnuta
Ak je funkcia ,Zatvorit po fotobunke” neaktivna, ¢as pauzy je ten, ktory bol naprogramovany, alebo k
automatickému opdtovnému zatvoreniu neddjde, ak je funkcia neaktivna

L3 Vzdy zatvorit Funkcia ,Vzdy zatvorit” zasiahne a brana sa zatvori, ak sa po obnoveni napajania zisti,
Ze je brana otvorena. Z bezpe¢nostnych dévodov pohybu predchadza
5 sekund blikania. Ak funkcia nie je aktivna, brana po obnoveni napajania zostane stat

L4 Pohotovostny rezim Tato funkcia umozruje minimalizovat spotrebu a je uzitotna najmd vtedy,
ked sa pouziva zaloZna batéria. Ak je funkcia zapnuta, riadiaca jednotka 1 minttu po skonceni pohybu vypne
vystup BLUEBUS (a tym v3etky zariadenia) a v3etky
LED okrem LED BLUEBUS, ktora blika pomalSie. Ked pride povel, riadiaca jednotka obnovi plnt ¢innost. Ak je
funkcia neaktivna, k znizeniu spotreby neddjde

L5 Spitka Ak je tato funkcia aktivovana, vypne sa postupné zrychlovanie na zatiatku kazdého pohybu;
umoznuje dosiahnut Spickovu taznu silu a je uzitocna vzdy, ked je statické trenie
vysokeé, napr. ak branu blokuje sneh alebo lad. Ak je Spicka neaktivna, pohyb
zatne postupnym zrychlenim

L6 Predblikanie Pri funkcii predblikania sa medzi rozsvietenie majaka
a zatiatok pohybu vlozi 3-sekundova pauza, aby bol pouzivatel vopred upozorneny na potencialne
nebezpednU situaciu. Ak je predblikanie neaktivne, majak sa rozsvieti so zaciatkom pohybu

L7 ,Close" sa meni na ,Ciastotné otvorenie” | Po aktivovani tejto funkcie vstup ,CLOSE" spusti ¢iastoéné otvorenie (pozri LED
L6 v tabulke 7)

L8 Rezim ,Slave” Pri tejto moznosti sa ROBUS stane ,Slave": umoziiuje to synchronizovat dva motory na protilahlych kridlach
brany, pricom jeden motor funguje ako Master a druhy ako Slave; dalSie
informacie pozri v odseku 8.3 ,ROBUS v rezime ,Slave™

Pocas beznej prevadzky pohonu ROBUS LED L1....L8 svietia alebo nesvietia podla stavu prislusnej funkcie; napriklad L1 svieti, ked je aktivne ,Automatické zatvaranie”.

7.3 - Programovanie 1. irovne (funkcie ON-OFF)

Z vyroby st vietky funkcie 1. irovne nastavené na ,OFF", mozno ich v3ak kedykolvek zmenit podla tabulky 6. Pri zmenach budte pozorni, pretoze medzi
stlaceniami jednotlivych tlacidiel mdze uplyndt najviac 10 sekind; inak sa postup automaticky ukonci a ulozia sa zmeny vykonané do toho okamihu.

Tabutka 6 - Zmena funkcii ON-OFF Priklad

01. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundy f( 3s
02. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED L1 zacne blikat \ij L1 { 0
1N
- e
03. Stlacenim a uvolnenim tlacidla [A] alebo [ W] presufite blikanie na pozadovant ,LED® (L1..L8 - tabulka 5) { T o E¢ m»
N1z
04 Stlatenim a uvolnenim tlacidla [Stop/Set] zmeite stav funkcie (kratke blikanie = OFF; dLhé ‘» ,E\ OFF
" blikanie = ON) < .
Jd ON
05. Pockajte 10 sekind, kym po uplynuti maximalneho ¢asového intervalu rezim programovania skonci % 10s
Pozn.: body 3 a 4 mozno pocas tej istej fazy programovania opakovat a nastavit dalSie funkcie na ON alebo OFF.

Sloventina - 15



7.4 - Funkcie 2. urovne (nastavitelné parametre)

2. Grovei: parametre mozno nastavit na stupnici hodn6t (od 1 do 8); v tomto pripade kazda z LED L1....L8 oznaCuje nastavenu hodnotu z 8 moznych

nastaveni; pozri tabulku 7.

Tabulka 7 - Programovatelné funkcie: 2. urovei

16 - Sloventina

LED Parameter Urovei Hodnota Popis
Pozn.: parametre so sivym pozadim sd nastavenia z vyroby
L1 5s
L2 15s
L3 30s
L1 Cas pauzy L4 45s Nastavuje ¢as pauzy, t. j. ¢as, ktory uplynie pred
automatickym opdtovnym zatvorenim. U¢inny iba vtedy, ak
L5 60's je zapnuté automatické zatvaranie
L6 80s
L7 120's
L8 180 s
L1 Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop
L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit
L3 Otvorit - Zatvorit - Otvorit - Zatvorit
Funkcia L4 Kolektivny rezim
L2 krok za krokom N ) l demich S
- - 5 - astavuje postupnost povelov priradenych vstupu Sbs
L5 Bytovy dom 2 (viac ako 2" vyvola stop) alebo 1. radiovému povelu
L6 Krok za krokom 2 (menej ako 2” vyvola
tiastocné otvorenie)
L7 Mftvy muz
L8 ,Poloautomatické” otvaranie, zatvaranie ,s
podrzanim*
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stredna
L3 Rychlost motora L4 Rychla Nastavuje rychlost motora potas bezného chodu.
L5 Velmi rychla MODEL 250HS: nastavenie z vyroby = L5
L6 Extrémne rychla
L7 Otvara ,rychlo’, zatvara ,pomaly”
L8 Otvara ,extrémne rychlo’, zatvara ,rychlo*
L1 Funkcia ,Kontrolka otvorenej brany“ (G.0.1.)
L2 Svieti pri zatvorenej brane
L3 Svieti pri otvorenej brane
) Ak Govm v . Nastavuje funkciu priradend vystupu OGI (bez ohladu na
L4 Vystup OG L4 tivny s radiovym vystupom c. priradend funkciu dodava vystup napétie 24 V
L5 Aktivny s radiovym vystupom ¢. 3 —(-30 % +50 %) s
; T S ima vk 4
L6 Aktivna s radiovym vystupom ¢. 4 maximalnym vykonom 4 W)
L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamok
L1 Ultralahka brana
L2 Velmi lahka brana
L3 Lahka brana Nastavuje systém requlacie sily motora, aby ju prispdsobil
L5 Sila motora L4 Stredna brana hmotnosti brany. Systém regulacie sily meria aj teplotu
TR [ okolia a pri mimoriadne nizkych teplotach silu automaticky
L5 Stredne tazka brana 2§
L6 Tazka brana
L7 Velmi tazka brana
L8 Ultratazka brana
L1 0.5m
L2 im Nastavuje velkost tiastoéného otvorenia. Ciastoéné
L3 15m otvorenie mozno ovladat radiovym povelom €. 2 alebo
3 i vstupom ,CLOSE', ak je k dispozicii funkcia ,Close’, zmeni sa
L6 Ciastocné otvorenie | L4 2m na ,Ciasto¢né otvorenie”
L5 2.5m




L6 3m
L7 3.4m
L8 4m
L1 Automaticky (podla naro¢nosti
pohybu)
L2 1000
L3 2000 o ] . .
L7 midy |4 [4000 s L satomaty (o oG5k 8.5 pozomeniens
L5 7000 udrzbu®)
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. pohybu (posledného)
L2 Vysledok 2. pohybu
L3 Vysledok 3. pohybu
L8 Zoznam porich L4 Vysledok 4. pohybu UmoZriuje overit typ poruchy, ktora nastala potas
poslednych 8 pohybov (pozri odsek 9.1 ,Zoznam historie
LS Vysledok 5. pohybu portich®)
L6 Vysledok 6. pohybu
L7 Vysledok 7. pohybu
L8 Vysledok 8. pohybu
Vsetky parametre mozno nastavovat podla potreby bez akychkolvek obmedzeni; osobitnti pozornost si méze vyzadovat len nastavenie ,Sily motora®:
* NepouzZivajte vysoké hodnoty sily na kompenzaciu miest s neobvyklym trenim kridla. Nadmerna sila méZe narusit Cinnost bezpetnostného systému alebo poskodit kridlo.
» Ak sa regulacia ,Sily motora“ pouziva na podporu systému zniZovania narazovej sily, po kazdom nastaveni znovu zmerajte silu v sulade s normou EN 12453,
» Opotrebenie a poveternostné podmienky mdzu ovplyvnit pohyb brany, preto mdze byt potrebné silu pravidelne znovu nastavit.

7.5 - Programovanie 2. Girovne (nastavitelné parametre)

Nastavitelné parametre st z vyroby nastavené podla tabulky 7 so symbolom: ,, Pri zmengahdirdtéchortmk kedekobeekedze st pimdiamabjetkya’livych tlacidiel
mdZze uplyndt najviac 10 sekind; inak sa postup automaticky ukonci a ulozia sa zmeny vykonané do toho okamihu.

Tabulka 8 - Zmena nastavitelnych parametrov Priklad

01. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundy f() 3s

02. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED L1 zacne blikat Ij L1 { i
o e

03. Stlacenim a uvotnenim tlacidla [A] alebo [ W] presurite blikanie na pozadovanu ,LED" (L1...L8 - tabulka 7) { o E( 0 \lj/

04. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set], ktoré musi zostat stlatené pocas celych krokov 5 a 6 Tl

05 Pockajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvieti LED zodpovedajlca aktualnej Grovni _\Ij/_

* meneného parametra PN

- e

06. Stlatenim a uvolnenim tlacidla [A] alebo [ W] presurite LED, ktora zodpoveda hodnote parametra ( o ( 0

»

07. Uvolnite [Stop/Set] \ W

08. Potkajte 10 sekund, kym po uplynuti maximalneho ¢asového intervalu rezim programovania skonci é:% 10s

Pozn.: body 3 az 7 mozno pocas tej istej fazy programovania opakovat a zmenit dalSie parametre.
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7.6 - Rozpoznanie zariadeni

Po pripojeni napajania je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala zariadenia pripojené na vstupy BLUEBUS a STOP. Pred touto fazou blikaju LED L1 a L2, ¢im signalizuju,
Ze treba vykonat rozpoznanie zariadeni.

01. | Stlacte a podrzte [A] a [Stop/Set] “ v
02. | Uvolnite tlacidla, ked LED L1 a L2 zacnu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach) i_
03. | Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka nedokonti rozpoznanie zariadeni 09
LED =:
04. | Po dokonteni rozpoznania musi LED STOP zostat svietit a LED L1 a L2 zhasnui (LED L3 a L4 mozu zacat Ma
blikat) s
uf

[l

Rozpoznanie pripojenych zariadeni mozno kedykolvek zopakovat, aj po instalacii (napriklad pri pridani dalSieho zariadenia); nové rozpoznanie vykonajte podla odseku 8.4
,Rozpoznanie dalSich zariadeni".

7.7 - Rozpoznanie dizky brany
Po rozpoznani zariadeni zaénd blikat LED L3 a L4; znamend to, Ze riadiaca jednotka musi rozpoznat dizku kridla brany (vzdialenost medzi koncovym spinatom zatvorenia a
koncovym spinaom otvorenia); toto meranie je potrebné na vypolet bodov spomalenia a bodu Ciasto¢ného otvorenia.

01. | Stlacte a podrzte [Stop/Set] a [ V] - v
02. | Uvolnite tlacidla, ked sa zatne pohyb (priblizne po 3 sekundach) { _
03. | Skontrolujte, Ci prebiehajlci pohyb je otvaranie, inak stlatte [Stop/ Set] a dokladne skontrolujte : 3
kapitolu 3 (obrazky 5 a 6); potom zopakujte postup od Lep B2
bodu 1 =
04. | Pockajte, kym riadiaca jednotka Uplne nedokonci otvorenie brany aZ po koncovy spinat otvorenia; (e
ihned potom sa zacne zatvaranie (s
05. | Pockajte, kym riadiaca jednotka branu Gplne nezatvori I :

Rezim 2 rozpoznania dizky kridla brany pre model 500HS

Umoziiuje nastavit:

« Spomalenie” na znacke 10 cm pri otvarani a zatvarani;

« Nastavenie rychlosti motora“ pri otvarani a zatvarani na 100 % (ultrarychly rezim, pozri tabutku 8).

Tento rezim sa aktivuje pocas fazy rozpoznania zariadeni stlatenim a podrzanim tlacidiel [Stop/Set] a [ W] dlhsie ako 8 sekind. Po 8 sekundach zacndi LED L3 a L4 velmi
rychlo blikat; v tomto okamihu uvolhite tlacidla [Stop/Set] a [¥']. Ak uvedené podmienky nie st splnené, ihned vypnite napajanie riadiacej jednotky a dokladne
skontrolujte elektrické zapojenie.

7.8 - Kontrola pohybu brany
Po dokoneni rozpoznania dizky brany sa odportéa vykonat niekolko pohybov, aby sa overilo, Ze sa brana pohybuije spravne.

01. | Stlatenim tlacidla [A] zadajte povel ,Otvorit”; skontrolujte, i otvaranie brany prebieha spravne, bez zmien rychlosti; brana musi spomalit aZ vo vzdialenosti 70
az 50 cm od koncového spinaca otvorenia a zastavit sa pdsobenim koncového spinaca 2-3 cm pred mechanickym dorazom otvorenia

02. | Stlacenim tlacidla [ W] zadajte povel ,Zatvorit”; skontrolujte, ¢i zatvaranie brany prebieha spravne, bez zmien rychlosti; brana musi spomalit aZ vo vzdialenosti
70 az 50 cm od koncového spinaca zatvorenia a zastavit sa pdsobenim koncového spinata 2-3 cm pred mechanickym dorazom zatvorenia

03. | Pocas pohybu skontrolujte, ¢i majak blika v intervaloch 0,5 sekundy zapnuty a 0,5 sekundy vypnuty. Ak je pripojena, skontrolujte aj blikanie signalky na svorke
0GI: pomalé blikanie pri otvarani, rychle blikanie pri zatvarani. Branu niekolkokrat otvorte a zatvorte, aby ste sa uistili, Ze neexistuju miesta s nadmernym trenim
04. | aZe nie st chyby v montdZi alebo nastaveni

05. | Skontrolujte, Ci st pohon ROBUS, ozubeny hreberi a drziaky koncovych spinatov upevnené stabilne a bezpecne a ¢i st dostatocne odolné aj pri nahlom zrychleni
alebo spomaleni brany
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7.9 - Prednastavené funkcie
Riadiaca jednotka ROBUS ma niekolko programovatelnych funkcii. Z vyroby su tieto funkcie nastavené tak, aby vyhovovali vacSine automatik.

Funkcie mozno kedykolvek zmenit prislusnym postupom programovania; pozri odsek 7.1 ,Programovanie”.

7.10 - Radiovy prijimat
Na dialkové ovladanie pohonu ROBUS je riadiaca jednotka vybavena konektorom SM pre volitelné radiové prijimace typu SMXI alebo OXI.

Dalsie informécie najdete v navode radiového prijimata.
Pri vkladani radiového prijimaca vykonajte Ukony zobrazené na obrazku.

Tabutka 9 opisuje priradenie vystupov radiového prijimaca

k povelom, ktoré ROBUS vykona: U
Vystup Povel
N° 1 Sbs (krok za krokom)
Ne 2 Ciastotné otvorenie
N° 3 Otvorit
N° 4 Zatvorit

8 DALSIE INFORMACIE

8.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

Zariadenia mozno do automatiky ROBUS kedykolvek pridat alebo z nej odobrat. Najma na vstup ,BLUEBUS® a ,STOP* mozno pripojit rézne typy zariadeni, ako je vysvetlené
v nasledujucich odsekoch.
Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné znovu vykonat rozpoznanie zariadeni podla odseku 8.4 ,Rozpoznanie dal3ich zariadeni".

Bluebus

BLUEBUS je technoldgia, ktora umoziiuje pripojit kompatibilné zariadenia iba dvoma vodi¢mi, ktoré prenasaji napajanie aj komunikacné signaly. VSetky zariadenia sa
pripajaju paralelne na tie isté 2 vodice zbernice BLUEBUS bez potreby dodrZiavat polaritu; kazdé zariadenie je rozpoznané samostatne, pretoze sa mu pri intaldcii priradi
jedinetna adresa. Na BLUEBUS mozno pripojit fotobunky, bezpetnostné zariadenia, ovladacie tlacidla, signalky atd. Riadiaca jednotka ROBUS rozpozna v3etky pripojené
zariadenia jednotlivo prisluSnym procesom rozpoznania a dokaze s absolutnou presnostou zistit vetky mozné poruchy. Preto pri kazdom pridani alebo odobrati
zariadenia pripojeného na BLUEBUS musi riadiaca jednotka vykonat rozpoznanie podla odseku 8.4 ,Rozpoznanie dal3ich zariadeni”.

Vstup STOP

STOP je vstup, ktory spdsobi okamZité prerudenie pohybu (s kratkym spatnym chodom). Na tento vstup mozno pripojit zariadenia s vystupom s normalne otvorenymi
kontaktmi ,NO" a zariadenia s normalne zatvorenymi kontaktmi ,NC', ako aj zariadenia s vystupom s konStantnym odporom 8,2 kQ, napriklad bezpe¢nostné Listy.

Podobne ako pri BLUEBUS riadiaca jednotka pocas fazy rozpoznania rozpozna typ zariadenia pripojeného na vstup STOP (pozri odsek 8.4 ,Rozpoznanie dalSich
zariadeni“); nasledne sa pri akejkolvek zmene oproti rozpoznanému stavu vyvola zastavenie. Na vstup STOP mozno pri vhodnom zapojeni pripojit viacero zariadeni, aj
réznych typov:

* Viacero zariadeni NO mozno navzajom zapojit paralelne bez obmedzenia poctu.

» Viacero zariadeni NC mozno navzajom zapojit sériovo bez obmedzenia pocCtu.

+ Dve zariadenia s vystupom s kon3tantnym odporom 8,2 kQ mozno zapojit paralelne; ak st zariadenia viac ako 2, v3etky sa musia zapojit kaskadovo s jedinym
zakonCovacim odporom 8,2 kQ.

» Kombinacie NO a NC st mozné paralelnym zapojenim 2 kontaktov, pricom do série s kontaktom NC treba zapojit odpor 8,2 kQ (umozriuje to kombinovat 3 zariadenia:
NO, NCa 8,2 kQ).

DAk sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpetnostnymi funkciami, iba zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kQ zaru¢uju bezpecnost kategérie 3
proti porucham podla normy EN 954-1.
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Fotobunky

Pomocou adresovania $pecialnymi prepojkami umoznuje systém ,BLUEBUS® riadiacej jednotke rozpoznat fotobunky a priradit im spravnu funkciu detekcie. Adresovanie
sa musi vykonat na TX aj RX (prepojky nastavené rovnako), pricom treba dbat, aby neexistovali iné pary fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatike posuvnej brany s pohonom ROBUS mozno fotobunky nainstalovat podla obrazka. Pri kazdom pridani alebo odobrati fotobunky musi riadiaca jednotka
vykonat rozpoznanie podla odseku 8.4 ,Rozpoznanie dalSich zariadeni’.

Tabutka 10

Fotobunky Prepojky

PHOTO E (;tl?tti)\?érlli(guhpzriszoatvérani %
PHOTOI E (;tl?tti)\?érlli(guhpzrilz%(t)vérani g%
PHOTO 1 E (;tl?tti)\;]ér::li(guhp?ilszgtvérani %
PHOTO 11 Egtl?t?\?érlli(guhpzrilzg(t)véran|' %
pHoToz | yrid bola s U
PHOTO 2 I \;ﬂﬂgggfagc;tggw;ka aktivovana %
PHOTO 3 Jedna fotobunka pokryvajuca celdl automatiku @

ASpoloéné inStalacia PHOTO 3 a PHOTO Il vyZaduje, aby umiestnenie prvkov fotobunky (TX - RX) zodpovedalo
upozorneniu uvedenému v navode fotobunky.

8.2 - Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spaja v jednom zariadeni zariadenie na obmedzenie sily (typ C podla normy EN12453) a detektor pritomnosti, ktory zistuje pritomnost prekazok na
optickej osi medzi vysielacom TX a prijimacom RX (typ D podla normy EN12453). Signaly o stave bezpecnostnej liSty sa na fotosenzore FT210B prendsaju lucom fotobunky,
¢im sa oba systémy spajajd v jednom zariadeni. Vysielacia Cast je umiestnena na pohyblivom kridle a napajana batériou, ¢im odpadaju neestetické spojovacie systémy;
spotreba batérie je znizena Specialnymi obvodmi, ktoré zaruCuju Zivotnost az 15 rokov (podrobnosti odhadu pozri v navode vyrobku).

Kombinacia zariadenia FT210B s bezpe¢nostnou listou (napriklad TCB65) umoziiuje dosiahnut Groven bezpecnosti ,hlavnej Listy", ktort vyzaduje norma EN12453 pre vsetky
,Lypy pouzitia“ a ,typy aktivacie”

Fotosenzor FT210B v kombinacii s ,odporovymi“ bezpe¢nostnymi listami (8,2 kQ) je bezpecny proti jednotlivym porucham. Je vybaveny $pecialnym obvodom proti
vzajomnému rudeniu s inymi detektormi, aj nesynchronizovanymi, a umozriuje pridat dalSie fotobunky; napriklad pri prejazde tazkych vozidiel, ked sa druha fotobunka
bezne umiestriuje 1 m nad zemou.

Dalsie informécie o spdsobe pripojenia a adresovania najdete v navode FT210B.
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8.3 - ROBUS v rezime ,,Slave"

Pri spravnom naprogramovani a zapojeni moze ROBUS fungovat v rezime ,Slave”; tento typ funkcie sa pouZiva, ked treba automatizovat 2 protilahlé kridla brany so
synchronizovanym pohybom oboch kridel. V tomto rezime jeden ROBUS funguje ako Master, ktory riadi pohyb, a druhy ROBUS ako Slave, ktory vykonava povely vysielané z

Master (vSetky zariadenia ROBUS su z vyroby nastavené ako Master).

Na nastavenie pohonu ROBUS ako Slave treba aktivovat funkciu 1. irovne ,Rezim Slave” (pozri tabulku 5).

01. | Prepojenie medzi ROBUS Master a ROBUS Slave

sa realizuje cez BLUEBUS.

AV tomto pripade sa musi dodrZat polarita zapojenia medzi

la

oboma zariadeniami ROBUS podla obrazka (ostatné zariadenia ostavajl

bez polarity)

Pri inStaldcii 2 zariadeni ROBUS v rezime Master a Slave postupuijte takto:

- Nainstalujte 2 motory

Slave umozriuje iba Uplné otvorenie kridla Slave

- Zapojte 2 motory

- Zvolte smer otvarania 2 motorov (obrazky 5-6)

- Zapnite napajanie 2 motorov

- Na ROBUS Slave naprogramujte funkciu ,ReZim Slave” (pozri tabutku 5)

SBS

TX
Bluebus
4

Open - ||2=7 |

0o
oul
Bluebusz [OCJ T
B
sbe -~ 5 |
o]
o
Auxin — %
z
o

- Na ROBUS Slave vykonaite rozpoznanie zariadeni (pozri odsek 7.6 ,Rozpoznanie zariadeni®)
- Na ROBUS Master vykonajte rozpoznanie zariadeni (pozri odsek 7.6 ,Rozpoznanie zariadeni®)
- Na ROBUS Master vykonaite rozpoznanie dizky kridla brany (pozri odsek 7.7 ,Rozpoznanie dizky kridla brany")

Nezalezi na tom, ktory motor bude fungovat ako Slave alebo Master; pri vybere treba zohladnit pohodlnost zapojenia a skutocnost, Ze povel krok za krokom na

Doska MASTER

w % I AUXIN  CLOSE  OPEN
P8 H H
A Bluebus Bluebus
H: MASTER SLAVE
5
LED = \
D 0= KEYS
H[E
s ol -
C O
O« | o= -
u
n
U 1 2 1 2
00000000 ‘w =
660060000
ng SELECTOR
v £ £
e rg Ig

A pri zapojeni 2 zariadeni ROBUS v reZime Master-Slave dbajte na to, aby:
- Vsetky zariadenia musia byt pripojené k ROBUS Master vratane radiového prijimaca.
- Pri poutZiti zaloZnych batérii musi mat kazdy motor vlastni batériu.

11.

7 T 7 o
[

i

KEYS

Doska SLAVE

SELECTOR

- V8etky programovacie tikony vykonané na ROBUS Slave sa ignoruju (nastavenia na ROBUS Master maju prednost) okrem tych, ktoré st uvedené v tabulke
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Tabutka 11 - Programovanie na ROBUS Slave nezavisle od ROBUS Master

Funkcie 1. drovne (funkcie ON-OFF) Funkcie 2. drovne (nastavitelné parametre)
Pohotovostny Rychlost motora
rezim Spicka Vystup OG
Rezim Slave Sila motora
Zoznam chyb

Na Slave mozno pripojit:

o majak (Flash)

s indikator otvorenej brany (OGl)

» bezpe¢nostnu Listu (Stop)

» ovladacie zariadenie (krok za krokom) (Sbs), ktoré ovlada iba uplné otvorenie kridla Slave
Na Slave sa vstupy Open, Close a Aux_In nepouzivaju.

8.4 - Rozpoznanie dalSich zariadeni

Rozpoznanie zariadeni pripojenych na BLUEBUS a na vstup STOP sa bezne vykonava pocas intalacie. Ak sa v3ak pridajd nové zariadenia alebo odoberd staré, rozpoznanie
treba znovu vykonat podla tabulky 12.

Tabulka 12 - Rozpoznanie dalSich zariadeni Priklad
€«
01. Stlate a podrzte [A] a [Stop/Set] 1‘“ , 1 -
02. Uvolnite tlacidla, ked LED L1 a L2 zatnd rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach) 1 o 1 T |;| ¥ NI B
03. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka nedokonci rozpoznanie zariadeni éj@
Na konci rozpoznania LED L1 a L2 prestanu blikat, LED STOP musi zostat
04. vietit a LED L1..L8 sa rozsvietia podla stavu funkcii ON-OFF, ktoré predstavuju Bu B
A\ Po pridani alebo odobrati zariadenia sa automatika musi znovu odskagat podta odseku ,6.1 Skiiska"

8.5 - Pripojenie programatora Oview

Programovaciu jednotku Oview mozno k riadiacej jednotke pripojit

cez rozhranie IBT4N pomocou kabla BUS so 4 elektrickymi vodicmi.

Tato jednotka umoZiuje rychlo a komplexne programovat funkcie, nastavovat
parametre, aktualizovat firmvér riadiacej jednotky a vykonavat diagnostiku na
zistenie pripadnych portch

a beznd udrzbu.

Jednotka Oview umoznuje ovladat riadiacu jednotku zo vzdialenosti priblizne 100 m.
Ak je viacero riadiacich jednotiek prepojenych v sieti ,BusT4", po pripojeni Oview k
jednej z tychto

riadiacich jednotiek mozno na displeji zobrazit v3etky riadiace jednotky

pripojené v sieti (najviac 16 riadiacich jednotiek).

Jednotka Oview méze zostat pripojena k riadiacej jednotke aj pocas beznej
prevadzky pohonu a umoziiuje pouzivatelovi posielat povely cez prislusné menu.

A\UPOZORNENIE! - Pred pripojenim rozhrania IBT4N odpojte
riadiacu jednotku od sietového napajania.

8.6 - Specialne funkcie

Funkcia ,VZdy otvorit”

Funkcia ,VZdy otvorit" je vlastnost riadiacej jednotky, ktora umoziuje vyvolat otvorenie, ked povel ,krok za krokom® trva dlhsie ako 2 sekundy. Je to uZito¢né napriklad na
pripojenie kontaktu ¢asovaca na svorku ,krok za krokom®, aby brana zostala otvorena urcity Cas. Tato vlastnost plati bez ohladu na naprogramovanie vstupu ,krok za
krokom* okrem ,Zatvorit” - pozri parameter ,Funkcia krok za krokom“ v tabulke 7.

A\Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpe¢nostnymi funkciami, iba zariadenia s vystupom s kon$tantnym odporom 8,2 kQ zarutujd primerand
bezpecnost proti porucham.
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Funkcia ,,Pohyb v kaZdom pripade*

Ak niektoré z bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky, branu je stale mozné ovladat a pohybovat fou v rezime ,s pritomnostou obsluhy”.

Dalsie informécie najdete v odseku ,Ovladanie pri nefunkénych bezpe¢nostnych zariadeniach” v prilohe ,Navod na pouZivanie’

Upozornenie na udrzbu

ROBUS umoZiiuje upozornit pouzivatela, ked automatika vyzaduje kontrolu udrzby. Pocet pohybov, po ktorych nasleduje upozornenie, mozno zvolit z 8 trovni pomocou
nastavitelného parametra ,Upozornenie na tdrzbu” (pozri tabulku 7). Uroven nastavenia 1 je ,automaticka“ a zohladruje naro¢nost pohybu, t. j. silu a trvanie pohybu,
zatial Co ostatné nastavenia sd urcené podla poctu pohybov.

Poziadavka na udrzbu sa signalizuje majakom ,Flash” alebo signalkou pripojenou na vystup OGl, ak je naprogramovany ako ,Indikator udrzby” (pozri tabutku 7).

Majak ,Flash” a indikator drzby davaju signaly uvedené v tabulke 13 podla poctu vykonanych pohybov vzhladom na naprogramované limity.

Tabulka 13 - Signalizacia upozornenia na udrzbu

Pocet pohybov Signal na ,Flash* Signal na indikatore udrzby
Menej ako 80 % limitu Normalny (0,5 s zap., 0,5 s vyp.) Svieti 2 s na zaciatku otvarania
0d 81 % do 100 % limitu Na zaCiatku pohybu svieti 2 s, potom

pokracuje normalne Blika pocCas celého pohybu

Viac ako 100 % limitu Na zaCiatku a na konci pohybu svieti 2 s,

potom pokracuje normalne Blika stale

Kontrola poctu vykonanych pohybov
Pocet vykonanych pohybov v percentach nastaveného limitu mozno overit pomocou funkcie ,Upozornenie na tidrzbu’. Pri kontrole postupuijte podla tabulky 14.

Tabulka 14 - Kontrola poctu vykonanych pohybov

01. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundy f() 3s
02. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED L1 zacne blikat \Ij/ L1 \»“
0, Stlatenim a uvolnenim tlacidiel [A] alebo [¥] presuiite blikanie na L7, .. vstupnii LED' «» «
* priradent parametru ,Upozornenie na Udrzbu® ‘ L or ‘ { L7
71N
04. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set], ktoré musi zostat stlatené poCas celych krokov 5, 6 a 7 f“
Pockajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvieti LED zodpovedajica aktualnej Grovni parametra ,Upozornenie S
05. e -L1I-3s
na udrzbu s
- -
06. Stlatte auvotnite [A]a[V] \ T, -
LED zodpovedajlca zvolenej drovni niekolkokrat blikne. Pocet bliknuti udava
percento vykonanych pohybov (v nasobkoch 10 %) vzhladom na nastaveny limit.
o07. Napriklad: pri upozorneni na udrzbu nastavenom na L6, t. j. 10000, zodpoveda 10 % 1000 Y4 Y n=2
" pohybom; ak LED zobrazenia blikne 4-krat, znamena to, Ze sa dosiahlo 40 % pohybov ATN ATN Ty
(medzi 4000 a 4999 pohybmi). Ak este nebolo dosiahnutych 10 % pohybov,
LED vobec neblika
»
08. Uvolnite [Stop/Set] ‘ a

Vynulovanie pocitadla pohybov

Po vykonani idrzby systému treba pocitadlo pohybov vynulovat.
Postupuijte podla tabulky 15.

01. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundy 3 fm G
02. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED L1 zatne blikat \Ij/ g 3 \»m
03 Stlatenim a uvolnenim tlacidiel [A] alebo [ W] presufite blikanie na L7, t. j. ,vstupnti LED* < <« > <« oy
" priradent parametru ,Upozornenie na Udrzbu* - o3t [d L7
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04. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set], ktoré musi zostat stlatené pocas celych krokov 5, 6 a 7 ‘ 0
Pockajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvieti LED zodpovedajlca aktudlnej Grovni parametra ,Upozornenie na S
05 drzbu® L1-3s

Stlacte a podrzte tlacidla [A]a [W]aspoi 5 sekand, potom obe tlacidla uvolnite. LED zodpovedajlca zvolenej

€«
06. Urovni rychlo blika, Cim signalizuje, Ze pocitadlo pohybov bolo vynulované ) B,fz Bs

07. Uvolhite [Stop/Set]

8.7 - Pripojenie dalSich zariadeni

Ak pouzivatel potrebuje napdjat externé zariadenia, napriklad bezkontaktnu ¢itacku transpondérovych kariet alebo osvetlenie

kli¢ového spinaca, mozno odobrat napajanie podla obrazka. STOP | | SBS

Napajacie napatie je 24V=-= (-30 % +50 %) s maximalnym dostupnym pridom 100 mA. @@ E@
T oz

8.8 - Prislusenstvo
Pre ROBUS je k dispozicii toto volitelné prislusenstvo:

* Radiovy prijimac SMXI alebo OXI 433,92 MHz s digitalnym kodovanim Rolling Code
o Zalozna batéria PS124 24V - 1,2 Ah s integrovanou nabijackou
+ Solarny napajaci systém SOLEMYO (instalaciu a pripojenie pozri v navode vyrobku)

SMXI alebo OXI

O  DIAGNOSTIKA

PS124

Pri poruche spdsobenej problémami pri indtalacii alebo zavadou postupujte podla tabulky 16:

Problém

Tabulka 16
Riesenie

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a LED na vysielaci

nesvieti

Skontrolujte, ¢i nie st vybité batérie vysielaca, a v pripade potreby ich vymerite

Radiovy vysielat neovlada branu, ale LED na vysielaci
sa rozsvieti

Skontroluijte, Ci je vysielaC spravne ulozeny v radiovom prijimaci Skontrolujte, Ci je ROBUS
napajany sietovym napatim

Nespusti sa Ziadny pohyb a LED ,BLUEBUS®
neblika

Skontrolujte, ¢i nie st poistky prepalené; ak ano, zistite pricinu poruchy a vymefite ich za iné s rovnakou
menovitou hodnotou pridu a vlastnostami

Skontroluijte, ¢i sa povel skutocne prijima. Ak povel prichadza na vstup krok za krokom, musi sa rozsvietit
prislusna LED ,Step-by-Step®; ak sa pouziva radiovy vysiela¢, LED ,BlueBus” musi dvakrat rychlo blikntt

Nespusti sa Ziadny pohyb a majak
nesvieti

Skontroluijte, ¢i sa povel skutocne prijima. Ak povel prichadza na vstup krok za krokom, musi sa rozsvietit
pristusna LED ,Step-by-Step®; ak sa pouziva radiovy vysiela¢, LED ,BlueBus” musi dvakrat rychlo bliknit
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Nespusti sa Ziadny pohyb a majak Spocitajte bliknutia a skontrolujte zodpovedajicu hodnotu v tabulke 18

niekolkokrat blikne

Pohyb sa zacne, ale hned nasleduje spatny chod Zvolena sila mdze byt pre tento typ brany prili$ nizka. Skontrolujte, Ci nie st v ceste prekazky, a v pripade
potreby silu zvyste

Pohyb sa vykona, ale majak Skontroluijte, Ci je po¢as pohybu na svorke FLASH majaka napatie

nefunguje (kedZe je preruSované, hodnota napatia nie je délezita: priblizne 10-30 VDC); ak je
napdtie pritomné, problém je v Ziarovke; v takom pripade ju vymefite za Ziarovku s rovnakymi
vlastnostami; ak napatie nie je, mohlo dojst k pretazeniu vystupu FLASH.
Skontroluijte, ¢i kabel nie je skratovany

Pohyb sa vykona, ale indikator Skontrolujte typ funkcie naprogramovanej pre vystup OGI (tabulka 7)

otvorenej brany (OGI) nefunguje Ked ma signalka svietit, skontrolujte, Ci je na svorke OGI napatie (priblizne 24 V). Ak je napatie pritomné, problém
je v signalke, ktordi treba
vymenit za int s rovnakymi vlastnostami. Ak napatie nie je, mohlo ddjst
k pretazeniu vystupu OGI. Skontrolujte, ¢i kabel nie je skratovany

9.1 - Zoznam histdrie portich

ROBUS dokaze zobrazit poruchy, ktoré nastali pocas poslednych 8 pohybov, napriklad preruSenie pohybu v dosledku zasahu fotobunky alebo bezpe¢nostnej Listy. Pri
kontrole zoznamu portch postupujte podla tabulky 17.

Tabulka 17 - Historia portich Priklad
01. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundy 8 fm 35
02. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED L1 zacne blikat S L1 %
03, Stlatanim tlatidiel [A] alebo [ W] presuite blikanie na LED L8, t.j. vstupni LED" " €
" priradent parametru ,Historia portich” EE U or|[3Q U /|;|\ L8
04. Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set], ktoré musi zostat stlatené pocas celych krokov 5 a 6 < fm
Pockajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvietia LED zodpovedajlice pohybom
05. S poruchou. LED L1 udava vysledok posledného pohybu a LED L8 vysledok 8. _\Ij/_
" pohybu. Ak LED svieti, po¢as pohybu nastali poruchy; ak LED nesvieti, potas pohybu nenastala ziadna porucha 3s L%
Stlacanim tlacidiel [A] a [ W] zvolte pozadovany pohyb: TS TS
06. Prislusna LED blikne tolkokrat, kolkokrat bezne blikne majak . P Ij
po poruche (pozri tabulku 18) s AN
07.  Uvolnite [Stop/Set] 2 (»m

9.2 - Diagnostika a signalizacia

Niektoré zariadenia priamo poskytuju Specialne signaly, ktoré pomahaju opisat prevadzkovy stav alebo pripadnu poruchu.

9.2.1 - Signalizacia majaka

Pocas pohybu majak FLASH blikne raz za sekundu. Ked nastane porucha, bliknutia st ¢astejSie; majak blikne dvakrat s jednosekundovou pauzou medzi bliknutiami.

Tabutka 18

Signal Pricina RieSenie

1 bliknutie Chyba systému Bluebus Na zaCiatku pohybu zariadenia pripojené na BLUEBUS nezodpovedaju

pauzals zariadeniam uloZenym pocas fazy rozpoznania. Jedno alebo viac zariadeni mdze byt chybnych;
1 bliknutie skontrolujte ich a v pripade potreby vymefite; pri zmenach treba rozpoznanie zopakovat
2 bliknutia Zasah fotobunky Na zaCiatku pohybu jedna alebo viac fotobuniek brania pohybu; skontrolujte,

pauzals Ci nie su v ceste prekazky.

2 bliknutia Je to normalne, ak pohybu brany brani prekazka

3 bliknutia Zasah obmedzovaca Pocas pohybu brana narazila na nadmerné trenie; zistite pricinu

pauzals ,sily motora*

3 bliknutia

4 bliknutia Zasah vstupu STOP Na zaciatku pohybu alebo pocas neho zasiahol vstup STOP; zistite pricinu

pauzals

4 bliknutia
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5 bliknuti Chyba vo vnutornych parametroch Pockajte aspori 30 sekiind a potom skuste zadat povel; ak stav pretrvava, ide o vaznu poruchu a
pauzals riadiacej jednotky elektronicku dosku treba vymenit

5 bliknuti

6 bliknuti Prekroceny maximalny limit pohybov Pockajte niekolko minut, kym obmedzovac pohybov neklesne pod maximalny limit

pauzals za hodinu

6 bliknuti

7 bliknuti Chyba vo vnutornych elektrickych obvodoch Na niekolko sekiind odpojte v3etky napdjacie obvody a potom skiste znovu zadat povel. Ak stav
pauzals pretrvava, ide o vaznu poruchu a elektronickd dosku treba vymenit

7 bliknuti

8 bliknuti Uz je pritomny povel, Skontroluijte typ trvalo pritomného povelu; mdZe ist napriklad o povel z ¢asovaca na vstupe ,open*
pauzals ktory neumoznuje vykonat

8 bliknuti iné povely

9 bliknuti Pohon bol zablokovany povelom Odblokujte pohon odoslanim povelu ,,odblokovat pohon®.

pauza ,zablokovat pohon*

pauzou

9 bliknuti

9.2.2 - Signalizacia riadiacej jednotky

Jednotka ROBUS ma sériu LED, z ktorych kazda moze vydavat Specialne signaly pocas O

beznej prevadzky aj pri poruche.

e e

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1

D B Pricina Akcia
Nesvieti Porucha Skontrolujte, ¢i je pritomné napajanie; skontrolujte, ¢i nie st prepalené poistky; v pripade
potreby zistite pri¢inu poruchy a potom ich vymeite za iné rovnakého typu
On Vazna porucha Nastala vazna porucha; skuste riadiacu jednotku na niekolko sekind vypnut; ak stav

pretrvava, ide o poruchu a dosku plosnych spojov treba vymenit

1 bliknutie za sekundu

Vsetko v poriadku

Riadiaca jednotka funguje spravne

2 rychle bliknutia Zmena stavu vstupu Je to normalne pri zmene na niektorom zo vstupov: OPEN, STOP, zasahu fotobuniek alebo pri
pouziti radiového vysielaca

Séria bliknuti oddelenych Rozne Je to rovnaky signal ako na majaku. Pozri tabulku 18

jednosekundovou

pauzou
Pricina Akcia

Nesvieti Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup STOP

On Vsetko v poriadku Vstup STOP aktivny
m Pricina Akcia

Nesvieti Vsetko v poriadku Vstup Sbs neaktivny

On Zasah vstupu Sbs Normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup Sbs aktivne
m Pricina Akcia

Nesvieti Vsetko v poriadku Vstup OPEN neaktivny

On Zasah vstupu OPEN Normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup OPEN aktivne
m Pricina Akcia

Nesvieti Vsetko v poriadku Vstup CLOSE neaktivny

On Zasah vstupu CLOSE Normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup CLOSE aktivne
M Pricina Akcia

Nesvieti

Kontakt vstupu AUX_IN rozopnuty

Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup AUX_IN

On

Vsetko v poriadku

Vstup AUX_IN aktivny
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Tabulka 20 - LED na tlacidlach riadiacej jednotky

Popis
Nesvieti Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Automatické zatvaranie” nie je aktivny
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Automatické zatvaranie” je aktivny
Blika * Prebieha programovanie funkcii

* Ak blika spolu s L2, treba vykonat fazu rozpoznania zariadeni (odsek 7.6) Popis

LED L2

Nesvieti Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Zatvorit po fotobunke® nie je aktivny
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze reZim ,Zatvorit po fotobunke® je aktivny
Blika * Prebieha programovanie funkcii

o Ak blika spolu s L1, treba vykonat fazu rozpoznania zariadeni (odsek 7.6) Popis

LED L3

Nesvieti Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Vzdy zatvorit” nie je aktivny
On Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Vzdy zatvorit” je aktivny
Blika * Prebieha programovanie funkcii

« Ak blika spolu s LED L4, treba vykonat fazu rozpoznania dizky kridla brany (odsek 7.7) Popis

Nesvieti Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze ,Pohotovostny rezim” nie je aktivny
On Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze ,Pohotovostny rezim* je aktivny
Blika * Prebieha programovanie funkcii

« Ak blika spolu s LED L3, treba vykonat fazu rozpoznania dizky kridla brany (odsek 7.7) Popis

Nesvieti Potas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Spitka* nie je aktivny

On Potas beznej prevadzky signalizuje, 7e rezim ,Spicka“ je aktivny

Blika Prebieha programovanie funkcii

Nesvieti Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Predblikanie” nie je aktivny
On Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Predblikanie” je aktivny
Blika Prebieha programovanie funkcii

Nesvieti Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze vstup ,CLOSE" spasta zatvaranie
On Pocas bezne] prevadzky signalizuje, Ze vstup ,CLOSE" spusta Ciastocné otvorenie
Blika Prebieha programovanie funkcii

Nesvieti Pocas beZnej prevadzky signalizuje, ze ROBUS je nastaveny ako Master
On Pocas beZnej prevadzky signalizuje, ze ROBUS je nastaveny ako Slave
Blika Prebieha programovanie funkcii

10 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou sticastou automatiky, a preto sa musi zlikvidovat spolu s fiou.
Podobne ako pri instaldcii, aj na konci Zivotnosti vyrobku musi demontdz a likvidaciu vykonat kvalifikovany personal.

Tento vyrobok je vyrobeny z réznych druhov materialov, z ktorych niektoré mozno recyklovat a iné sa musia zlikvidovat. Informujte sa o systémoch recyklacie a likvidacie,
ktoré pre tlto kategdriu vyrobkov stanovuji miestne predpisy vo vase; oblasti.

APOZOR! - Niektoré Easti vyrobku mozu obsahovat znecistujlice alebo nebezpecné Latky, ktoré by pri Giniku do Zivotného prostredia

predstavovali vazne rizika pre Zivotné prostredie a zdravie.
Ako naznacuje uvedeny symbol, vyrobok sa nesmie likvidovat spolu s domovym odpadom. Materialy na likvidaciu triedte podla spdsobov stanovenych
platnou legislativou vo vadej oblasti, alebo vyrobok vratte predajcovi pri kipe rovnocenného vyrobku.

APOZOR! - Miestne predpisy moZu za nespravnu likvidaciu tohto vyrobku ukladat vysoké
pokuty.
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11 UDRZBA

Na zabezpedenie stalej urovne bezpecnosti a dlhej Zivotnosti sa musi systém pravidelne servisovat: aspon kazdych 6 mesiacov alebo najneskér po 20 000 pohyboch od
posledného servisu. ROBUS je vybaveny pocitadlom pohybov a systémom upozornenia na ddrzbu; pozri odsek 8.5 ,Upozornenie na tdrzbu®.

A POZOR! - Udrsbu je potrebné vykonavat v prisnom sulade s bezpe¢nostnymi pokynmi uvedenymi v tomto

navode a podla platnej legislativy a noriem.

01. OFF

Skontrolujte stav opotrebenia vietkych materialov, z ktorych je automatika zlozena: osobitnti pozornost venujte erézii a oxidacii nosnych Casti. Vymerite
vietky diely, ktoré nevyhovuju

02. | Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych Casti: pastorka, ozubeného hrebefa a v3etkych asti kridla brany; v pripade potreby vymerite opotrebované diely

03. ON

el

Vykonajte vSetky skusky a kontroly uvedené v odseku 6.1 - Skiska

12 TECHNICKE UDAJE

AV§etky uvedené technické Udaje sa vztahuju na teplotu okolia 20 °C (¥ 5 °C).
robkiNfud Sashowivyttadz(¢eehavookedtiRatvelkied st povazuje za potrebné, upravit svoje vy-

RB400

RB250HS

RB250HS/V1

(pri menovitom krdtiacom momente)

(riadiaca jednotka obmedzuje cykly
na maximalnu hodnotu
uvedenu v tabulke 2)

(riadiaca jednotka obmedzuje cykly
na maximalnu hodnotu
uvedend v tabulke 2)

Typ vyrobku Elektromechanicky pohon na automaticky pohyb posuvnych bran pre obytné budovy vratane elektronickej
riadiacej jednotky

Pastorok Z15m4 Z15m4 Z15m4

Maximalna frekvencia prevadzkovych cyklov 80 cyklov / def 80 cyklov / den 80 cyklov / def

(riadiaca jednotka obmedzuje cykly
na maximalnu hodnotu
uvedend v tabulke 2)

Maximalny ¢as nepretrzitej prevadzky
(pri menovitom krdtiacom momente)

7 min(t

(riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzitd prevadzku na maximalnu
hodnotu uvedend v tabulke 2)

6 minut

(riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrZitd prevadzku na maximalnu
hodnotu uvedenu v tabulke 2)

6 minut

(riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzit prevadzku na maximalnu
hodnotu uvedent v tabulke 2)

Obmedzenia pouzitia

ROBUS dokaze spravidla automatizovat brany do hmotnosti a dizky uvedenej v tabutke 1

Zivotnost Odhadom 20 000 az 250 000 cyklov v zavislosti od podmienok uvedenych v tabulke 2
Napajanie 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz
Verzia V1 190V~ 50/60Hy 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 120V~ 50/60 Hz

Maximalny prikon pri $picke
[zodpovedajuci prud v ampéroch]

330W [2A]
[3,9A verzia V1]

330W [2A]

330W [3,94]

Trieda izolacie

1 (vyzaduje sa ochranné uzemnenie)

Nudzové napajanie

S volitetnym prislusenstvom PS124

Vystup majaka

Pre 2 LED majaky ELDC alebo max. 2 Ziarovky 12V 21W

Vystup indikatora otvorenej brany (G.0.1.)

Pre jednu Ziarovku 24 V s vykonom max. 4 W (vystupné napatie sa mdze menit od -30 do +50 % a moze

ovladat aj malé relé)

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup s maximalnym zatazenim 15 jednotiek BLUEBUS

Vstup STOP

Pre normalne zatvorené alebo normalne otvorené kontakty alebo pre konstantny odpor 8,2 kQ s automatickym

rozpoznanim (akakolvek zmena oproti ulozenému stavu vyvola povel ,STOP®)

Vstup krok za krokom

Pre normalne otvorené kontakty (zopnutie kontaktu vyvola povel krok za krokom)

Vstup OPEN Pre normalne otvorené kontakty (zopnutie kontaktu vyvola povel OPEN)
Vstup CLOSE Pre normalne otvorené kontakty (zopnutie kontaktu vyvola povel CLOSE)
Vstup AUX_IN Pre normalne zatvorené kontakty (rozopnutie kontaktu vyvola povel ALT)

Radiovy konektor

Konektor SM pre prijimace SMXI a OXI

Vstup radiovej ANTENY

52 Q pre kabel RG58 alebo podobného typu

Programovatelné funkcie

8 funkcii ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (pozri tabutky 5 a 7)

Funkcie automatického rozpoznania

Automatické rozpoznanie zariadeni pripojenych na vystup BLUEBUS
Automatické rozpoznanie typu zariadenia ,STOP* (kontakt normalne otvoreny, normalne zatvoreny alebo

odpor 8,2 kQ)

Automatické rozpoznanie dizky brany a vypotet bodov spomalenia a bodov

Ciastocného otvorenia
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EU vyhlasenie o zhode
a vyhlasenie o zatleneni ,¢iastoéne dokonéeného strojového zariadenia®

Pozn.: obsah tohto vyhlasenia zodpoveda idajom uvedenym v oficialnom dokumente ulozenom v sidle spolocnosti Nice S.p.A., a to najma jeho poslednej verzii
dostupnej pred tlacou tohto navodu. Text bol z redaknych dovodov upraveny. Képiu povodného vyhlasenia mozno vyziadat od spolocnosti Nice S.p.A. (TV) Italy.

Cislo vyhlasenia: 566/ROBUS400 Revizia: 3 Jazyk: SK

Nazov vyrobcu: NICE S.p.A.

Adresa: Via Callalta n°1, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

Osoba opravnena zostavit technickii dokumentaciu: NICE S.p.A.

Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon so zabudovanou riadiacou jednotkou
Model / typ: RB250HS, RB400/A, RB400, RB400S

PrisluSenstvo: Pozri kataldg

Dolu podpisany Roberto Griffa, generalny riaditel, na vlastnu zodpovednost vyhlasuje, Ze vyssie opisany vyrobok je v silade s ustanoveniami nasledujdcich smernic:

« Smernica 2014/30/EU (EMC) v stilade s nasledujiicimi harmonizovanymi normami:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Vyrobok je tiez v sulade s nasledujlcimi smernicami podla poZiadaviek na ,Ciastocne dokoncené strojové zariadenie” (priloha Il ¢ast 1, oddiel B):
Smernica EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/ES zo 17. méaja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

- Tymto sa vyhlasuje, Ze prislusna technicka dokumentdcia bola vypracovana v stllade s prilohou VII B smernice 2006/42/ ES a ze boli splnené tieto zakladné
poziadavky: 1.1.11.1.2 1.1.3-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.5.8- 1.5.10-1.5.11

- Vyrobca sa zavazuje na zaklade oddvodnenej Ziadosti poskytntt vnitrostatnym organom prislusné informacie o, netiplnom strojovom zariadeni °, pricom si
zachovava vietky prava k stvisiacemu dusevnému vlastnictvu.

- Ak sa , netiplné strojové zariadenie” uvedie do prevadzky v eurdpskej krajine s inym Gradnym jazykom, ako je jazyk tohto vyhlasenia, dovozca je povinny
zabezpe(it, aby k tomuto vyhlaseniu bol priloZeny prislusny preklad.

- ,Nelplné strojové zariadenie” sa nesmie pouzivat, kym finalne strojové zariadenie, do ktorého je zabudované, nebude vyhlasené za vyhovujice ustanoveniam
smernice 2006/42/ES, ak je to relevantné.

Vyrobok je tiez v stlade s nasledujucimi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 16/05/2018
Ing. Roberto Griffa
(generalny riaditel

-
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Navod na pouzivanie

(odovzdat pouzivatelovi)

* Pri prvom pouZiti automatiky musi instalatér informovat pouZivatela o
povode zostatkovych rizik a pouzivatel si musi najst ¢as na
precitanie tohto navodu na pouzivanie.

» Tento navod na pouzivanie (odovzdany instalatérom) je dolezité
uschovat pre buduce pouZitie a pri prevode automatiky ho odovzdat
novému majitelovi.

» Vada automatika je stroj, ktory verne vykonava vase povely; neuvazené
alebo nespravne pouZzivanie z nej moze urobit nebezpetné
zariadenie: systém neovladajte, ak sa v jeho pracovnom dosahu
nachadzaju osoby, zvierata alebo predmety.

* Deti: automatické systémy su navrhnuté tak, aby zarucovali
vysoku uroven bezpecnosti a ochrany. St vybavené detekénymi
zariadeniami, ktoré zabrania pohybu, ak sa v ceste nachadzaju osoby
alebo predmety, a zarucuju tak bezpecnu a spolahlivi ¢innost.
Odpordca sa vak nedovolit detom hrat sa v blizkosti automatiky a
diatkové ovladace vzdy uchovavat mimo ich dosahu - nie su to
hracky!

* Kontrola systému: najma vietkych kablov, pruzin a uchyteni s cielom
odhalit pripadnu nevyvazenost a znamky opotrebenia alebo poskodenia.

- Raz mesacne skontrolujte bezpe¢nost systému pomocou
bezpeCnostnych zariadeni s bezpeCnostnymi Listami.

- Automatiku nepouzivajte, ak je potrebna oprava alebo nastavenie;
akakolvek porucha alebo nespravne vyvazena brana méze sposobit
zranenie.

* Poruchy: ak automatika nefunguje spravne, vypnite jej napajanie.
Nikdy sa nepokusajte o opravy; obratte sa na miestneho instalatéra.

- Systém moZzno ovladat rucne: odblokujte pohon podla ¢asti
,Ru¢né odblokovanie pohonu’.

- Systém ani jeho programovanie a nastavovacie parametre
Ziadnym sposobom neupravuite: za tieto ikony zodpoveda
vyhradne va$ instalatér.

- Zavere¢nu skasku, pravidelnt Udrzbu a vietky opravy musi
zdokumentovat osoba, ktora ich vykonala, a prislusné dokumenty
musi uchovavat majitel systému.

Dolezité: ak bezpetnostné zariadenia nefunguju spravne, dajte
systém Co najskor opravit. ,Prechod je povoleny iba vtedy, ked je
brana Uplne otvorena a stoji.

o Likvidacia: Na konci Zivotnosti automatiky zabezpectte, aby ju zlikvidoval
kvalifikovany personal a aby sa materialy recyklovali alebo zlikvidovali
podla platnych miestnych predpisov pre tito kategdriu vyrobkov.

« Udrzba: ako kaZdé strojové zariadenie, aj tato automatika
vyzaduje pravidelnd drzbu, aby sa zarucila optimalna ¢innost, dlha
Zivotnost a Uplna bezpecnost. S inStalatérom dohodnite plan
pravidelnej Udrzby. Nice odporuca kontroly udrzby

vykonavat kazdych $est mesiacov pri beznom domacom pouzivani,
tento interval sa viak moZe menit v zavislosti od intenzity
pouzivania. Kontroly, idrzbu a opravy smie vykonavat iba
kvalifikovany personal.

* Rucné odblokovanie pohonu

* Rucné zablokovanie pohonu

-
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