M/L-Bar il

Elektromechanicka cestna zavora

SK - Pokyny a upozornenia na instalaciu a pouzivanie

Slovensky preklad originalneho ndvodu NICE 1S0647A03EN, preklad: RPL Slovakia s.r.o. (SAVER), 2026. Obrazky a schémy st z originalu. V pripade pochybnosti je
rozhodujuci originalny navod vyrobcu.




Uplny preklad povodného navodu

OBSAH

1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA. ... ........
V3e0beCnE UPOZOMNENIA . ...\t e e et e e e e
1.2 Upozornenia kindtaldcii ...........ooovveeei i

2 POPIS VYROBKU A URCENEPOUZITIE ........eevnvveeennnn. ceen
Salad vyrobku s nariadenim o pohotovostnom rezime...................

2.2 Z0ZNaM SALASH .. ..ot et

B INSTALACIA .. .vvtteiie et e e e e

Kontroly pred inStaldciou . . .. ........vuuvue e
Obmedzenia pouzitia vyrobku ...

3.2.1. ZivotnoSE VITobKU . ... ..o
Identifikacia vyrobku a celkové rozmery

3.4 Prevzatie Vyrobku .. ...
3.5 Prace pred indtalaciou
Nastavenie zavory .....................

3.6.1. Presunutie alebo vymena pruziny . .............vvvvuvrriinniniinnnnns

InStalacia pohonu . .......oooei i
3.8 Indtaldcia ramena. . .......ooure i
Nastavenie mechanickych koncovych dorazov.........................
3.10. VYVaZenie Tamena . ... ... v ettt
3.11. Ru¢né odblokovanie a zablokovanie pohonu.............ccoovennnn..
3.12. Zistenie a nastavenie VOle tyCe . .....ooveeeii e

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIE................
Predbezné kontroly....................

Schéma zapojenia a popis pripojeni

4.2.1. Schéma ZapOjenia . . . ..o v vttt

4.2.2. POpiS PriPOJENI . . .. vttt

5  ZAVERECNE KONTROLY ASPUSTENIE.........cccviiieaaaannnn...

VoLba typU ZAVOTY . . ..
5.2 VOIDaSMEIU . ...\ttt et e
5.3 Pripojenie napajania
5.4 Ulenie zariadeni...........oovirii i
5.5 Utenie poloh mechanickych dorazov.........................ooeeei..
5.6 Kontrola pohybu ramena .. ...........c.oouieeiiiiiii i,
5.7 Pripojenie dalSich zariadeni....................ociii

6 SKUSKY A UVEDENIEDOPREVADZKY ......eevvvvvvnnnnnnnnnnnns
N 1

6.2 Uvedenie do prevadzky ...........c..oeoveereieiiii i

7 PROGRAMOVANIE . . ... eeeeeeeneee et e e e eeaeeeeees

Programovanie riadiacej jednotky ...
Specialne funkcie . ......ooeee
7.2.1. Funkcia ,Pohyb v kazdom pripade”. ..o
7.2.2. Funkcia ,Upozornenie na Gdrzbu”. .............cccoiiiiiiiiiin. .
7.2.3. Kontrola poctu vykonanych pohybov ...
7.2.4. Vynulovanie pocitadla pohybov . ..........ccooviiiiiiiiiiiii i,

8  PRIRUCKARIESENIAPROBLEMOV .........cevvvviiininnnnnns
Riesenie problémov.............ooo

8.2 DIagnOStika .. .....v s
Signalizacia na riadiacej jednotke ...
8.3.1. Diagnostika na displeji. . ...
8.3.2. Signalizaciana displeji......ooeeeeeeee
Signalizacia vystraznym svetlom . ..........ooiiiiiiii

9 DALSIE PODROBNOSTI (Prislu3enstvo) ...........c.cevveeeeeennnn..
Uplné vymazanie pamate riadiacej jednotky ..........................
Pridanie alebo odobratie zariadeni ...

2L BEBUS ..o

2.2.Vstup STOP . oo

2.3 F0t0bUNKY . ...

24, D|g|talny prepina¢ EDSP a bezkontaktna citacka pre transpon-

dérové karty ETPB . ... ...
9.2.5. Optické zariadenie pre bezpecnostnU LiStu...............cvvvvvinnn
9.2.6. Ucenie dalSich zariadeni . ...........coooiiiiii
Pohon vrezime SLAVE .......ooiii

9.4 Pripojenie radiového prijimatatypuSM. ...

9.5 Pripojenie a in3talacia nidzového napdjania..........................

9.6 Pripojenie programatora OVIEW .............c.ooueeeeaneeannanenn..

Detektor SIUCKY . . . v v v vttt

9.7.1. IndUkENE SWCKY . . . .o v

Pripojenie solarneho systému Solemyo.............coooviiiiiinn..
Pripojenie svetiel ramena (volite(né prisludenstvo)....................

9.10. Pripojenie majaka alebo semafora....................ooL

10 UDRZBAVYROBKU .. ..o e eeeeeeeeee e eeeiieeeeeeeennns
11 LIKVIDACIAVYROBKU . . ...ttt e e eeiiiiieee e e eeeeaans
12 TECHNICKE UDAJE . ... ..eeeee et eeeee e
13 VYHLASENIEO ZHODE . .. ...t eieeeeee e e e eeiieeeeess
POKYNY A UPOZORNENIA

HARMONOGRAM UDRZBY (odovzdat koncovému pouzivatelovi) . . . 50

9.
9.
9.
9.

2 - SLOVENCINA

1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA

1.1 VSEOBECNE UPOZORNENIA

UPOZORNENIE! DolezZité bezpetnostné pokyny. Dodrziavajte vietky
pokyny, pretoze nespravna inStalacia moZe sposobit vazne Skody.

UPOZORNENIE! Délezité bezpecnostné pokyny. Pre bezpecnost osdb je
dolezité dodrziavat tieto pokyny. Tieto pokyny starostlivo uschovajte.

Podla najnov3ej eurdpskej legislativy musi byt automatizované
zariadenie skonstruované v siilade s harmonizovanymi normami
uvedenymi v platnej smernici o strojovych zariadeniach, ktoré
umoziiuji deklarovat predpokladanii zhodu automatiky. Preto vSetky
ukony pripojenia vyrobku k elektrickej sieti, jeho uvedenia do
prevadzky a udrzby musi vykonavat vylucne kvalifikovany a skuseny
technik.

Aby sa prediSlo nebezpecenstvu z nechceného resetovania tepelnej
poistky, toto zariadenie sa nesmie napajat cez externé spinacie
zariadenie, napriklad ¢asovac, ani pripajat k napajaniu, ktoré obvod
pravidelne zapina alebo vypina.

UPOZORNENIE! DodrZiavajte nasledujiice upozornenia:

- Pred zacatim instalacie skontrolujte ,Technické idaje vyrobku', najma ¢i je
tento vyrobok vhodny na automatizaciu vasej vedenej Casti. Ak nie je
vhodny, v instalacii NEPOKRACUJTE.

- Vyrobok nemozno pouzivat, kym nebol uvedeny do prevadzky podla
kapitoly ,Skusky a uvedenie do prevadzky".

- Pred indtalaciou vyrobku skontrolujte, ¢i st vSetky materialy v bezchybnom
stave a vhodné na zamyslané pouzitie.

- Vyrobok nie je urleny na pouzivanie osobami (vratane deti) so znizenymi
fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi schopnostami ani osobami bez
dostatoCnych skisenosti alebo znalosti vyrobku.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi prvkami vyrobku. Dialkové ovladace
uchovavajte mimo dosahu deti.

- Napajacia siet systému musi obsahovat odpajacie zariadenie (nie je
sucastou dodavky) so vzdialenostou rozopnutych kontaktov, ktora
umozruje Uplné odpojenie za podmienok prepatovej kategorie Il.

- S vyrobkom pri instalacii zaobchadzajte opatrne, chrafite ho pred
stlacenim, narazom, padom alebo kontaktom s akoukolvek kvapalinou.
Vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohfia.
Nedodrzanie uvedeného méZze vyrobok poskodit a zvysit riziko
nebezpecenstva alebo poruchy. Ak by sa to stalo, inStalaciu okamzite
preruste a obratte sa na zakaznicky servis.



1.2

- Viyrobca odmieta akukolvek zodpovednost za Skody na majetku, veciach
alebo osobach vyplyvajlice z nedodrzania montaznych pokynov. V takych
pripadoch sa zaruka na vady materialu nevztahuje.

- Vézena hladina akustického tlaku A emisie je nizSia ako 70 dB(A).

- Cistenie a udrzbu, ktoré vykonava pouzivatel, nesmu vykonavat deti bez
dozoru.

- Pred akymkolvek zasahom do systému (udrzba, Cistenie) vzdy odpojte
vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych batérii.

- Systém Casto kontrolujte, najmd kable, pruziny a podpery, aby ste zistili
pripadnU nevyvazenost a znamky opotrebenia alebo poskodenia. Vyrobok
nepouzivajte, ak potrebuje opravu alebo nastavenie, pretoze chybna
inStalacia alebo nespravne vyvazenie automatiky moze viest k zraneniam.

- Obalové materialy vyrobku je potrebné zlikvidovat v sulade s miestnymi
predpismi.

- Ak je automatizovana brana vybavena brankou pre pesich, systém musi byt
vybaveny ovladacim systémom, ktory zablokuje ¢innost motora, ked je
branka pre pesich otvorena

UPOZORNENIA K INSTALACIHI

- Pred instalaciou pohonu skontrolujte, ¢i st vSetky mechanické casti v
bezchybnom stave a spravne vyvazené a ¢i je mozné automatikou
spravne pohybovat.

- Zabezpette, aby boli ovladacie prvky umiestnené daleko od pohyblivych
Casti, no zaroven v priamom vyhlade. Pokial sa nepouziva klucovy
prepinat, ovladacie prvky musia byt nainstalované najmenej 1,5 m nad
zemou a nesmu byt pristupné.

- Ak je otvaranie riadené protipoziarnym systémom, zabezpecte, aby boli
vietky okna vacSie ako 200 mm zatvorené pomocou ovladacich prvkov.

- Zabranite akejkolvek forme zachytenia medzi pohyblivymi a pevnymi
_tastami pocas pohybov.
- Stitok tykajuci sa rucného pohybu trvalo pripevnite v blizkosti jeho
ovladacieho prvku.
- Po indtalacii pohonu skontrolujte, ¢i mechanizmus, ochranny systém a
vietky rucné pohyby funguiju spravne.

) POPIS VYROBKU A URCENE POUZITIE

M-BAR a L-BAR s elektromechanické zavory na pouZzitie v obytnych a
priemyselnych objektoch, ktoré riadia otvaranie a zatvaranie vjazdu. Tieto zavory su
vybavené elektromechanickym pohonom s motorom 24 V, elektrickym systémom
koncovych spinaCov a majakom zabudovanym v kryte (volitelné prisluSenstvo). Oba
modely je mozné intalovat ako protilahlé zavory v rezime ,Master-Slave® na
pokrytie vjazdu $irSieho ako 8 metrov (pozri odsek ,Pohon v rezime SLAVE®).

Riadiaca jednotka je pripravena na pripojenie roznych zariadeni systému Nice Opera
a solarneho napajacieho systému ,Solemyo* (pozri odsek ,Pripojenie solarneho
systému Solemyo®).

Zavory st pohanané elektrinou a v pripade vypadku napajania (blackout) je mozné
rameno rucne odblokovat a pohybovat nim rukou. Alternativne je mozné pouZit
zaloZnu batériu (model PS224 - volitelné prislusenstvo), ktora zabezpeti vykonanie
niekolkych pohybov pocas prvych hodin vypadku napajania. Na predlzenie tohto
obdobia alebo zvy3enie poctu povolenych pohybov je potrebné aktivovat funkciu
,Stand-by“ (pohotovostny rezim) (pozri ,Tabulka 6).

Zavory sa musia kombinovat s dostupnymi ramenami, jednotlivo alebo v paroch, aby
sa dosiahla pozadovana dlzka. V zavislosti od zvoleného ramena je k dispozicii rozne
volitelné prislusenstvo, ako je uvedené v tabulke.

Tabulka

Skrifia Rameno | Guma Svetla Hlinikova zastena Pohybliva podpera
M3BAR |3 m ano ano - -
M5BAR 4m z:ano a:no a:no (1 kus) a:no

5m ano ano ano (1 kus) ano

5m ano ano ano (2 kusy) ano
M7BAR |3+3m |ano ano ano (2 kusy) ano

3+4 m |ano ano - ano

3+4 m |ano ano ano (3 kusy) ano
L9BAR |4+4m |ano ano ano (3 kusy) ano

4+5m |ano ano - -

Dolezité poznamky k pouzivaniu navodu:
- v celom tomto navode vyraz ,zavora“ oznacuje dva vyrobky ,M-BAR" a ,L9BAR"

- prisludenstvo uvedené v navode je volite[né.

POZOR! - Akékolvek iné poutzitie, nez je tu uvedené, alebo pouZitie v
inych podmienkach prostredia, neZ sii uvedené v tomto navode, sa
povazuje za nespravne a je prisne zakazané!

2.1 SULAD VYROBKU S NARIADENIM 0 POHOTOVOSTNOM REZIME

Kritéria nariadenia o pohotovostnom rezime sa na tento vyrobok neuplatfiuju,
pretoze vyrobok nie je ur¢eny na pouZitie ,v domacnosti alebo v kancelarii®
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2.2 ZOZNAM SUCASTi
Na ,Obrazku 1° si znazornené hlavné Casti, z ktorych sa sklada M/L-BAR.

4 N\

_____________________

S

- )
A Podpera ramena

B Skrifia pohonu

C Kryt

D Elektronicka riadiaca a ovladacia jednotka

E Vyvézenie

F

Klu¢ na zablokovanie/odblokovanie

4 INSTALACIA

3.1 KONTROLY PRED INSTALACIOU

InStalaciu musi vykonat kvalifikovany personal v sulade s platnymi
pravnymi predpismi, normami a nariadeniami a s pokynmi uvedenymi
v tomto navode.

Pred inStalaciou vyrobku je potrebné:

- skontrolovat neporusenost dodavky

- skontrolovat, ¢i st vietky materialy v bezchybnom stave a vhodné na zamyslané
pouZzitie

- skontrolovat, ¢i je mozné dodrzat prevadzkové obmedzenia uvedené v odseku
,Obmedzenia pouZitia vyrobku”

- skontrolovat, ¢i je miesto inStalacie zlucitelné s celkovymi rozmermi vyrobku
(pozri ,0brazok 3“)
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- skontrolujte, ¢i je povrch zvoleny na intaldciu zavory pevny a ¢i zarudi stabilné
ukotvenie

- uistite sa, Ze miesto indtalacie nie je ohrozené zaplavenim; v pripade potreby je
potrebné vyrobok nainstalovat primerane vyvy3eny nad droviiou terénu

- skontrolujte, Ci priestor okolo zavory umoziiuje lahké a bezpecné vykonavanie
rucnych pohybov

- skontrolujte, ¢i sa v drahe ramena nenachadzaju prekazky, ktoré by mohli branit
pohybom otvarania a zatvarania

- skontrolujte, ¢i je kazdé inStalované zariadenie umiestnené v polohe chranenej
pred rizikom nahodného narazu.

- overte, ¢i si montazne polohy jednotlivych zariadeni chranené pred narazmi a Ci
su montazne plochy dostatocne pevné

- zabrarite ponoreniu akejkolvek Casti automatiky do vody alebo inych kvapalin

- vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohfia a mimo kyslého,
slaného alebo potencialne vybusného prostredia; to mdze vyrobok poskodit a
sposobit poruchy alebo nebezpecné situdcie

- riadiacu jednotku pripojte k elektrickému napajaciemu vedeniu vybavenému
ochrannym uzemnenim

3.2 OBMEDZENIA POUZITIA VYROBKU

Pred inStalaciou vyrobku je potrebné:

- skontrolovat, & st vietky hodnoty uvedené v kapitole ,TECHNICKE UDAJE*
zlutitelné so zamyslanym pouzitim .

- skontrolovat, Ci je odhadovana Zivotnost (pozri odsek ,Zivotnost vyrobku®)
zlutitelna so zamyslanym pouzitim

- skontrolovat, ¢i je mozné v plnom rozsahu dodrzat vietky obmedzenia, podmienky
a upozornenia uvedené v tomto navode.

3.2.1 ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost vyrobku je jeho priemerna ekonomicka doba pouzivania a vyrazne ju
ovplyviuje stuperi narocnosti pohybov, inymi slovami sucet vietkych faktorov, ktoré
prispievaju k opotrebeniu vyrobku.

Na odhad Zivotnosti vasej automatiky postupujte takto:

1. sCitajte hodnoty poloziek v , Tabulke 2°, ktoré zodpovedaju podmienkam
systému
2. v grafe na ,Obrazku 2° vedte od ziskanej hodnoty zvislu ¢iaru az po

priesecnik s krivkou; z tohto bodu vedte vodorovnu Ciaru az po priesecnik s

osou ,cyklov pohybu’. Ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost vasho

vyrobku.
Hodnoty Zivotnosti uvedené v grafe je mozné dosiahnut len pri prisnom dodrZiavani
planu udrzby - pozri kapitolu ,UDRZBA VYROBKU". Priemerna Zivotnost vyrobku je
odhadovana a Cisto orientatna hodnota, vypocitana na zaklade ddkladnych internych
skusok, pri zohladneni Standardnych podmienok pouzivania, spravnej instalacie a
udrzby v sdlade s technickym navodom spolocnosti Nice S.p.A. Tento Uidaj mozu
ovplyvnit premenlivé faktory, napriklad klimatické a environmentalne podmienky,
ktoré mozu vyrazne ovplyvnit vykon. Je ddleZité poznamenat, Ze priemerna Zivotnost
nie je totozna so zarukou na vyrobok.

Priklad vypoctu Zivotnosti: M5BAR s pohyblivou podperou, rychlostny stupeii 3

,Tabulka 2“ uvadza ,indexy naro¢nosti” pre tento typ instalacie: 10 % (,Pohybliva
podpera“), 10 % (,rychlostny stupen 3%).

Tieto ukazovatele je potrebné scitat, ¢im sa ziska celkovy index naronosti, ktory je v
tomto pripade 20 %. S vypocitanou hodnotou (20 %) ndjdite na vodorovnej osi grafu
(-index narocnosti“) hodnotu zodpovedajlcu po¢tu ,cyklov pohybu’, ktoré vyrobok
mdZe vykonat poCas svojej Zivotnosti = priblizne 750.000 cyklov.



Tabutka 2
Index narocnosti
M3BAR | M5BAR |M7BAR |L9BAR
Spojka ramena (XBA11) 20 15 - -
Rychlostny stupen 4 15 10 15 15
Rychlostny stuperi 3 0 0 10 10
Pohyb preruseny
fotobunkou > 10 % 15 10 15 15
Pohyb preruseny
povelom Stop > 10 % 10 10 15 15
Pohybliva podpera (WA12) - 10 10 10
Sila rovna 5 alebo 6 10 10 10 10
Sila rovna 4 alebo 5 5 5 5 5
Pritomnost soli 10 10 10 10
Pritomnost prachu a piesku 5 5 5 5
Hlinikova zastena - 5 5 5
Teplota okolia nad
40°Ca pod 0°C 5 S : 5
[:
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3.3 IDENTIFIKACIA VYROBKU A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a Stitok (A), ktory umoziiuje identifikaciu vyrobku, st znazornené na

,0Obrazku 3°

- ™
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3.4  PREVZATIE VYROBKU
N
J

=IO m m OOwWX>»

Zévora s integrovanou riadiacou jednotkou

Kryt a podpera ramena

2 krabice pre fotobunky

Hlinikova spojka diZky 300 mm (len pri M3BAR, M5BAR, M7BAR)

Pevna koncovka ramena; 2 spojky pre gumové narazniky; 2 spojky bez
gumovych naraznikov

Kltce na rucné zablokovanie a odblokovanie ramena; klu¢ na zamok krytu;
drobny kovovy material (skrutky, podlozky atd)

Zakladova doska

4 kotevné skrutky

Hlinikova spojka diZky 700 mm (len pri L9BAR)
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3.5 PRACE PRED INSTALACIOU
Obrazok znazorfiuje priklad automatického systému zostaveného zo sucasti Nice.
/ e N
C
i
3 2 1
- J
A Fotobunky ) Uvedené stcasti su umiestnené podla typického Standardného rozlozenia. Podla
B Fotobunky na stlpiku rozloZenia na ,0brazku 5° urcte priblizna polohu, v ktorej bude nainstalovana kazda
C Klucovy prepinat sucast systému.
D Skrifa zavory
Tabutka 3| Pozn. 1 Ak je napajaci kabel dlhsi ako 30 m, je potrebné pouzit kabel s vacsim
prierezom (3 x 2.5 mm2) a v blizkosti automatiky nainstalovat ochranné
Identifikaéné ¢. Vlastnosti kabla N
Kabel NAPAJANIA POHONU Pozn. 2 Ak je kabel BlueBus dlh3i ako 20 m, maximalne do 40 m,
1 1 kabel 3 x 1.5 mm2 je potrebné pouzit kabel s visim prierezom (2 x 1 mm2).
Maximalna dlzka 30 m [pozn. 1]
Kabel BLUEBUS . L v I
2 1 kabel 2 x 0.5 mm2 Pozn. 3 Tieto dva kable je mozné nahradit jednym kablom 4 x 0.5 mm2. Pozn. 4 Pred
Mlaximélhidlilfa LU [p’ozn: 2] pripojenim overte, Ci je vystup naprogra-
Kabel KLUCOVEHO PREPINACA movany podla pripajaného zariadenia (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE).
3 2 kable 2 x 0.25 mm2 [pozn. 3]
Maximalna dlzka 30 m
Kabel VSTUPU OPEN 3itd 1A : ¢ 5 . : Tgara
1 kdbel 2x0.25 mm2 & Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia v mieste inStaldcie.
Maximalna dlzka 30 m
Kabel VSTUPU CLOSE - — - — - —
2 % 0.25 mm2 & Pri kladeni chrani€iek na vedenie elektrickych kablov majte na pamati,
Maximalna dizka 30 m Ze pripadna voda v rozvodnych krabiciach moZe spésobit, Ze spojovacie
Kabel MAJAKA [pozn. 4] chranicky vytvoria kondenzat vo vnitri riadiacej jednotky a poskodia
1 kabel 2 x 0.5 mm2 tak elektronické obvody.
Maximalna dizka 30 m
Ostatné kable Kabel ANTENY
1 tieneny kibel typuRGS8 & Pred intalaciou pripravte potrebné elektrické kable podta ,Obrazku 5“
Maximalna dizka 15 m; odporicané < 5 m a podta tdajov v kapitole , TECHNICKE UDAJE".
Kabel KONTROLKY OTVORENEHO RAMENA [pozn. 4]
1 kabel 2 x 0.5 mm2
Maximalna dlzka 30 m
Kabel OSVETLENIA RAMENA [pozn. 4]
Kabel MASTER/SLAVE
1 kabel 2 x 1 mm2
Maximalna dlzka 20 m
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3.6 NASTAVENIE ZAVORY

Zavora je z vyroby nastavena takto:

- vyvaZovacia pruzina upevnena vpravo, inStalatny prepinac vpravo, ukotvena cez

doCasné otvory
- zatvaranie ramena smerom dolava.

Ide 0 ndhodné nastavenia, preto je potrebné vykonat nasledujtce kontroly a zistit, ¢i

ich treba zmenit:

- ak sa bude instalovat jedno prisluenstvo: v politku A" na ,Obrazku 6 najdite
verziu vasej zavory, dlzku ramena a nakoniec prislusenstvo, ktoré chcete

namontovat na rameno; podla tychto tdajov odCitajte zodpovedajtice pismeno a

Cislo otvorov, ktoré treba zvolit na uchytenie pruziny

- ak sa bude instalovat viac prisluSenstva: v politku ,B“ na ,Obrazku 6 najdite
verziu va$ej zavory, dizku ramena a nakoniec typ a potet prisluSenstva, ktoré
chcete namontovat na ramenos; stitajte Cisla v zatvorkach priradené k
prisluSenstvu a podla vysledku su¢tu oditajte v spodnej ¢asti policka ,,B
pismeno a Cislo otvorov, ktoré treba zvolit na uchytenie pruziny

- ak sa rameno musi zatvarat vpravo od motora: uchytenie pruziny je potrebné
presunut do jedného z otvorov na druhom ramene vyvazovacej paky.

4 0 N
A MS3BAR MSBAR M7BAR L9BAR
M3BAR / M5BAR
\47?%‘ ‘ 2,45m 3,15rq 3,50m 4,15m 5,15m 7,33m 9,33m
XBA15 ! XBA15 I XBA14 } XBA14 I XBA5 I -><BA1 5 ->(BA1 4
C B A A B c (3,15m) -0,50m (3,15m) (4,15m) -0,65m (4,15m) (5,15m) + XBA14 + XBA5
M7BAR / LgBAR XBA13 / XBA13T A A B B c B B
/ 1 | 3| 2| 3| 2| 2|1
/ A | A B| B | c| B | B
N
U 1 3 2 3 2 2 1
XBA4 / XBA6 / XBA18
XBA11 B B c c V
_I%:. 3 | 3| 1| 3
B M5BAR M7BAR
\47?4»‘ 3,50m 4,15m 5,15m 5,L5m 5,00m 653m 7,33m 7,33m 8,33m
XBA14 } XBA14 I XBA5 I XBA5 I XB/:1 5+XBA1 5I XBTM 5 -XBA1 5 I -><BA1 5 XB-A1 4
(4,15m) -0,65m (4,15m) (5,15m) (5,15m) (6,30m) -1,30m +XBA15 +XBA14 + XBA14 + XBA14
XBA13 / XBA13T rTT TN
/ ol o loflo|o o] o] oo
% oo lo oo ool o
Al ] '
x40, xBrso / om0 | 1 '
@ oo - lelolo| - |le|e
321 123 Iﬁ » 01 @ 4 | 4 3) 3) @ | 3 3
1. SCitajte Cisla v zatvorkach uvedené v | I ‘ ly ‘ ‘ ‘ lv ‘ ‘
stlpci, pricom vyberte len tie, ktoré JEe==cs
patriak lo:1-Bllo. 1o Bl sisceoioaBlo.ooBlooo Bl sicpfooo Bloc A
inStalovanému prislusenstvu. L 2, 3 2 1 1 1 3
: Bl C A B B A B
; - " . N2:7= —-12+4= ---- 3+56= ----13+5= -—--{3+5= - 3+4= ---{3+6= -
2, Podla vysledku suctu urcte pocet .1 0 3! 1 2 2 2 2 1
otvorov potrebnych na uchytenie ! :
pruziny. ' C A A
, 5+6= ---- 6+7= - 5+6= ----
' 2 3 3
- J
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3.6.1 PRESUNUTIE ALEBO VYMENA PRUZINY 3. na uvolnenie napnutia vyvazovacej pruziny:
Ak chcete presuniit uchytenie pruziny do inych otvorov, nez st nastavené z vyroby, - pri M-BAR povolte maticu (B) a rucne otocte pruzinu (C) v smere

postupuijte takto: hodinovych ruciciek
1. odstrante horny kryt (A) skrine zavory

- pri L-BAR otoCte maticu (B) v smere hodinovych ruciciek

M3BAR-M5BAR-M7BAR

2. povolte dve skrutky upeviiujice panel skrine

8 - SLOVENCINA



pomocou ,0brazku 6 urcte nové otvory, do ktorych uchytite oba konce

5. vyberte pruzinu z perforovanej dosky v spodnej Casti skrine 7.
pruziny
- ~ 8. upevnite pruZinu k perforovanej doske v spodnej asti skrine
m M3BAR-M5BAR - ~
@ M3BAR-M5BAR
L‘%’!
- )
6. ak chcete nastavit zatvaranie ramena vpravo od skrine, odblokujte pohon
(pozri odsek ,Ruéné odblokovanie a zablokovanie pohonu) a otocte \
vyvazovaciu paku o 90° 9. upevnite ocko pruziny k vyvazovacej pake a skrutku pevne utiahnite
-
(12 )
@ M3BAR-M5BAR-M7BAR
L9BAR
-
J
10.  ak bol pohon predtym odblokovany, znova ho zablokuite.
SLOVENCINA - 9



3.7

N

Ak je k dispozicii nosna plocha:
otvorte panel skrine

INSTALACIA POHONU e

Nespravna inStalacia moZe spdsobit vazne zranenie osoby pracujlicej
na systéme alebo jeho buducich pouzivatelov. Pred zacatim montaze
automatiky vykonajte predbezné kontroly opisané v odseku ,Kontroly
pred indtalaciou” (strana 4) a v odseku ,Obmedzenia pouZitia vyrobku*
(strana 4).

.

- J

2, polozte skrifiu na kotviacu plochu a oznacte body zodpovedajuce drazkam

4 @ )
2.
3.

Pozn.

Ak nosna plocha nie je k dispozicii:

vykopte jamu na vlozenie zakladovej dosky

Kotviaca plocha musi byt Giplne rovna a hladka. Ak je plocha betdnova,
musi mat hrubku najmenej 0,15 m a musi byt vhodne vystuzena Zeleznou
armattrou. Beton musi mat objem vacsi ako 0.2 m3 (hribka 0.25 m
zodpoveda 0.8 m2, t. . Stvorcovej zakladni so stranou priblizne 0.9 m).
Dosku je mozné ukotvit do beténu pomocou 4 rozpinacich kotiev so
skrutkami 12 MA, ktoré odolaju tahovému zatazeniu najmenej 400 kg. Ak
je kotviaca plocha z iného materidlu, je potrebné overit jej pevnost a to, Ci
Styri kotviace body odolaju zatazeniu najmenej 1,000 kg. Na upevnenie
dosky pouzite skrutky 12 MA.

pripravte chranicky na vedenie elektrickych kablov upevnite $tyri kotevné
skrutky (A) k zakladovej doske, pritom na kazdu nasadte maticu a podlozku
(scast dodavky) na hornej aj spodnej strane dosky

w Spodnii maticu je potrebné naskrutkovat az na koniec zavitu.

orw

odsurite skrifiu a vyvftajte otvory v oznacenych bodoch vloZte 4
rozpinacie kotvy (nie su sucastou dodavky)

skrifiu spravne umiestnite a zaistite ju prisluSnymi maticami a podlozkami
(nie st sucastou dodavky).

i
(@

Al
J
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4, nalejte beton a skor, nez zacne tuhnut, osadte zakladovd dosku v Urovni
povrchu, rovnobezne s ramenom a dokonale vodorovne pockajte, kym beton

5. Uplne nevytvrdne, ¢o zvyCajne trva dva tyzdne
6. odstrante Styri horné matice a podlozky (B) z kotevnych skrutiek otvorte
7. panel skrine (,0brazok 8)
8. skrifiu spravne umiestnite a zaistite ju prisluSnymi maticami a podlozkami,
ktoré ste predtym odstranili (,0brazok 17°).
3.8 INSTALACIA RAMENA
Pri montdzi ramena zavory postupujte takto:
1. vloZzte dva koliky (A) cez prislusné otvory vo vystupnom hriadeli motora
4 N

(10

- J
2. nasadte podperu (B) na vystupny hriadel motora a natocte ju do polohy
,2Vislé rameno*
3. upevnite ju prisluSnymi skrutkami a pruznymi podlozkami Grower; pevne
utiahnite
~
- J

w Pri ramenach z dvoch kusov sa kratsi kus musi upevnit ku skrini.

4, nasadte kryt (C) podpery a upevnite ho 6 dodanymi skrutkami; skrutky
nechajte volné

v

5. vlozte hlinikovu spojku (D) do jedného konca kratSieho ramena a zaistite ju
dodanou skrutkou

~

Ve
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6. len pri ramenach z dvoch kusov: zasuiite univerzalnu
spojku (E) do volnych koncov oboch ramien a spravne zarovnajte otvory; tri
skrutky spojky povolte rovnomerne, aby sa spojka dala upevnit vo vntri
ramien

J

7 jemne naolejujte hlinikov LiStu z oboch stran

8. po celej dizke ramena zasurite do drazok (F) gumové narazniky a striedajte
ich s prisluSnymi spojkami (G); gumovy naraznik mdze presahovat priblizne 1
¢m za koniec ramena

, =

|
\
/7y

v

A

'

A
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9. nasadte koncovku ramena (H) a zaistite ju dvoma skrutkami nasadte

10.  aspojte obe koncovky gumového naraznika (1)

4 @ N
J

11.

12,

zasunite kompletné rameno az na doraz do puzdra (J) podpery

pevne utiahnite 6 skrutiek podpery vlozenych predtym.

s

(&

J

Po instalacii ramena a gumového naraznika je potrebné pred dalSim
postupom nainstalovat na rameno ostatné prislusenstvo - ak sa
pouziva. Pri ich instalacii postupuijte podla prisluSnych navodov.



3.9

NASTAVENIE MECHANICKYCH KONCOVYCH SPINACOV

Pri nastaveni koncovych spinacov postupujte takto:

1. odblokujte pohon prislusnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ruéné
odblokovanie a zablokovanie pohonu")

2. ru¢ne pohybujte ramenom tak, aby vykonalo (plné otvorenie a zatvorenie
3. otacanim skrutiek mechanickych dorazov (A - B) nastavte vodorovnu polohu
ramena v zatvorenom stave a jeho zvisld polohu v otvorenom stave

-

.

4,

po nastaveni matice pevne utiahnite.

3.10 VYVAZENIE RAMENA
Vyvazenie ramena slUzi na najdenie najlep3ej rovnovahy medzi celkovou hmotnostou
ramena vratane instalovaného prislusenstva a silou, ktorou pdsobi napitie
vyvazovacej pruziny. Napatie pruziny overte takto:

Pre modely M-BAR (,Obrazok 28")

1.
2,
3.

Pozn.

odblokujte pohon prislusnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ruéné
odblokovanie a zablokovanie pohonu")
rucne presurite rameno priblizne do polovice (45°) a nechajte ho stat

ak ma rameno tendenciu stlpat, znizte napatie pruziny (A) jej ru¢nym
otacanim v smere hodinovych ru¢iciek. Ak ma naopak rameno tendenciu
klesat, zvyste napatie ru¢nym otacanim pruziny proti smeru hodinovych
ruciciek.
Nevyvazenost je pripustnd, ak sila potrebna na pohyb ramena pocas
otvarania a zatvarania a vo vietkych ostatnych polohach je mensia alebo
rovna polovici menovitej hodnoty. Potrebna sila je teda priblizne 1.5 kg pri
M3; 3.5 kg pri M5; 4.5 kg pri M7. Sila sa meria kolmo na rameno vo
vzdialenosti 1 m od osi otacania.

~
=
N
- J
4, operaciu zopakujte aj s ramenom v polohe priblizne 20° a 70°. Ak rameno
zostane v danej polohe nehybné, je spravne vyvazené; mierna nevyvazenost
je pripustna, rameno sa v3ak nikdy nesmie vyrazne pohnut
~ z ™
\
- J
Pozn. Skontroluijte, ¢i je pruzina v rovnakej vzdialenosti od oboch upeviiovacich bodov.
5. povolte maticu (B), ktora zaistuje vyvaZzovaciu pruzinu
6. zablokujte pohon.
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Pre modely L-BAR (,,0brazok 30%)
odblokujte pohon prislusnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ruéné
odblokovanie a zablokovanie pohonu")

2. rucne presufite rameno priblizne do polovice (45°) a nechajte ho stat

3. ak ma rameno tendenciu stdpat, znizte napétie pruziny otacanim matice (C) v
smere hodinovych ruciciek. Ak ma naopak rameno tendenciu klesat, zvyste
napatie pruziny ru¢nym otatanim matice (C) proti smeru hodinovych ruciciek.

~

v

Pozn.

Nevyvazenost je pripustnd, ak sila potrebna na pohyb ramena pocas
otvarania a zatvarania a vo vietkych ostatnych polohach je mensia alebo
rovna polovici menovitej hodnoty. Potrebna sila je teda priblizne 6.5 kg.
Sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m od osi otacania.

4, operaciu zopakuijte aj s ramenom v polohe priblizne 20° a 70°. Ak rameno
zostane v danej polohe nehybné, je spravne vyvazené; mierna nevyvazenost
je pripustnd, rameno sa v3ak nikdy nesmie vyrazne pohnut

5. zablokujte pohon.
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3.11 RBONDBDBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE

Pohon je vybaveny mechanickym systémom odblokovania, ktory umoziuje ru¢ne
otvarat a zatvarat rameno.

Tieto rucné Ukony sa smu vykonavat len pri vypadku napajania, pri poruchach alebo
pocas instalacie. Odblokovanie zariadenia:

1. vlozte kli¢ (A) a ototte ho 0 180° dolava alebo doprava
4 N

7

. J
2. rameno je teraz mozné rucne presunut do pozadovanej polohy.

Zablokovanie zariadenia:
1. otocte kluc (A) spat do povodnej polohy
2, vyberte klic.



Presunutie vlozky zamku na opacnii stranu pohonu: 1.

vlozte klu¢ (A) a otoCte ho o 180° v smere hodinovych ruciciek

zvnutra skrine stiahnite smerom nadol pruzinu v tvare U (B), ktora zaistuje
vlozku zamku

vyberte vlozku (C) zo skrine vytiahnutim smerom von

124

s

\ -~ 2

>

5
6.
7

odstrarite gumovu krytku na opacnej strane skrine a vlozte cylindrickd vlozku
zamku cez otvor

zvnutra skrine zasufite zdola nahor pruzinu v tvare U, ktora zaisti cylindricka
vlozku zamku

otocte klUc (A) spat do pévodnej polohy

vyberte klUC.

3.12 ZISTENIE A NASTAVENIE VOLE RAMENA
Ak pri zatvarani/otvarani spozorujete vykyv vacsi ako 2-3° (17- 26 cm), je potrebné
nastavit nastavovaciu skrutku.

e @ ™
4 -
>2-3°
(>17-26 cm)*
N J
*) Priklad pre rameno dizky 5 metrov.

Pri nastaveni postupujte takto:
1. odstrarte horny kryt (A) skrine zavory

2, povolte dve skrutky upeviiujlce panel skrine
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3.

otocte skrutku (B) 0 90° proti smeru hodinovych ruciciek.

Postup elektrického zapojenia:
1. odstrarte horny kryt (A) skrine zavory

&

v

-

D

&

‘IIIIII.,A

0-1°

(0-10 cm)

J

n

ho k 3-kontaktovej svorke s poistkou

>

utiahnite skrutku kablovej prichytky

elektrické kable vedte vo vnutri skrine smerom dolava, od zakladne k
riadiacej jednotke napajaci kabel prevedte cez kablovu prichytku a pripojte

LIN &
8 6086

®\

4

4.1

& Zapajanie smie vykonavat len kvalifikovany personal.

ELEKTRICKE ZAPOJENIE

PREDBEZNE KONTROLY

Vsetky elektrické zapojenia sa musia vykonavat pri systéme
odpojenom od elektrickej siete a s odpojenym niidzovym napajanim

(ak je v automatike pritomné).

0
0
0

20.0.0.0.0.0
=0.0.0.0.0.0.0.0
3 &W@%@%ﬁb
9:0.0.0.0.0,
0.0.0.0.0,
0.6.0.0.0
0.0.0.0
0.0.0.0.0
'0°0.0.0.0.0.0
0.6.0.0
0-0.0
00
9

000000

)
0

@g@
0@@
0
0,
0

—

_\:\ 00

J.0.0

0.0

0.0

00

0.0

‘,0@%

—) @@
\é

16 - SLOVENCINA

J

pohodlie st svorkovnice odnimatelné.

5. zapojte ostatné kable podla schémy zapojenia na ,Obrazku 40°. Pre vicsie



4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENIA
‘@ )
oGl EPMB/EPLB TX RX
e T
N 8K2 NO NO NO
FLASH | Ao~ S S S

i
: : S [Lignt]Fiasn] OGI [Buebus] Stop | SbS Jopen]Ciose]rpsos)
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g 6600[5660006500]0 ™ ! & !
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Pg' 000000000000 0O0(|O ]
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:i @ (1 : i g LOOP 2 :
< _ _ | |
— = oF MASTER 1
e T SLAVE |
1 m :
O S L S )
- J
4.2.2 POPIS PRIPOJENi
Tabulka
ELEKTRICKE ZAPOJENIE
Svorky Popis
vystup pre svetla ramena (,Boom Lights®); je mozné pripojit signalizatné zariadenia 24 V s prikonom maximalne 10 W. Vystup je mozné
LIGHT naprogramovat aj na iné funkcie (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®) alebo prekonfigurovat programatorom Oview.
Po zmene programovania je mozné pripojit LED pasy R+G XBA40, XBA60, XBA8O.
Vystup pre majak; je mozné pripojit ziarovky 12 V s prikonom max. 21 W alebo majak Nice LUCY B, MLB alebo MLBT. Vystup je mozné
FLASH naprogramovat aj na iné funkcie (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®) alebo prekonfigurovat programatorom Oview.

Vystup ,Kontrolka otvorenej brany*; je mozné pripojit signalizatné svetlo 24 V (maximalne 10 W).

oGl Vystup je mozné naprogramovat aj na iné funkcie (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®) alebo prekonfigurovat programatorom Oview.

Po zmene programovania je mozné pripojit LED pasy R+G XBA40, XBA60, XBASO.

K tejto svorke je mozné pripojit kompatibilné zariadenia, ktoré sa vietky zapajaju paralelne len dvoma vodi¢mi, ktorymi sa prenasa napajanie aj
BLUEBUS komunikatné signaly.

DalSie informacie o zbernici BlueBUS najdete v odseku ,BlueBUS".

Vistup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom spdsobia okamZité zastavenie prebiehajliceho pohybu s naslednou kratkou reverziou. Na vstup je mozné
pomocou $pecialnych postupov pripojit kontakty ,normalne zatvorené” (NC) a ,normalne otvorené“ (NO), ako aj zariadenia s konstantnym odporom.

STOP

Dal3ie informacie o funkcii STOP najdete v odseku ,Vstup STOP"
SbS Vistup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v reZime krok za krokom; je mozné pripojit kontakty ,normalne otvorené“ (NO).
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ELEKTRICKE ZAPOJENIE

Svorky Popis
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len otvaranie; je mozné pripojit kontakty ,normalne otvorené” (NO). Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len
CLOSE zatvaranie; je mozné pripojit kontakty ,normalne otvorené“ (NO). Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v rezime krok za krokom s vysokou
HP Sbs prioritou a uved( automatiku do pohybu, aj ked je zablokovana; je mozné pripojit kontakty typu ,normalne otvoreny” (NO).
ANTENNA Vstup na pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je zabudovana v majakoch Nice LUCY B, MLB a MLBT. Vystup na pripojenie dosky LED
vystrazného svetla (XBA7) alebo dosky LED semafora (XBA8). Okrem toho sa na fiom signalizuje diagnostika blikanim.
INTERNAL LIGHT
Je mozné ho naprogramovat, pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE".
Kontakt ,normalne otvoreny” (NO) na pripojenie detektora kovov D1.
LOOP1 ReZimy Cinnosti priradené k tomuto vstupu je mozné zmenit pomocou programatora riadiacej jednotky (pozri odsek ,Detektor slu¢ky).
Kontakt ,normalne otvoreny“ (NO) na pripojenie detektora kovov D2.
LOOP2 Rezimy ¢innosti priradené k tomuto vstupu je mozné zmenit pomocou programatora riadiacej jednotky (pozri odsek ,Detektor slucky").
MASTER-SLAVE Vstup na pripojenie dvoch zavor v reZime Master-Slave (pozri odsek ,Pohon v rezime SLAVE®). Kontakt ,normalne zatvoreny*
SAFETY (NC) na pripojenie kontaktu ,Sklopné rameno” (volitelné prislusenstvo).

& Ak sa zmeni programovanie vystupov, skontrolujte, Ci pripojené zariadenie zodpoveda zvolenému typu napatia.

— 5.2 VOLBASMERU
5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE Smer otvarania zvolte podl(a polohy pohonu.
Prepinac nastavte takto:

51 VOLBATYPU ZAVORY - rzs;ii:;c/ee :1% r;avgrl-(l),b;;l; je pruzina uchytena na pravej strane vyvazovace;j paky
Riadiaca jednotka ma v slote prijimaca OXI sadu prepinacov DIP (A), ktoré umoziujli | _ nastavte ho na LH, ak je pruzina uchytena na lavej strane vyvazovacej paky
urcit typ zavory. Prepinace DIP sd nastavené z vyroby: ich vyznam je uvedeny v
nasledujucej tabulke.
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Tabulka 5 =

RN—

VOLBA TYPU ZAVORY =
Vyznam konfiguracie Konfiguracia \\@4
Dip1 |Dip2 |Dip3 |Dip4 |Dip5 g

Nepovolena konfigurécia OFF |OFF |OFF |OFF |OFF | \@1

Inétalacia M3BAR ON |OFF |OFF |OFF |OFF b

Instalacia M5BAR OFF  |ON OFF |OFF | OFF -~

Instalacia M7BAR OFF OFF ON OFF OFF

Instalacia L9BAR OFF |OFF |OFF |ON OFF

Nepovolena konfiguracia OFF OFF |OFF |OFF | OFF 9 )
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5.3 PRIPOJENIE NAPAJANIA

Pripojenie napajania smie vykonavat len kvalifikovany a skiseny
personal, ktory spliia potrebné poZiadavky, v plnom sulade s platnymi
zakonmi, predpismi a normami.

Riadiacu jednotku pripojte k napajaciemu vedeniu s ochrannym uzemnenim.
Nainstalujte isti¢ so vzdialenostou kontaktov, ktora zaruci Uiplné odpojenie za
podmienok prepdtove] kategorie Il alebo pouZite systém zastrcky a zasuvky.

Hned po zapnuti napajania vyrobku je potrebné vykonat niekolko jednoduchych

kontrol:

1. skontrolujte, ¢i sa rozsvieti displej.

2. uistite sa, Ze blikaju aj LED na fotobunkach (TX aj RX); spdsob blikania nie je
délezity, pretoze zavisi od inych faktorov.

3. skontrolujte, ¢i je zariadenie pripojené na vystup FLASH alebo LED vystrazné
svetlo XBA7 vypnuté (pri nastaveni z vyroby).

Ak uvedené podmienky nie st splnené, okamZite vypnite napajanie riadiacej
jednotky a dokladne skontrolujte elektrické zapojenie. DalSie uzitocné informacie o
hladani a diagnostike portich najdete v odseku ,RieSenie problémov" (strana 30).

5.4  UCENIE ZARIADENi
Po pripojeni napdjania sa riadiaca jednotka musi naucit zariadenia pripojené na
vstupy ,BlueBUS" a ,STOP".

Ucenie je potrebné vykonat, aj ked'k riadiacej jednotke nie je
pripojené Ziadne zariadenie.

Postup spustite aktivaciou parametra Set 1 (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®).

Automatické ucenie pripojenych zariadeni je mozné kedykolvek zopakovat aj po
inStalacii, napriklad vzdy, ked treba pridat zariadenie.

5.5  UCENIE POLOH MECHANICKYCH DORAZOV

Po nauceni pripojenych zariadeni je potrebné naucit polohy mechanickych dorazov
(maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie). Postup:

1. odblokujte pohon prislusnym dodanym kli¢om (pozri odsek ,Ru¢né
odblokovanie a zablokovanie pohonu")
2. ru¢ne presurite rameno priblizne do polovice (45°) a nechajte ho stat

3. zablokujte pohon

4, spustite vyhladanie poloh aktivaciou parametra Set 2 (pozri kapitolu
,PROGRAMOVANIE®)

5. pocas vykondvania pohybov sa uistite, Ze vyvazovacia paka ramena narazi na
mechanické dorazy koncového spinaca. Ak sa tak nestane, zastavte postup
stlacenim enkodéra (A), nastavte mechanické dorazy koncového spinaca a
zopakuijte postup od zatiatku

Vykonavanie pohybov neprerusujte: ak k tomu dojde, cely postup je
potrebné zopakovat od zaciatku.

5.6 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po dokonceni ucenia sa odportca vykonat niekolko pohybov a overit, ¢i sa zavora
pohybuje spravne.

4 N\
@ —WW—
Stop
Lé\ = 2A
Bluebus

oGl 6

Flash -

O

tight O0- sX Dx}

- J
Postup:

1. stlacte tlacidlo f na vyvolanie pohybu ,Otvorit”; skontrolujte, ¢i rameno
zatne spomalovat pred dosiahnutim otvorenej polohy

OpenAJ [VCIose

2. stlacte tlacidlo h na vyvolanie pohybu ,Zatvorit”; skontrolujte, ¢i rameno
zatne spomalovat pred dosiahnutim zatvorenej polohy

3. potas pohybu skontrolujte, ¢i LED vystrazné svetlo (ak je nain3talované)
blika striedavo kazdych 0.5 sekundy
4. niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, aby ste sa uistili, e nikde nevznika

nadmerné trenie a Ze montaz ani nastavenie nemaju chyby.

5.7  PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI
Ak pouZivatel potrebuje napajat externé zariadenia, napriklad radiovy prijimac alebo
osvetlenie klticového prepinaca, napajanie je mozné odobrat podla obrazka.

Napajacie napatie je 24Vc -30% + +10% s maximalnym dostupnym prddom 500mA.

e N
@ b
() (+)
~ lgg
HP SbS
e -+ Master
C;.e_ ﬂ Slave
Loop1  Loop2
- J
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6  SKUSKY A UVEDENIE DO PREVADZKY

Ide o najdélezitejSie fazy realizacie automatiky, pretoZe zaru¢ujii maximalnu
bezpecnost systému. Skisku je mozné pouzit aj na pravidelné overovanie zariadeni,
z ktorych sa automatika sklada.

Skusky a uvedenie automatiky do prevadzky musi vykonat skiiseny a
kvalifikovany personal, ktory zodpoveda za skiisky potrebné na
overenie rieSeni prijatych vzhladom na existujlice rizika a za
zabezpedenie dodrzania vSetkych pravnych predpisov, noriem a
nariadeni, najma vietkych poziadaviek normy EN 12445, ktora
stanovuje skiSobné metddy na kontrolu automatik bran.

Pridavné zariadenia musia prejst osobitnymi skiskami, a to z hladiska ich funkcii aj
ich spravnej sucinnosti s riadiacou jednotkou. Postupujte podla navodov jednotlivych
zariadeni.

6.1 SKUSKY

Postup skusky:

1. overte, i boli prisne dodrZané v3etky pokyny uvedené v kapitole
,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA® (strana 2)

2. skontrolujte, ¢i je rameno spravne vyvazené (pozri odsek ,Vyvazenie
ramena“)

3. skontrolujte, ¢i zariadenie na rucné odblokovanie funguje spravne (pozri
odsek ,Ruéné odblokovanie a zablokovanie pohonu)

4, pomocou ovladacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo, klticovy prepinac

atd.) vyskusajte otvaranie, zatvaranie a zastavenie ramena a uistite sa, ze
pohyb zodpoveda 3pecifikaciam. Vykonajte niekolko skisok na postdenie
pohybu ramena a na zistenie pripadnych chyb montaZe alebo nastavenia €i
miest so zvySenym trenim
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jednotlivo overte spravnu ¢innost vSetkych pritomnych bezpe¢nostnych

zariadeni (fotobunky, bezpecnostné listy atd')

spravnu Cinnost fotobuniek overte takto:

- podla toho, Ci je nainstalovany jeden alebo dva pary fotobuniek, su
potrebné jeden alebo dva bloky z pevného materialu (napr. drevené
dosky) s rozmermi 70x30x20 cm. Kazdy blok musi mat tri strany z
reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo leskla biela farba), jednu pre
kazdy rozmer, a tri strany z matného materialu (napr. matna Cierna farba).
Pri skuske fotobuniek umiestnenych 50 cm nad zemou musi byt blok
poloZeny na zemi, pri skuske fotobuniek umiestnenych 1 m nad zemou
musi byt zdvihnuty do vy3ky 50 cm

- ak sa skisa jeden par fotobuniek, skisobny blok musi byt umiestneny
priamo pod stredom ramena stranami 20 cm otocenymi k fotobunkam a
posuvany po celej dlzke ramena

-

@

—

- ak sa skasaju dva pary fotobuniek, skisku je potrebné najprv vykonat
samostatne pre kazdy par fotobuniek s jednym skiSobnym blokom a
potom zopakovat s dvoma skiSobnymi blokmi; kazdy skasobny blok musi
byt umiestneny bocne od stredu ramena vo vzdialenosti 15 cm a potom
postivany po celej dizke ramena




- pocas tychto skusok musia fotobunky zaznamenat skusobny blok v
akejkolvek polohe po celej dlzke ramena

skontrolujte, ¢i nedochadza k ruSeniu medzi fotobunkami a inymi

zariadeniami:

- preruste priamu viditelnost medzi parom fotobuniek valcom (priemer 5
cm, dizka 30 cm), ktory najprv priblizte k fotobunke TX, potom k
fotobunke RX a nakoniec do stredu medzi nimi

v

10.

11.

- skontrolujte, Ci zariadenie zasiahne vo v3etkych pripadoch a prepne z
aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak

- skontrolujte, ¢i v riadiacej jednotke vyvola zamyslanu ¢innost (napr.
reverziu pohybu poCas zatvarania)

kontrola ochrany proti nebezpecenstvu zdvihnutia: pri automatikach so

zvislym pohybom je potrebné overit, Ze nehrozi nebezpecenstvo

zdvihnutia. Tuto skisSku je mozné vykonat takto:

- zaveste zataz 20 kg (napr. vrece s pieskom) do polovice diZky ramena

- vyslite povel na otvorenie a skontrolujte, ¢i poCas pohybu rameno
neprekroci vysku 50 cm nad zatvorenou polohou

- ak rameno tuto vysku prekrodi, je potrebné zniZit silu motora (pozri
kapitolu ,PROGRAMOVANIE®)

ak sa potencialne nebezpecnym situaciam sposobenym pohybom ramena

predislo obmedzenim narazove; sily, je potrebné tuto silu zmerat podla

normy EN 12445 a ak sa na pomoc systému pri znizovani narazovej sily

pouZiva nastavenie ,sila motora’, je potrebné vyskusat rézne nastavenia a

ndjst to, ktoré dava najlepsie vysledky

kontrola tcinnosti systému odblokovania:
- uvedte rameno do zatvorenej polohy a rucne ho odblokujte (pozri odsek
,Ruéné odblokovanie a zablokovanie pohonu")

- overte, ¢i odblokovanie prebehne plynulo

- overte, ¢i ru¢na sila potrebna na pohyb ramena pri otvarani neprekracuje
200 N (priblizne 20 kg)

- sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m od osi otacania

overenie systému odpojenia napajania: uvedte do Cinnosti odpajacie
zariadenie napajania a odpojte pripadné zalozné batérie; skontrolujte, Ci
vSetky LED na riadiacej jednotke nesvietia a ¢i rameno po vyslani povelu
zostane stat. Skontrolujte ticinnost uzamykacieho systému, ktory ma
zabranit neamyselnému alebo neopravnenému pripojeniu.

6.2

UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky je mozné vykonat az po uspesnom dokonceni
vietkych faz skiSok.

Pred uvedenim automatiky do prevadzky zabezpette, aby bol vlastnik
riadne informovany o vetkych zvySkovych rizikach a
nebezpecenstvach.

Branu nie je mozné uviest do prevadzky ¢iasto¢ne ani v ,do¢asnych”
podmienkach.

Uvedenie automatiky do prevadzky:

1. vypracujte technicki dokumentaciu automatiky, ktora musi obsahovat tieto
dokumenty: celkovy vykres automatiky, schému zapojenia, posudenie rizik a
prislusné prijaté rieenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vietky pouzité
zariadenia a vyhlasenie o zhode vypracované instalatérom na skrifiu
pripevnite trvaly $titok alebo znacku s popisom postupu odblokovania brany

2. a jej rutného pohybu ,0brazok 48"

4 @ ™

Q

- J

3. na skrifiu pripevnite typovy Stitok s uvedenim najmenej tychto Gdajov: typ
automatiky, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného za uvedenie do
prevadzky), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznacenie CE

4, vypracujte vyhlasenie o zhode automatiky a odovzdajte ho vlastnikovi
automatiky

5. vypracujte navod na pouzivanie automatiky a odovzdajte ho vlastnikovi
automatiky

6. vypracujte a odovzdajte vlastnikovi ,Plan udrzby” automatiky s pokynmi na

Udrzbu vSetkych zariadeni automatiky.

Na v3etku uvedenii dokumentaciu poskytuje spolocnost Nice -
prostrednictvom svojho technického servisu - nasledujuce: navody a
prirucky.
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]/  PROGRAMOVANIE

Riadiacu jednotku je mozné programovat otacanim inkrementalneho enkodéra
(A), jeho stlacenim a pomocou displeja (B).

|I Uplny zoznam parametrov a prislusnych volitelnych hodnét najdete v
»Tabulke 6"

7.1  PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY
Otacanim enkodéra (A) v smere alebo proti smeru hodinovych ruciciek sa na displeji (B) postivaju parametre uvedené v ,Tabulke 6°, ktoré tvoria ponuku trovne 1.

Po ndjdeni pozadovaného parametra trovne 1 stlacte a uvolnite enkodér (A) a prejdite na troven 2, kde sa zobrazi ulozena alebo predvolena hodnota (displej svieti trvalo)
prave zvoleného parametra trovne 1. Ota¢anim enkodéra (A) sa posuvaju hodnoty Urovne 2 (displej blika). Po zvoleni hodnoty stlatenim enkodéra (A) sa zvolena hodnota
ulozi a systém sa vrati na Uroven 1.

Medzi volitelnymi hodnotami, ktoré sa mézu zobrazit, st ,ESC* a ,~": po zvoleni ,ESC” stlacenim a uvolnenim enkodéra (A) sa systém vrati k parametrom Urovne 1 bez
zmeny programovania; hodnota ,---* 0oznacuje programovanie vykonané externym programatorom Qview. Tuto hodnotu nie je mozné zvolit ako bezny parameter trovne 2.

Tabulka
PROGRAMOVACIE PARAMETRE
Vyznam Besuneetre | Pacwmielke Utinok po stlageni enkodéra (A)
Rychle nastavenie a8 g |- Spuvst| .postuApne, jedno po druhom, ucenie zariadeni Bluebus, Stop
a ucenie poloh
H Ucenie zariadeni pripojenych na svorky Bluebus a Stop
Indtalacia SEE 5 Utenie poldh otvorenia a zatvorenia: zmeria sa hodnota zdvihu ramena od
mechanického dorazu zatvorenia po mechanicky doraz otvorenia
[t Zakladny predvoleny firmvér
ag i Firmvér 1 (prisposobenie zakladného firmvéru, nepouziva sa)
Program Prn — — P p . "
ooe Firmvér 2 (prisposobenie zakladného firmvéru, nepouziva sa)
on3 Firmvér 3 (prispdsobenie zakladného firmvéru, nepouziva sa)
oFF Poloautomaticka prevadzka
Typ prevadzky Fol Automaticka prevadzka: po otvoreni a uplynuti ¢asu pauzy sa automaticky spusti zatvaranie
oan
oFF Funkcia vypnuta
Funkcia aktivna v rezime ,Otvorit do uvolnenia“: zasah bezpe¢nostného zariadenia
Zatvorit po fotobunke { spdsobi zastavenie ramena; po uvolneni zariadenia sa spusti odpocitavanie Casu ,Zatvorit
Umoziuje ponechat rameno v otvorenej po fotobunke’, po ktorom sa automaticky spusti zatvaranie
polohe len na Cas . Funkcia aktivna v rezime ,Otvorit (iplne": zasah bezpetnostného zariadenia spdsobi reverziu ramena
nevyhnutny na prechod osob alebo coz a2 do polohy ,Otvorené’, kde sa spusti odpotitavanie ,¢asu Zatvorit po fotobunke’,
vozidiel; zasah bezpecnostnych P po ktorom sa automaticky spusti zatvaranie.
zariadeni automaticky spusti . Pozn.: povel na otvorenie pocas ,&asu Zatvorit po fotobunke”
zatvaranie po uplynuti ,Casu Zatvorit zabrani opatovnému zatvoreniu brany.
po fotobunke Funkcia aktivna v rezime ,Zatvorit Giplne 2“: spravanie podobné rezimu ,Otvorit tplne’, ale v tomto
3 pripade povel na otvorenie nezabrani
opatovnému zatvoreniu brany
Bezpecnostné zariadenie pre ,Zatvorit po f Fotobunky a slucka (nakonfigurovana ako fotobunky)
fototzlfn!(e 5 ' . ) z Len fotobunky
Umoznuje zvolit, ktoré bezpecnostné £03
zariadenie po zasahu fotobuniek spusti Y
opitovné zatvorenie brany 3 Len slucka (nakonfigurovana ako fotobunky)
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Vyznam

Besuneetre

Pacanietre Uti

ok po stlaceni enkodéra (A)

Vidy zatvorit

oFF

Vzdy zatvorit” vypnuté

Standard: ked'sa po vypadku obnovi napajanie a rameno nie je zatvorené, okam#ite
sa spusti zatvaranie, ktorému predchadza vystrazné blikanie v trvani ,¢asu Vzdy
zatvorit*

Zachovat automatické zatvorenie: ked sa po vypadku napajania, ktory nastal pocas
plynutia ¢asu pauzy, obnovi napajanie, automatické zatvorenie sa obnovi s
nastavenym Casom

Stand-by

Po skonceni pohybu a uplynuti ¢asu pohotovostného rezimu
riadiaca jednotka vypne zariadenia zvolené pri programovani
Urovne 2, aby sa znizila spotreba. Po prijati povelu riadiaca
jednotka obnovi

normalnu ¢innost automatiky

Neaktivne

Stand-by v3etko: vypne sa displej, vystup Bluebus, vystupy a niektoré vnitorné
obvody

¥

Stand-by Bluebus: vypne sa vystup Bluebus

Stand-by automaticky: pri napajani z batérie prejde riadiaca jednotka do rezimu
,Stand-by vietko*

Peak (rozbehovy impulz)

afF

Neaktivne

an

Peak aktivny: na zaciatku pohybu s ramenom otvorenym alebo zatvorenym sa
doda $pickovy vykon na prekonanie statického trenia Vypnuté

Nuidzova funkcia

oFF

an

Pri vypadku sietového napatia a pritomnosti batérie sa rameno automaticky
otvori

Volba Slave

oFF

Zavora Master

Zavora Slave

Ochrana proti viamaniu

oFF

Vypnuté

an

Ak riadiaca jednotka pri zatvorenom ramene zisti, Ze sa rameno nasilne otvara, vykona
zatvéaranie. POZN.: ak zatvaranie na ochranu proti nasilnému otvoreniu prekroi ¢asovy
limit, riadiaca jednotka toto nastavenie zrudi az do nasledujiceho pohybu

Casy

Cas pauzy (s): nastavuje pozadovany ¢as pauzy medzi koncom otvarania a zatiatkom
automatického zatvarania. Funguije len pri zapnutom automatickom rezime prevadzky
Predvolené: 20

e
L}
(K]
C3

Predbliknutie pri otvarani (s): nastavuje ¢as blikania medzi aktivaciou majaka a
zaCiatkom otvarania Predvolené: 0

L
L}
(K]
C3

Predbliknutie pri zatvarani (s): nastavuje ¢as blikania medzi aktivaciou majaka a
zatiatkom zatvarania Predvolené: 0

Cas pohotovostného rezimu (s): nastavuje ¢as medzi koncom pohybu a spustenim
funkcie ,Stand-by", ak je zapnuta Predvolené: 60

Cas oneskorenia prisavky (s): nastavuje v riadiacej jednotke ¢as medzi koncom
zatvarania a zatiatkom otvarania pri uvolneni elektromagnetickej prisavky.
Predvolené: 0,2

Cas osvetlenia (s): nastavuje ¢as, potas ktorého osvetlenie na jednotlivych
vystupoch zostava rozsvietené
Predvolené: 60

Cas Vzdy zatvorit (s)
Predvolené: 5

Cas Zatvorit po fotobunke (s): nastavuje ¢as pre funkciu ,Zatvorit po fotobunke*

Predvolené: 5

Rychlost otvarania

5Fo

Rychlostny stuperi 1 (min)

Rychlostny stupen 2

Rychlostny stupen 3

Rychlostny stuperi 4 (max)

Rychlost zatvarania

5Fc

Rychlostny stuperi 1 (min)

Rychlostny stuperi 2

Rychlostny stuperi 3

PN R W P P o LR [ K Py

Rychlostny stuperi 4 (max)
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Vyznam Jtinok po stlaceni enkodéra (A)
o - { 1 (min)
ychlost spomalenia
pri otvarani c 2 (stred)
3 3 (max)
Richlost lend { 1 (min)
ychlost spomalenia
pri zatvarani c ey
3 3 (max)
Poloha spomalenia pri otvarani ! 0°
Rozdiel.medzi polohou E priblizne 10°
otvorenia a bodom, v ktorom rameno .
zacne spomalovat 3 priblizne 20°
Poloha spomalenia pri zatvarani ! 0°
Rozdiel medzi polohou zatvorenia B priblizne 10°
a bodom, v ktorom rameno —
zatne spomalovat 3 priblizne 20°

Sila pri otvarani

Uroven sily 1 (min.)

Urover sily 2

Urovei sily 3 (stred.)

Rgi ) NI R

Uroven sily 4

Uroven sily 5

D |

Uroven sily 6 (max.)

Sila pri zatvarani

Uroven sily 1 (min.)

Uroven sily 2

Urovei sily 3 (stred.)

Urovei sily 4

Uroveri sily 5

D T L TR IO g WS WO Y

Urovefi sily 6 (max.)

Cas sily

Nastavuje ¢as zasahu pri

prekroceni nastavenej urovne sily.
Vyjadruje sa v nasobkoch 30 ms a da sa
nastavit v rozsahu 3 (= 90 ms) az

32 (= 960 ms). ZvySenim tejto hodnoty
sa pred(7i ¢as zasahu ampérometricke]
detekcie prekazky

funkcia

Ly

x 30 ms
Predvolené: 3

Vstup SbS

=3

Ziadny povel

Krok za krokom

Otvorit

Zatvorit

Prioritny krok za krokom: pohne automatikou, aj ked je zablokovana povelom na zablokovanie Otvori a

PRUI = g KN

zablokuje automatiku

Dau

Zatvori a zablokuje automatiku

(asovat orientatného svetla: zapne orientaéné svetlo, ktoré sa vypne po uplynuti éasu orientaéného
svetla

oY

Zapnutie/vypnutie orientatného svetla: zapne alebo vypne orientacné svetlo, ktoré sa vypne po
uplynuti ¢asu orientacného svetla

o

Foto

[Xx]

Odblokuje a otvori automatiku

T3

Odblokuje a zatvori automatiku

LWl 5 W [

Aktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus

hy

Deaktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus

L W

My

Krok za krokom zavory Master a Slave

Xl
Ly

Otvorenie zavory Master a Slave

-

Zatvorenie zavory Master a Slave

axl
o

Krok za krokom zavory Slave

axl
[Xx]

Otvorenie zavory Slave

o

[XN]

I

Zatvorenie zavory Slave
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Vyznam Beswnetre | Paoamietve Utinok po stlaceni enkodéra (A)
I Ziadny povel
{ Krok za krokom
3 Otvorit
v Zatvorit
g Prioritny krok za krokom: pohne automatikou, aj ked je zablokovana povelom na zablokovanie Otvori a
7 zablokuje automatiku
g Zatvori a zablokuje automatiku
. (asovat orienta¢ného svetla: zapne orientaéné svetlo, ktoré sa vypne po uplynuti ¢asu orientacného
o svetla
02 Zapnutie/vypnutje orientacného svetla: zapne alebo vypne orientacné svetlo, ktoré sa vypne po
! uplynuti ¢asu orientatného svetla
Vstup Open e {5 Foto
g Odblokuje a otvori automatiku
20 Odblokuje a zatvori automatiku
2t Aktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus
22 Deaktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus
25 Krok za krokom zavory Master
25 Otvorenie zavory Master a Slave
27 Zatvorenie zavory Master a Slave
28 Krok za krokom zavory Slave
29 Otvorenie zavory Slave
a0 Zatvorenie zavory Slave
I Ziadny povel
{ Krok za krokom
3 Otvorit
H Zatvorit
& Prioritny krok za krokom: pohne automatikou, aj ked je zablokovana povelom na zablokovanie Otvori a
7 zablokuje automatiku
P Zatvori a zablokuje automatiku
. (asovat orienta¢ného svetla: zapne orientaéné svetlo, ktoré sa vypne po uplynuti ¢asu orientacného
o svetla
02 Zapnutie/vypnu'gie orientacného svetla: zapne alebo vypne orientacné svetlo, ktoré sa vypne po
! uplynuti ¢asu orientaéného svetla
Vstup Close A 5 Foto
9 Odblokovat a otvorit
20 Odblokovat a zatvorit
2 Aktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus
22 Deaktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus
25 Krok za krokom zavory Master a Slave
25 Otvorenie zavory Master a Slave
7 Zatvorenie zavory Master a Slave
2R Krok za krokom zavory Slave
29 Otvorenie zavory Slave
an Zatvorenie zavory Slave
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Vyznam Beswnetre | Paoamietve Utinok po stlaceni enkodéra (A)
I Ziadny povel
{ Krok za krokom
3 Otvorit
Y Zatvorit
5 Prioritny krok za krokom: pohne automatikou, aj ked'je zablokovana povelom na zablokovanie
7 Otvori a zablokuje automatiku
g Zatvori a zablokuje automatiku
o (asovat orientatného svetla: zapne orientaéné svetlo, ktoré sa vypne po uplynuti éasu orientaéného
o svetla
@ Zapnutig/vvypnut'ie oriven'taﬁného svetla: zapne alebo vypne orientacné svetlo, ktoré sa vypne po
Vstup HP SbS Y uplynuti ¢asu orientacného svetla
& Foto
g Odblokovat a otvorit
20 Odblokovat a zatvorit
2t Aktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus
22 Deaktivuje otvorenie od fotobuniek BlueBus
25 Krok za krokom zavory Master a Slave
2R Otvorenie zavory Master a Slave
7 Zatvorenie zavory Master a Slave
2R Krok za krokom zavory Slave
25 Otvorenie zavory Slave
an Zatvorenie zavory Slave
{ LPriemyselny” rezim: otvaranie v poloautomatickom rezime, zatvaranie v rezime mftvy muz
Postupnost povelov Z Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop
priradena vstupom oE 3 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit
krok za krokom g Kolektivny krok za krokom 1
I Mrtvy muz
) { Otvorit - Stop - Otvorit
LRI 3 (2 |yt
3 Otvorenie v rezime mftvy muz
{ Zatvorit - Stop - Zatvorit
E:i:;';’:‘gs‘t;sﬁz‘ﬁgose oEu 2 Kolektivne zatvorenie 1
3 Zatvorenie v rezime mftvy muz
‘ Zastavenie a reverzacia: zasah fotobunky pocas zatvarania zastavi pohyb a obrati jeho smer
Prevadzkovy rezim fotobuniek BlueBus SES y Docasné zastavenie:’ zésiah fo'tobunky pf)éas z’atvérania zastavi pvohyb; p(? uvgl’neni foFobunky sa
avstupu Foto rameno znova otvori DoCasné zastavenie 2: zasah fotobunky pocas zatvarania zastavi
3 pohyb; po uvolneni fotobunky sa rameno znova zatvori Stop: okamzite zastavi
{ prebiehajlci pohyb
Funkcia vstupu Stop potas otvarania SER s Stop a krétka reverzacia: okamzite zastavi prebiehajtici pohyb a vykona kratku reverzaciu v smere
zatvarania
{ Stop: okamZite zastavi prebiehajuci pohyb
Funkcia vstupu Stop potas zatvarania SET 5 Stop a krétka reverzacia: okamzite zastavi prebiehajtici pohyb a vykona kratku reverzaciu v smere
otvarania
2 Stop’a kr'étka reverzacia: okamzite zastavi prebiehajtici pohyb a vykona kratku reverzaciu v smere
Ful:nkcia d(letek.cie prekazky ccg zatvarania . . B - .
pocas otvarania Stop a reverzacia: okamzite zastavi prebiehajici pohyb a vykona dplnu reverzaciu v smere
3 zatvarania
2 StoP a Krétka reverzacia: okamzite zastavi prebiehajuci pohyb a vykona kratku reverzaciu v smere
Furvlkcia degekcie prekazky ccg otvarania - . I S -
pocas zatvarania 3 StoP a reverzacia: okamZite zastavi prebiehajtici pohyb a vykona tplnt reverzaciu v smere
otvarania
{ Otvara s postupnostou otvorit-otvorit (vstup normalne otvoreny - NO)
Funkcia vstupu Loop 1 Lol Z Zatvara s postupnostou zatvorit-zatvorit (vstup normalne otvoreny - NO)
Y

Foto (vstup normalne zatvoreny - NC)
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Vyznam

Besunetre

Jtinok po stlaceni enkodéra (A)

Funkcia vstupu Loop 2

Otvara s postupnostou otvorit-otvorit (vstup normalne otvoreny - NO) Zatvara s

postupnostou zatvorit-zatvorit (vstup normalne otvoreny - NO)

Foto (vstup normalne zatvoreny - NC)

Funkcia vystupu Light
Informacie o jednotlivych parametroch
najdete v , Tabulke 7°

Majak 24V

OaGl

Rameno zatvorené

Rameno otvorené

Vystrazné svetla ramena

Indikator Udrzby

Orientacné svetlo

PRUE = I K g R W P

Cervené svetlo jednosmerného semafora

Cervené svetlo semafora

Zelené svetlo semafora

3

Radiovy kanal ¢. 1

Radiovy kanal ¢. 2

¥l

Radiovy kanal ¢. 3

Radiovy kanal ¢. 4

g XX}

Elektromagneticka prisavka

Funkcia vystupu Flash
Informacie o jednotlivych parametroch
najdete v ,Tabulke 7°

out

L e P R I = =

Majak 24V

Majak 12V

oal

Rameno zatvorené

Rameno otvorené

Viystrazné svetld ramena

Indikator Udrzby

PRUE = I [ g R W G

Orientacné svetlo

L

Cervené svetlo semafora

£

Zelené svetlo semafora

Radiovy kanal & 1

k]

Radiovy kanal ¢. 2

LXN]

Radiovy kanal ¢. 3

Png

Réadiovy kandl ¢. 4

[y

Elektromagneticka prisavka

Funkcia vystupu OGI
Informacie o jednotlivych parametroch
najdete v ,Tabulke 7°

oud

B3 | ac | oa | = | =< | == | ==

Majak 24 V

(o]c]]

Rameno zatvorené

Rameno otvorené

Vystrazné svetla ramena

Indikator udrzby

Orientacné svetlo

PRU = I T gl [ R W

Zelené svetlo jednosmerného semafora

Cervené svetlo semafora

Zelené svetlo semafora

£

Radiovy kanal ¢. 1

Radiovy kanal ¢. 2

atl

Radiovy kanal ¢. 3

LXN]

Radiovy kanal ¢. 4

P N P RS e R Y = x

Png

Elektromagneticka prisavka




PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Vyznam Beswnetre | Paoamietve Utinok po stlaceni enkodéra (A)
0 Majak 24V
{ OGl
2 Rameno zatvorené
3 Rameno otvorené
Funkcie sztqpu Intgr|,1al Light Y Orientatné svetlo
Informacie o jednotlivych parametroch au™ . -
ndjdete v , Tabulke 7° g Cervené svetlo semafora
& Zelené svetlo semafora
1 Jednosmerny semafor
g Striedavy jednosmerny semafor
g Semafor pre chodcov
Zobrazi pocet P ah ,a = jednotky, ,b” = tisice, ,c* = miliony
naprogramovanych pohybov ' £ (stlacenim enkodéra (A) sa zobrazuju jednotlivé hodnoty)
Zobrazi potet vykonanych c Lol = jednotky, ,u“ = tisice, ,v* = miliony
pohybov " wH (stlacenim enkodéra (A) sa zobrazuju jednotlivé hodnoty)
{ Vymaze zariadenia BlueBus
L P Vymaze Urovne
Vymazanie tudajov ErS . ” p .
3 Vymaze hodnoty funkcii a obnovi predvolené hodnoty
g Vymazat vietko
LN, ,m* = verzia firmvéru dosky, v postupnosti 3 ¢isel
Zobrazi verziu firmvéru For nll [stlacte enkodér (A) dvakrat]
Priklad: prvé ¢islo ,HEQ", druhé ¢islo ,2b"
D5 .05 1 = verzia hardvéru dosky, v postupnosti 3 isel
Zobrazi verziu hardvéru hdr Par [stlacte enkodér (A) 3-krat]
Priklad: prvé ¢islo ,626°, druhé Cislo ,-Ar", tretie ¢islo ,00
Diagnostika dn Pozri odsek ,Diagnostika na displeji*

DODATOK - LEGENDA PARAMETROV

Tabulka

Majak 24 V

Blikanie svetla (0.5 sekundy svieti, 0.5 sekundy nesvieti) signalizuje prebiehajuci pohyb Vystup aktivny 24 V
DC/max. 10W

Majak 12 V

Blikanie svetla (0.5 sekundy svieti, 0.5 sekundy nesvieti) signalizuje prebiehajuci pohyb Vystup aktivny 12 V
DC/max. 21 W

OGl

Kontrolka nesvieti: rameno zatvorené
Pomalé blikanie: otvaranie

Rychle blikanie: zatvaranie

Kontrolka trvalo svieti: rameno otvorené
Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W

Rameno zatvorené

Kontrolka svieti: rameno zatvorené
Kontrolka nesvieti: rameno v inych polohach
Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W

Rameno otvorené

Kontrolka svieti: rameno otvorené
Kontrolka nesvieti: zariadenie v inych polohach
Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W

Vystrazné svetla ramena

Svetlo blika (0,5 sekundy svieti, 0,5 sekundy nesvieti) pocas pohybu aj vtedy, ked rameno stoji Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W

Signalizuje pocitanie vykonanych pohybov
Kontrolka svieti 2 sekundy na zaciatku otvarania: pocet pohybov menej ako 80 % Kontrolka blika pocas celého

il itee pohybu: pocet pohybov medzi 80 % a 100 % Kontrolka blika stale: pocet pohybov nad 100 %
Orientaéné svetlo Svetlo svieti pocas celého pohybu; po skonceni pohybu zostane svietit po dobu zodpovedajlcu ¢asu orientatného svetla
Pomalé blikanie: zatvaranie
x . Trvalé svetlo: rameno zatvorené
Cervené svetlo semafora o e .
Svetlo nesvieti: rameno v inych polohach
Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W
Rameno zatvorené: zelena vnutri, ¢ervena vonku
Semafor pre chodcov Rameno otvorené: ¢ervena vnutri, zelena vonku

Rameno v inych polohach: ¢ervena vnutri aj vonku
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DODATOK - LEGENDA PARAMETROV

Parameter Popis

Radiovy kansl 1 Aktivuje vystup pri odoslani povelu 1 vysielacom, povel pre riadiacu jednotku sa ignoruje Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W
Rédiovy kansl 2 Aktivuje vystup pri odoslani povelu 2 vysielacom, povel pre riadiacu jednotku sa ignoruje Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W
Radiovy kansl 3 Aktivuje vystup pri odoslani povelu 3 vysielacom, povel pre riadiacu jednotku sa ignoruje Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W
Radiovy kanal 4 Aktivuje vystup pri odoslani povelu 4 vysielacom, povel pre riadiacu jednotku sa ignoruje Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W

Elektromagneticka prisavka

Aktivuje sa, ked je rameno zatvorené: na zatiatku otvarania sa vystup deaktivuje a otvaranie sa zatne po uplynuti ,Casu prisavky*

Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W

Parametre vystupu OU4 (s prisluSenstvom xba7)

Majak 24 V Svetlo blika pocas pohybu (0,5 sekundy svieti, 0,5 sekundy nesvieti)
Svetlo nesvieti: rameno zatvorené

oGl Pomalé blikanie: otvaranie
Rychle blikanie: zatvaranie
Svetlo svieti: rameno otvorené

a Svetlo svieti: rameno zatvorené

Rameno zatvorené - - .

Svetlo nesvieti: rameno v inych polohach
a Svetlo svieti: rameno otvorené

Rameno otvorené L ., .
Svetlo nesvieti: rameno v inych polohach

Orientaéné svetlo Svetlo svieti pocas celého pohybu; po skonteni pohybu zostane svietit po dobu zodpovedajlcu ¢asu orientatného svetla

Parametre vystupu OU4 (s prisluSenstvom xba8)

Cervené svetlo semafora

Pomalé blikanie: zatvaranie
Trvalé Cervené svetlo: rameno zatvorené
Svetlo nesvieti: zariadenie v inych polohach

Zelené svetlo semafora

Pomalé blikanie: otvaranie
Trvalé zelené svetlo: rameno otvorené
Svetlo nesvieti: zariadenie v inych polohach

Jednosmerny semafor

Zelené svetlo: rameno otvorené
Cervené svetlo: vSetky ostatné pripady

Striedavy jednosmerny
semafor

Aby systém pracoval v tomto rezime, povely sa musia posielat riadiacej jednotke takto: Povely zvnutra: vstup 2
alebo Loop 1 nakonfigurovany ako otvorenie

Povely zvonku: vstup 3 alebo Loop 2 nakonfigurovany ako otvorenie

Cinnost:

povel na otvorenie zvnutra rozsvieti zelent vnutri a ¢ervend vonku, ¢im da prednost osobe vnutri

povel na otvorenie zvonku rozsvieti zelendi vonku a Cervent vnutri, ¢im da prednost osobe vonku

Ked je rameno zatvorené alebo sa zatvara, na oboch stranach svieti ervena

Semafor pre chodcov

Rameno zatvorené: zelena vnutri, ¢ervena vonku
Rameno otvorené: ¢ervena vnutri, zelena vonku
Rameno v inych polohach: ¢ervena vnditri aj vonku
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7.2 SPECIALNE FUNKCIE

7.2.1 FUNKCIA ,POHYB AJ TAK®

Tato funkcia umozruje ovladat automatiku aj vtedy, ked jedno alebo viac
bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky. Automatiku
je mozné ovladat v rezime ,mftvy muz” takto:

1. poslite povel na pohyb brany vysielatom, klicovym prepinacom a pod. Ak
vietko funguje spravne, rameno sa bude pohybovat normalne, inak
pokracujte bodom 2

do 3 sekund znova stlacte ovladac a podrzte ho priblizne po 2 sekundach
zavora vykona poZadovany pohyb v reZime ,mftvy muz’, t. j. bude sa
pohybovat, kym bude ovladac stlaceny.

wn

Ked'bezpecnostné zariadenia nefunguju, majak niekolkokrat blikne a
signalizuje tak typ problému. Typ poruchy overite v kapitole
LSignalizacia vystraznym svetlom“ (strana 34).

7.2.2 FUNKCIA ,,UPOZORNENIE NA UDRZBU*
Tato funkcia upozorni pouzivatela, ked automatika vyzaduje drzbovu kontrolu.

Parameter ,Upozornenie na udrzbu“ je mozné nastavit programatorom Oview.

Poziadavka na udrzbu sa signalizuje majakom Flash alebo indikatorom Udrzby, podla
zvoleného spdsobu programovania.

Majak ,Flash” a indikator udrzby davaji signaly uvedené v, Tabulke 8"
podla poctu vykonanych pohybov vzhladom na nastaveny limit.

Tabulka 8
Signal na ,Flash* Gityibindikatora
Pod 80 % limitu Normalny (0,5 s svieti, 0,5 S"'f“kz S R
s nesvieti) zaciatku otvarania
pohybu
o , Zostane svietit 2 Blika pocas celého
Qd .81 oY sekundy na zaCiatku pohybu
limitu
pohybu
Zostane svietit 2
Nad 100 % limitu sekundy na zaciatku a na Blika stile
konci pohybu
potom pokracuje normalne
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7.2.3 KONTROLA POCTU VYKONANYCH
POHYBOV

Pocet vykonanych pohybov je moZné skontrolovat cez riadiacu jednotku (pozri
,Tabulku 6) alebo programatorom Oview v Casti ,Udrzba”.

7.2.4 NULOVANIE POCITADLA POHYBOV
Po vykonani Udrzby systému je potrebné vynulovat poCitadlo pohybov.

Nulovanie je mozné vykonat iba programatorom Oview.

8 PRIRUCKA RIESENIA PROBLEMOV

8.1  RIESENIE PROBLEMOV

V nasledujucej tabulke si uzitocné pokyny na odstranenie pripadnych portch alebo
chyb, ktoré sa mozu vyskytnat pri instalacii alebo v pripade poruchy.




Tabulka

RIESENIE PROBLEMOV

Problémy

Odporucané kontroly

Radiovy vysielac neovlada
branu a LED na vysielaci
sa nerozsvieti

Skontroluijte, Ci nie st vybité batérie vysielaca, a v pripade potreby ich vymerite.

Radiovy vysielac neovlada
branu, ale LED na vysielaci
sa rozsvieti

Skontrolujte, Ci je vysielac spravne ulozeny v radiovom prijimaci.

Nevykona sa ziadny pohyb

Skontrolujte, Ci je pohon napajany sietovym napatim
Skontrolujte, Ci nie st prepalené poistky F1 a F2; ak ano, zistite pricinu poruchy a potom poistky vymerite za iné s rovnakou
prudovou hodnotou a vlastnostami.

Nezacne sa Ziadny pohyb a majak
nesvieti

Skontroluijte, ¢i povel skutocne prichadza. Ak povel prichadza na vstup krok za krokom, musi sa rozsvietit prislusna LED
,SbS"; ak sa naopak pouziva radiovy vysiela¢, LED ,BlueBUS* musi dvakrat rychlo bliknut.

Nezatne sa Ziadny pohyb a majak
niekolkokrat blikne

Spotitajte pocet bliknuti a skontrolujte prislu$nd hodnotu v ,Tabulke 15°. Zvolena sila moZe byt pre tento typ ramena

Pohyb sa zatne, ale hned’
nasleduje spatny chod

prilis nizka. Skontrolujte, i je rameno Spravne vyvazene, a v pripade potreby zvolte vyssiu silu.

Pohyb sa vykonava pomalou
rychlostou

Pohyb sa nezacne z jedného z koncovych spinacov alebo riadiaca jednotka nenacita koncovy spinac.

Skontrolujte elektrické pripojenie koncového spinaca.

Zavora Slave nedokonci pohyby

Skontroluite, ¢i bola na oboch zavorach vykonana faza ucenia ,Master-Slave”

Pohyb sa vykonava v opa¢nom smere

Skontrolujte, ¢i je prepina¢ intalacie v spravnej polohe (pozrite odsek ,Volba smeru®).

8.2 DIAGNOSTIKA

Riadiaca jednotka obsahuije tieto diagnostické funkcie:
- signalizacia na riadiacej jednotke pomocou LED

- diagnostika cez displej
- signalizacia chyb cez displej
- signaly majaka.

8.3  SIGNALIZACIA NA RIADIACE) JEDNOTKE

LED pri svorkach riadiacej jednotky vydavaji osobitné signaly, ktoré oznacuju
normalnu prevadzku aj pripadné poruchy.
V nasledujtcej tabulke su opisané priciny a rieSenia pre kazdy typ signalu.

4 N

000U 00O
0000 —
00000000
00000000
00000000
00000000

Limit —J
Safety /| Switch | Encoder Internal Ligh
/ |
A B
. J

A LED koncového spinata FC1
B LED koncového spinaca FC2

Tabutka
LED PRI SVORKACH RIADIACE) JEDNOTKY
Stav Vyznam Mozné rieSenie
LED STOP
OFF Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup STOP.
On Vsetko v poriadku Vstup STOP aktivny.
LED SbS
OFF V3etko v poriadku Vstup SbS nie je aktivny.
On Zasah vstupu SbS Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup SbS skutocne aktivne.
LED OPEN
OFF Vietko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny.
On Zasah vstupu OPEN Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup OPEN skuto¢ne aktivne

SLOVENCINA - 31



LED PRI SVORKACH RIADIACE) JEDNOTKY

Stav Vyznam Mozné riesenie
LED CLOSE OFF
Vsetko v poriadku Vstup CLOSE nie je aktivny.
On Zasah vstupu CLOSE Je to normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup CLOSE skutocne aktivne.
LED HP SbS
OFF Vsetko v poriadku Vstup HP SbS nie je aktivny.
On Zasah vstupu HP SbS Normalne, ak je zariadenie pripojené na vstup HP SbS aktivne.

LED koncového spinaca FC1

OFF Zésah koncového spinaca

Pri pravej in3talacii ,RH“: rameno je v zatvorenej polohe. Pri lavej indtalacii ,LH“: rameno je v otvorenej
polohe. Pri pravej instalacii ,,RH“: rameno je v inej ako zatvorenej polohe.

On Bez zasahu koncového spinaca

Pri lavej instalacii ,LH": rame

no je v inej ako otvorenej polohe.

LED koncového spinaca FC2

OFF Zasah koncového spinata

Pri pravej in3talacii ,RH“: rameno je v otvorenej polohe.
Pri lavej in$talacii ,LH": rameno je v zatvorenej polohe. Pri pravej instalacii ,RH"

:rameno je v inej ako

On Bez zasahu koncového spinaca

otvorenej polohe. Pri lavej instalacii ,,LH": rameno je v inej ako zatvorenej polohe.

8.3.1 DIAGNOSTIKA NA DISPLEJI Tabulka
Ak enkodérom zvolite diagnosticky rezim ,din“ a volbu potvrdite, displej zobrazi
svojimi 3 Cislicami stav vstupov (Tal?ul](a 11, Tabulka 12 a Tabulka 13); kazdy Segment Vstup
rozsvieteny segment displeja signalizuje, Ze prislusny vstup je aktivny. A2 Koncovy spinat FC1 OTVORENE
B2 Tlacidlo Close
¢ N | [c2 Prepinat smeru RH
@ D2 Prevadzka na batériu
Al A2 A3 E2 Prepina¢ smeru LH
2 -’ -’ F2 Tlatidlo Open
F1 B1 | F2 B2 | E3 B3 G2 Koncovy spfn'aé FC2 ZATVORENE
Gl G2 G3 dp2 Vstup enkodéra A [Pozn. 1]
D D D
E1 D1 Cl |E2 D2 C2 |E3 D3 C3 Tabulka
—V ol &= o &=V o
dp1 dp2 dp3 Segment Vstup
A3 Fotobunka pri otvarani FA1
B3 ON, ked je aktivny PHOTO
N /| |c3 ON, ked je aktivny PHOTO I
Tabulka 11| | D3 Fotobunka pri otvarani FA2
£ DN bty PO
Segment Vstup F3 ON, ked je aktivny PHOTO 1 11
Al Loop 1 G3 ON: riadiaca jednotka Master natitala Slave
B1 Zatvorit dp3 Vstup enkodéra B [Pozn. 1]
C1 HP SbS Pozn. 1 Dp2 a dp3 mozu byt zapnuté alebo vypnuté v zavislosti od polo-
D1 Loop 2 hy magnetu pri zastaveni motora; pri pohybe motora LED blikaju
E1 Otvorit
F1 Sbs
G1 Volny
dp1 jedno bliknutie za sekundu signalizuje Cinnost dosky
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8.3.2 SIGNALIZACIA NA DISPLE!I

V pripade porach moze displej zobrazit chybovy kdd poCas pohybu ramena aj po zastaveni pohybu. V nasledujucej tabutke st uvedené chybové
kody, ktoré sa mozu zobrazit.

Tabulka
Chybovy kéd Popis Pricina Opatrenie
Doslo k zmene zariadeni pripojenych . S L
Pamat BlueBus na svorky BlueBus alebo Stop, nebola vykonana faza quOJte pekom.panm'lne za.rladenla a vyvkor]ajte ucenie,
EO1 v LT o pripojenych zariadeni (pozrite odsek ,Ucenie zariadeni")
alebo Stop ucenia alebo pripojené zariadenia nie su
kompatibilné s riadiacou jednotkou
Pamat drovni alebo Je potrebné vykonat ucenie poldh otvorenia a zatvorenia
E02 polohy neboli nikdy Ucenie poloh pravdepodobne nebolo nikdy vykonané ramena (pozrite odsek ,Ucenie poldh mechanickych
natitané dorazov®)
EO03 Koncové spinace zamenené
E04 Signal enkodéra Chyba komumkgua medm snimacom Skontroluite, Ci je kabel enkodéra pripojeny a v dobrom
v motore a riadiacou jednotkou stave
Skontrolujte, Ci je kabel spajajuci riadiace jednotky
Master a Slave pripojeny a ¢i je dodrzana polarita
EO05 Maste.r—'Slgve R|aQ|ace Jednotky.Ma.s’ter a slave spolu Skontroluite, ¢i bola zvolena riadiaca jednotka Slave a ¢i
komunikacia spravne nekomunikuju P .
bola dokoncena faza ucenia Master (pozrite odsek ,Pohon v
rezime SLAVE
9
Odpojte a znova pripojte napajanie. Ak chyba pretrvava,
vymazte celtl pamat podla odseku ,Uplné vymazanie pamdte
Pamat parametrov S o
E06 Litanie Chyba vo yndtornjch parametroch riadiace] jednotky riadiacej jednotky” a zopakujte instalaciu Ak stav
pretrvava, ide o poruchu a je potrebné vymenit
elektronicku dosku
Odpojte v3etky napdjacie obvody; po niekolkych sekundach
— ich znova pripojte a skuste poslat povel
EO7 :/r?:(‘;orge kontroly a testy Chyba vo vnatornych elektrickych obvodoch
Y Ak stav pretrvava, ide o poruchu alebo je potrebné
vymenit elektronicku dosku
E08 Konfigurécia DIP prepinatov Pra’vdepodobna manipuldcia alebo porucha DIP prepinaca Skontro}u;te, i nastavenie DIP prepinacov zodpoveda
volby zavory vyrobnému nastaveniu
E09 Zablokovanie automatiky Automatika bola zastavena povelom na zablokovanie Poélite.poyel ,.,Odblokovanie automatiky” alebo
ovladajte riadiacu jednotku povelom HP SbS
Chyba bezpetnostny vstup (NC) -, . . , - .4 Skontrolujte kabel pripojeny na vstup ,Safety” a Cinnost
E10 alebo koncovy spinat Chyba bezpetnostny vstup NC alebo aspoii jeden koncovy spina koncovyich spinatov
Skrat na vystupe Jedno alebo viac zariadeni pripojenych na vystup , , . .
E11 BlueBus BlueBus je v skrate Skuste poslat povel a pockajte 40 sekund
E13 Prevladajuci povel Jpeodheynb:]/stup Je stale aktivny a brani Skontrolujte vetky vstupy
E14 E;}c/?my cas Trvanie pohybu prekrocilo maximalny pracovny ¢as Skontrolujte, & zévora nie je odblokovan
Vieobecna chvba na V systéme Master-Slave riadiaca jednotka Master
E15 >eobecna chy hlasi chybu zobrazenu na displeji Slave riadiacej Skontrolujte diagnostiku riadiacej jednotky Slave
riadiacej jednotke Slave .
jednotky
Pohyb sa nezacne, pretoze test
E16 Test fotobuniek zlyhal fotobuniek na zaciatku pohybu Skontrolujte nastavenie (zarovnanie) fotobuniek
zlyhal
Odpojte vietky napdjacie obvody; po niekotkych sekundach
. Vnitorné kontroly a testy A - ich znova pripojte a skiste poslat povel. Ak stav pretrvava,
E90 = B4 triedy B Chyba vo vnutornych elekirickjch obvodoch ide o poruchu a je potrebné vymenit elektronickd dosku
102 Zasah fotobunky Na zaCiatku pol}& oy %ll%%% Q/cl)acg%r}ggar%%f(ageo aryae%%%ead signil Skontrolujte, Ci tam nie su prekazky
Potas pohybu narazilo rameno na v
103 sily motora nadmerné trenie Overte priCinu alebo zvyste Urover sily
Zasah zariadeni pripojenych | Na zadiatku pohybu alebo pocas neho zasiahli zariadenia
104 na vstup Stop pripojené na Zistite pricinu
vstup STOP
. Zasah vstupu bezpecnostnej | Na zatiatku pohybu alebo pocas neho zasiahla . L
105 (*) lidty FTA bezpecnostn liéta FTA Skontrolujte zariadenia pripojené na FTA
* K dispozicii od verzie firmvéru HEO3h a vy33ej.
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8.4  SIGNALIZACIA MAJAKOM

Ak je na vystup FLASH riadiace] jednotky pripojeny majak (alebo LED majak - volitelné prisluSenstvo), potas pohybov blika raz za sekundu. Pri vyskyte poruchy majak
vydava kratSie bliknutia, ktoré sa opakuju dvakrat s 1-sekundovou pauzou medzi kazdou dvojicou. Rovnaké signaly vydava aj LED majak (volitetné prislusenstvo).

Tabutka

Rychle bliknutia Pricina OPATRENIE

Na zaCiatku pohybu test zariadeni pripojenych na BLUEBUS nezodpoveda
1 bliknutie zariadeniam uloZenym pocas fazy ucenia. Zariadenia moézu byt chybné: skontrolujte
1-sekundova pauza Chyba systému BlueBus ich a v pripade potreby vymerite; ak boli vykonané zmeny, je potrebné zopakovat
1 bliknutie postup ucenia.
2 bliknutia Na zatiatku pohybu jedna alebo viac fotobuniek blokuje pohyb; skontroluite,
1-sekundova pauza Zasah fotobunky ¢i tam nie su prekazky. Potas pohybu je to normalne, ak je pritomna
2 bliknutia prekazka.
Sl Pocas pohybu brany narazili motory na vacsi odpor; overte priCinu a v pripade
1-sekundova pauza Zasah obmedzovaca ,Sila motora*“ pohybu brany vy por; P prip

L potreby zvyste silu motora.

3 bliknutia
< G Na zaCiatku pohybu alebo pocas neho zasiahol vstup STOP; zistite pricinu
1-sekundova pauza Zésah vstupu STOP ’ ’
4 bliknutia

Odpojte a znova pripojte napéjanie. Ak chyba pretrvava, vymazte celd pamat
5 bliknuti Chyba vo vniitornjch parametrach riadiace] (pozrite odsek ,Uplné vymazanie pamate riadiacej jednotky") a zopakujte
1-sekundova pauza adnotk inStalaciu. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu poruchu alebo je potrebné vymenit
5 bliknuti Jednotty elektronicku dosku.
6 bliknuti . L L .
1-sekundova pauza E]itpéiat?ﬁ kombinacia DIP prepinatov alebo zmenend po Skontrolujte kombinaciu DIP prepinacov.
6 bliknuti

S Odpojte vietky napajacie obvody na niekolko sekind a potom skuste znova dat
7 bliknuti g . , . L
. R - povel; ak stav pretrvava, znamena to vaznu poruchu na elektronickej doske alebo

1-sekundova pauza Chyba vo vnitornych elektrickych obvodoch kabelasi Vwkonaite k I inad b ite diel
7 bliknuti na kabelazi motora. Vykonajte kontroly a v pripade potreby vymente diely.
8 bliknuti
1-sekundova pauza Nepouziva sa
8 bliknuti
g-:glt::ttilové auza Automatika bola zastavena povelom ,Zastavenie Odblokujte automatiku povelom ,Odblokovanie automatiky” alebo ovladajte
9 bliknuti P automatiky” pohyb povelom ,Prioritny krok za krokom’".

Skontrolujte, Ci je pripojeny komunikacny kabel medzi vstupmi Master a Slave, a
11 bliknuti Riadiace iednotkv Master a Slave spolu polaritu pripojenia; skontrolujte, Ci bola zvolena riadiaca jednotka Slave a ¢i bola
1-sekundova pauza spravne r{ekomur{ikujﬂ p vykonana faza natitania Master (pozrite odsek ,Pohon v rezime SLAVE").
11 bliknuti
12 bliknuti e L N
1-sekundova pauza Ejgf&ae 'fg r\}(e)tka Master hlasi chybu na riadiace] Skontrolujte diagnostiku na jednotke Slave.
12 bliknuti
13 bliknuti . . o . -
1-sekundova pauza E(I)ehl;tt?l:y vstup je stale aktivny a brani Skontrolujte vetky vstupy.
13 bliknuti

O DALSIE PODROBNOSTI (Prislusenstvo)

9.1  UPLNE VYMAZANIE PAMATE RIADIACE) JEDNOTKY

Vietky Udaje uloZené v riadiace]j jednotke je mozné vymazat a jednotku
vratit na pvodné vyrobné hodnoty.

Na to prejdite na programovaci parameter ,ER5“ (pozrite kapitolu
,PROGRAMOVANIE®).

Tymto postupom je mozné vymazat aj chyby,
ktoré zostali v pamati.

W Tento postup nevymaze pocet vykonanych pohybov.
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9.2  PRIDANIE ALEBO ODOBRATIE ZARIADENi

Po zostaveni automatiky je mozné kedykolvek pridat alebo odobrat zariadenia. Na
vstupy ,BlueBUS" a ,STOP* je mozné pripojit rézne typy zariadeni, ako je opisané v
nasledujdcich odsekoch.

Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné vykonat ich ucenie
podla odseku ,,U¢enie dalSich zariadeni".



9.2.1 BLUEBUS

BlueBUS je technolégia, ktora umoZiiuje pripojit kompatibilné zariadenia iba dvoma
voditmi, ktorymi prechadza napajanie aj komunikacné signaly. V3etky zariadenia sa
pripajaju paralelne na tie isté 2 vodice BlueBUS bez nutnosti dodrzat polaritu; kazdé
zariadenie je rozpoznané samostatne, pretoze mu je pri instaldcii pridelena
jedineCna adresa.

Na BlueBUS je mozné pripojit tieto zariadenia: fotobunky, bezpetnostné zariadenia,
ovladacie tlacidld, signalizatné svetla a pod. Riadiaca jednotka rozpozna vetky
pripojené zariadenia samostatne pocas prislusnej fazy ucenia a dokaze s absolutnou
presnostou zistit vSetky mozné poruchy. Preto je pri kazdom pripojeni alebo odobrati
zariadenia z BlueBUS potrebné vykonat na riadiacej jednotke fazu ucenia podla
odseku ,Ucenie dalSich zariadeni".

9.2.2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktory spdsobi okamzité zastavenie pohybu nasledované kratkou
reverzaciou. Na tento vstup je mozné pripojit zariadenia s vystupom s kontaktmi
normalne otvorenymi ,NO" a normalne zatvorenymi ,NC', ako aj zariadenia s
vystupom s pevnym odporom 8,2 kQ, napriklad bezpe¢nostné listy.

Rovnako ako pri BlueBUS riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia pripojeného na
vstup STOP pocas fazy ucenia (pozrite odsek ,Ucenie dalSich zariadeni“); nasledne
riadiaca jednotka vyda povel STOP, ked zisti zmenu oproti rozpoznanému stavu.

Na vstup STOP je mozné pripojit viac zariadeni, aj réznych typov, ak sa vhodne

zapoja:

- Lubovolny pocet zariadeni NO je mozné zapojit navzajom paralelne.

- Lubovolny pocCet zariadeni NC je mozné zapojit navzajom sériovo.

- Dve zariadenia s vystupom s pevnym odporom 8,2 kQ je mozné zapojit paralelne;
ak su zariadenia viac ako 2, musia byt vSetky zapojené kaskadovo s jedinym
koncovym odporom 8,2 kQ.

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC tak, Ze sa zapoja paralelne a do série
s kontaktom NC sa zapoji odpor 8,2 kQ (to umozriuje kombinovat aj 3 zariadenia:
NO, NCa 8,2 kQ).

Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpecnostnymi
funkciami, iba zariadenia s pevnym odporom 8,2 kQ zarucuju
bezpectnost kategdrie 3 voci porucham podla normy EN 13849-1.

9.2.3 FOTOBUNKY

Aby riadiaca jednotka rozpoznala zariadenia pripojené cez systém ,BlueBUS’, musia
mat tieto zariadenia pridelent adresu. Tato operacia sa vykonava spravnym
umiestnenim elektrickej prepojky, ktora je v kazdom zariadeni (pozrite aj navod na
obsluhu kazdého zariadenia). NiZSie je uvedena schéma adresovania fotobuniek
podla ich typu.

Na vstup ,Bluebus" je moZné pripojit dve fotobunky s funkciou povelu
.FA1 otvorit“ a ,FA2 otvorit“ (prepojka A na zadnej strane dosiek TX a
RX musi byt prerezana). Pri zasahu tychto fotobuniek riadiaca jednotka
vyda povel na otvorenie. DalSie informécie najdete v navode na
obsluhu fotobuniek.

ﬂ?&z’

. J
Tabutka
Fotobunka Poloha prepojok
FOTO (PHOTO)

Fotobunka h = 50 aktivna pri zatvarani

(zastavi a obrati pohyb

brany)

FOTO Il (PHOTO II)

Fotobunka h = 100 aktivna pri zatvarani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FOTO 1 (PHOTO 1)

Vonkajsia fotobunka h = 50 aktivna pri zatvarani (zastavi
a obrati pohyb

brany)

FOTO 11l (PHOTO 1 1)

Vonkajsia fotobunka h = 100 aktivna pri zatvarani (zastavi
a obrati pohyb

brany)

FA1

Fotobunka pre povel na otvorenie

(prerezte prepojku A na zadnej strane dosiek
TXaRX)

FA2

Fotobunka pre povel na otvorenie

(prerezte prepojku A na zadnej strane dosiek

TX aRX)

==
=
=
| Hle=
==
=

Na konci instalacie alebo po odobrati fotobuniek i inych zariadeni je
potrebné vykonat postup uéenia (pozrite odsek ,,Utenie zariadeni®).

9.2.4 DIGITALNY PREPINAC EDSP A BEZKONTAKTNA CITACKA

PRE TRANSPONDEROVE KARTY ETPB
Systém ,Bluebus” umoznuije pripojit aZ Styri digitalne prepinace EDSP alebo Styri
titacky transpondérovych kariet ETPB.
Pomocou EDSP je mozné ovladat automatiku zadanim jednej z uloZenych Ciselnych
kombinacii na klavesnici. Pomocou ETPB je mozné ovladat automatiku jednoduchym
priblizenim ulozZenej transpondérovej karty k snimacu.

Tieto zariadenia maju jedinecny kad, ktory riadiaca jednotka nacita a uloZi poCas fazy
ucenia vsetkych pripojenych zariadeni (pozrite odsek ,Uéenie zariadeni®).

Tym sa zabrani akémukolvek podvodnému pokusu o vymenu zariadenia a ovladaniu

automatiky nepovolanou osobou. Dal3ie informécie najdete v navode na obsluhu
EDSP a ETPB.
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9.2.5 OPTICKE ZARIADENIE PRE BEZPECNOSTNU LISTU

Na svorku BlueBus riadiacej jednotky je mozné pripojit aj adresované zariadenie
FT210B s logikou ¢innosti uvedenou v ,Tabulke 17°

DalSie informacie najdete v navode na obsluhu zariadenia FT210B.

Tabulka 17

OPTICKE ZARIADENIE PRE BEZPECNOSTNU LISTU

Foto zariadenia | Funkcie

Prepojky

Zasah bezpecnostnej listy, spravanie

podobné svorke

STOP riadiacej jednotky; podla

vyrobného nastavenia zasah Listy

pri otvarani alebo zatvarani

zastavi pohyb a potom

FTA ho kravtkoyc.nbrati. . T \/
Prerudeny infralerveny LUC, @ <

spravanie podobné | %

fotobunkam BlueBus riadiacej jednotky; podla

vyrobného nastavenia zasah

fotobuniek pri zatvarani

obrati pohyb, pri otvarani nema

Ziadny acinok.

9.2.6 UCENIE DALSICH ZARIADENi

Ucenie zariadeni pripojenych na ,BlueBUS" a vstup ,STOP® sa bezne vykonava pocas
intalacie; ak sa v3ak pridaji nové zariadenia alebo odoberd staré, je mozné ucenie
zopakovat. Postup spustite aktivaciou parametra Set 1 (pozrite kapitolu
,PROGRAMOVANIE®).

Po pridani alebo odobrati zariadeni je potrebné znova vykonat skisku
automatiky podla odseku ,,Skii$ka".

9.3  POHON V REZIME SLAVE

Pri spravnom naprogramovani a zapojeni moze motor pracovat v rezime SLAVE;
tento rezim sa pouziva, ked sa majl automatizovat dve protilahlé zavory, ktoré sa
musia pohybovat synchronizovane. V tomto reZime jeden motor pracuje ako MASTER
a riadi pohyby, zatial ¢o druhy motor pracuje ako SLAVE a vykonéva povely
prenasané z MASTER (vSetky motory st vo vyrobnom nastaveni MASTER).

Prepojenie medzi SLAVE a MASTER sa vykonava spojenim svoriek 1-2 jednotky
MASTER so svorkami 1-2 jednotky SLAVE dvoma kablami.

Nie je ddlezité, ktory motor pracuje ako MASTER a ktory ako SLAVE;
pri volbe treba zohladnit jednoduchost zapojenia a skuto¢nost, Zze
povely ,,Krok za krokom®, ,Open“ a ,Close” na zariadeni SLAVE
umoziuji ovladat iba zavoru SLAVE.
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Na instalaciu dvoch motorov v rezime MASTER a SLAVE vykonajte tieto kroky:

nainstalujte oba motory

prepojte oba motory podla ,Obrazka 54

zvolte smer otvaracieho pohybu oboch motorov (pozrite odsek ,Volba
smeru’)

vykonajte ostatné elektrické zapojenia (pozrite kapitolu ,ELEKTRICKE
ZAPOJENIA®)

pripojte napajanie k obom motorom (pozrite odsek ,Pripojenie napajania“)

> b=

o o

na zavore SLAVE:
- vykonajte ucenie pripojenych zariadeni (pozrite odsek ,Ucenie zariadeni®)

- vykonajte ucenie poldh otvorenia a zatvorenia (pozrite odsek ,Ucenie
poléh mechanickych dorazov®)

- nastavte silu a rychlost

- aktivujte parameter ,Rezim SLAVE" (pozrite kapitolu ,PROGRAMOVANIE®)

- zobrazi sa chyba ,E5” signalizujtica chybu komunikacie Master-Slave,
pretoze zavora MASTER este nebola sparovana so zavorou SLAVE

Nezabudnite, Ze pocas prevadzky sa vSetky nastavenia vykonané na
zavore SLAVE ignoruju, pretoze prevladaju nastavenia zavory MASTER,
s vynimkou nastaveni rychlosti, rychlosti spomalenia, polohy
spomalenia a sily, ktoré majui vplyv iba na zavoru SLAVE.

7. na zavore MASTER:
- vykonajte ucenie pripojenych zariadeni (pozrite odsek ,U¢enie zariadeni®)

- vykonajte ucenie poloh otvorenia a zatvorenia (pozrite odsek ,Ucenie
poléh mechanickych dorazov®)

8. poslite z riadiacej jednotky MASTER povel na vykonanie pohybu a overte, Ci
ho vykona aj zavora SLAVE.

Pri zapajani dvoch motorov v rezime SLAVE-MASTER overte, Ze:

- vetky zariadenia BlueBus su pripojené na motor MASTER (ako na ,Obrazku 54°)

vratane radiového prijimaca
- pri pouziti zaloznych batérii musi mat kazdy motor vlastnu batériu

Na motor SLAVE je mozné pripojit:

- vlastny majak (Flash)

- vlastnu kontrolku otvorenej brany (OGI)

- svetld ramena

- vlastna bezpe¢nostnu Listu (Stop)

- vlastné ovladacie zariadenia (SbS, Open a Close), ktoré ovladaju iba zavoru SLAVE

- vstupy Loop1 a Loop2 naprogramované v rezimoch ,Open“a ,Close".
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9.4  PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM

Riadiaca jednotka ma slot na montdz radiovych prijimacov s konektorom SM
(volitelné prislusenstvo) z radov SMXI, OXI atd., ktoré umoznuju dialkovo ovladat
riadiacu jednotku vysielami, ktoré pdsobia na vstupy jednotky.

& Pred inStalaciou prijimaca odpojte napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia prijimaca (,0brazok 55°):
vlozte prijimac (A) do prisluSného slotu (B) na elektronickej doske riadiacej
jednotky.

4 7\

>
- J
Priradenie vystupu radiového prijimaca k povelu, ktory vykona motor, je uvedené v
,Tabulke 18"

Tabulka 18
SMXI / SMXIS ALEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME 1 ALEBO REZIME 2 Vystup prijimaca
Povel
Vystup €. 1 ,Krok za krokom*
Vistup & 2 ,,CasoY‘o riadené zapnutie orientatného
svetla
Vystup €. 3 Otvorit*
Vystup ¢. 4 LZatvorit*

Ak je nainstalovany radiovy prijimac OX| pouzivany v ,ROZSIRENOM REZIME", méze
posielat povely uvedené v ,Tabulke 19°.
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Tabulka
Povel Popis
1 Krok za krokom Povel ,SbS” (krok za krokom)
Casovo riadené - L )
I Povel ,Casovo riadené zapnutie
2 zapnutie orientacného S «
orientacného svetla
svetla
3 Otvorit Povel ,Otvorit
4 Zatvorit Povel ,Zatvorit”
5 Stop Zastavi pohyb
6 Kolektivny krok za Povel v kolektivnom rezime
krokom
7 Prioritny krok za Ovlada aj pri zablokovanej automatike
krokom alebo pri povolenych poveloch

Odblokuje zablokovanu automatiku a vykona
otvorenie

Odblokuje zablokovanu automatiku a vykona
zatvorenie

Spusti otvorenie a po jeho

skonceni zablokuje automatiku; riadiaca

jednotka neprijme Ziadny iny povel

okrem ,Prioritny krok za krokom® a ,Odblokovanie’
automatiky, alebo (iba z Oview)

tieto povely: ,0dblokovat a zatvorit” a
,Odblokovat a otvorit*

Spusti zatvorenie a po jeho

skonceni zablokuje automatiku; riadiaca

jednotka neprijme ziadny iny povel

okrem ,Prioritny krok za krokom* a ,Odblokovanie’
automatiky, alebo (iba z Oview)

tieto povely: ,0dblokovat a zatvorit” a
,0dblokovat a otvorit*

Zastavi pohyb

a zablokuje automatiku; riadiaca

jednotka neprijme ziadny iny povel

okrem ,Prioritny krok za krokom“a
,Odblokovanie* automatiky, alebo (iba z Oview)
tieto povely: ,0dblokovat a zatvorit” a
,Odblokovat a otvorit*

Spusti odblokovanie automatiky a obnovi
normalnu prevadzku

8 Odblokovat a otvorit

9 Odblokovat a zatvorit

Otvori a zablokuje

10 automatiku

Zatvori a zablokuje

1 automatiku

12 Zablokovanie automatiky

13 Odblokovanie automatiky

14 Zavora MASTER Povel ,SbS* (krok za krokom) pre zavoru
krok za krokom MASTER

15 Zavora SLAVE krok za Povel ,SbS* (krok za krokom) pre zavoru
krokom SLAVE

|| Dal3ie informacie najdete v prislusnom navode k prijimatu.



9.5  PRIPOJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO NAPAJANIA

Elektrické pripojenie batérie k riadiacej jednotke vykonajte az po
dokonceni vetkych krokov instalacie a programovania, pretoze batéria
sluzi ako nudzové napajanie.

A Pred inStalaciou zaloZnej batérie odpojte napajanie riadiacej jednotky.

Instaldcia a pripojenie batérie:

1. umiestnite zaloznu batériu
2. pripojte prisludny kabel ku konektoru zaloznej batérie zapnite sietové
3. napajanie.
4 N
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9.6  PRIPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

K riadiacej jednotke je mozné pripojit programovaciu jednotku ,Oview". Tato
jednotka umoziuje rychlo a Uplne naprogramovat funkcie, nastavit parametre,
aktualizovat firmvér riadiacej jednotky, vykonat diagnostiku na zistenie pripadnych
porlich a vykonavat beznu (idrzbu. Jednotka ,Oview” umoznuje pracovat s riadiacou
jednotkou na maximalnu vzdialenost priblizne 100 m. Ak je viac riadiacich jednotiek
navzajom prepojenych v sieti ,BusT4", pripojenim programatora ,Oview" k jednej z
tychto jednotiek je mozné zobrazit na displeji vietky riadiace jednotky v sieti
(maximalne 16 jednotiek).

Jednotku ,Oview" je mozné nechat pripojend k riadiacej jednotke aj pocas beznej
prevadzky automatiky, aby pouzivatel mohol posielat povely pomocou prislusnej
ponuky.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné odpojit riadiacu jednotku
od napajania.

Indtalacia rozhrania:
1. odstrante kryt (A)

4 @ N
Q
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2, vlozte rozhranie (B) do prisludného slotu (C) na elektronickej doske riadiacej
jednotky
3. zasufite kabel (D) do prisludného slotu (E) na rozhrani.
4 ™

-
V tejto faze je mozné riadiacu jednotku znova zapojit do napdjania.

DalSie informécie najdete v prislu$nych navodoch k pripojenym
zariadeniam.

9.7 DETEKTOR SLUCKY

Riadiaca jednotka ma dva vyhradené vstupy na pripojenie detektorov kovov s
indukénou sluckou (napriklad Lp21, Lp22). Cinnost tychto vstupov je mozné
naprogramovat priamo na riadiacej jednotke (pozrite kapitolu ,PROGRAMOVANIE®).

9.7.1 INDUKCNE SLUCKY

DodrZziavajte nasledujlice pokyny a opatrenia tykajlce sa indukcnych sluciek
pripojenych k detektoru. V kazdom pripade sa vzdy odporuca riadit sa navodom na
obsluhu detektora indukénej stucky.
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& Opatrenia pri zhotovovani sluciek:

- slucku nainstalujte blizko zavory
- elektrické kable indukénej slucky musia byt vedené oddelene od ostatnych
kablov v obvode zavory (napajanie, prislusenstvo atd')

- ak st induk¢né slucky pripojené k rdznym zavoram, musia byt od seba
vzdialené aspoi 1 m

- induk¢na slucka musi byt naindtalovana tak, aby sa nemohla pohniit,
pretoze akykolvek pohyb spdsobeny nestabilnym povrchom mdze vyvolat
falodné detekcie (neziaduce zasahy)

- rozmery sluciek je potrebné urcit podla aplikacie s ohladom na to, ze
musia byt vzdialené aspofi 20 cm od pevnych kovovych predmetova 1 m
od pohyblivych kovovych predmetov (,0brazok 59°). Na dosiahnutie
najlepsieho vysledku odpordcame pouzit slucku s rozmerom nie vacsim,
ako je predmet, ktory ma systém detegovat

- slucky na detekciu prejazdu osobnych alebo nakladnych aut st spravidla
obd(Znikové a musia byt umiestnené pod uhlom 45° vzhladom na pruh
pre bicykle/motocykle (,0brazok 60°). Odpori¢ame zrezat rohy drazky v
podlahe pod uhlom 45°, aby sa kabel neposkodil

- na zamedzenie ruSenia musia byt kable slucky prekrizené aspon 20-krat na
meter a nesmu mat spoje; ak potrebujete kabel prediZit, vodice spajkujte
a utesnite zmrstovacou buzirkou

- skrateny kabel by nemal byt dlhsi ako 20 m.

Im
A
SM
- CR >
- %
SM  Smer jazdy
CR  Jazdny pruh
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- %
SM  Smer jazdy
CR  Jazdny pruh

Pokyny na zhotovenie sluciek

Po urceni rozmerov slucky:

1. vyrezte v podlahe drazku; drazka ma byt Siroka 8 mm a hlboka 30 - 50 mm
(,Obrazok 61°)

2. drazku vyCistite a vlozte do nej cievku, dokladne ju zatlacte nadol, aby sa
nemohla pohnit

3. navirite pocet zavitov slucky zodpovedajuci jej obvodu podla ,Tabulky 20",
pricom pouzite izolovany jednozilovy medeny vodic s prierezom 1,5 mm2
(,Obrazok 61°)

4, slucku na ochranu zasypte pieskom a potom drazku utesnite asfaltom alebo
Zivicou na vonkajsie podlahy (,0brazok 61°)

Upozornenie! - Teplota tesniacej hmoty nesmie prekrocit maximalnu
teplotu povolenti pre izolaciu kabla, inak by kabel nemusel byt spravne
uzemneny.

5. najprv pripojte kable k detektoru kovov a potom ich z detektora kovov
pripojte na svorky Loop1 a Loop2.

Tabulka
Obvod slucky Pocet zavitov
2-4m 6
4-7Tm 5
7-12m 4
Viacako 12 m 3
Pozn.  Akje pod podlahou kovova vystuz, indukcia slucky sa znizi. V takom

pripade oviite slucku po obvode eSte dvakrat.
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Tesniaca hmota

Drazka (5 - 8 mm)

Snira

Navinuty kabel

Zem

Slucka (kabel musi byt vioZeny do drazky) Pripojenie
(skrateny kabel)

9.8  PRIPOJENIE SOLARNEHO SYSTEMU SOLEMYO

Ked je automatika napajana systémom ,Solemyo’, NESMIE BYT
stcasne NAPAJANA z elektrickej siete.

|[/E];]| Informécie o systéme ,Solemyo* najdete v prislusnom navode na
obsluhu.

Pripojenie systému ,Solemyo":
pripojte systém k zaloznej batérii (A)
2. zasunite prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky.
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6 v pripade potreby kabel svetiel skratte, pricom ho prerezte iba v jednom z

9.9  PRIPOJENIE SVETIEL RAMENA (VOLITELNE PRISLUgENSTVO) . miest oznacenych prisluSnou znackou. Po prerezani kabla je potrebné
P TR presunut koncovku z odrezaného konca tak, aby uzavrela novy koniec
ostup inStalacie: lette privodny kibel nai i Ursiak tom ot
1. nastavte ameno do 2le polohy i, LED pisy fo motnépripft 13 spoc ran ramr. Postup e nz
2. povolte 6 skrutiek, ktore upeviuj kryt ramena (A) obrazku zrkadlovo obrateny (,0brazok 65°) pri zachovani rovnakého postupu
e a upozorneni.
nechajte trochu kabla vo vnutri drZiaka ramena, aby sa rameno mohlo
otacat bez napinania kabla.
~
-
3. rameno doCasne odstrarite
4, prevlecte kablovi priechodku cez na to ureny otvor (B)
4 @ B
. J

8. Existuju dva typy LED pasov:
- XBA4, XBA6, XBA18 len s Cervenym svetlom, pripajaju sa na vystup Light
podla Obrazka 67.

v

prevlecte kabel svetiel (C) cez gumovy ochranny profil proti narazu a v
pripade potreby si pomézte pruznym tahacim drétom
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- Pasy XBA40, XBA60 a XBA80 maju Cervené a zelené svetld a pripajaji sa | 10.  nasadte rameno a zaistite ho jeho krytom dokladnym utiahnutim 6 skrutiek,
na vystupy LIGHT a OGI podla Obrazka 68. Tieto pasy maju trojvodicové pritom davajte pozor, aby ste kabel neprivreli.
pripojenie; ak ich chcete pouzivat iba ako Cervené svetla, mozete do
konektora LIGHT pripojit iba CIERNY a BIELY vodi¢ a ZLTY vodi¢
odstrihndt alebo zaizolovat. Po vykonani pripojenia nastavte vystupy Oul
a Ou3 oba do rezimu 7, aby fungovali ako semafor.

~

&

9.10 PRENAERRAMAJAKA ALEBO

Na kryt ramena je mozné osadit LED majak model XBA7 alebo semafor s ervenymi a
zelenymi LED model XBAS8. Prevadzkové rezimy tychto svetiel je mozné menit
programatorom Oview alebo vhodnym naprogramovanim riadiace] jednotky. Dal3ie
informacie najdete v navodoch na obsluhu oboch vyrobkov

C1  Zltykabel (zelené svetld)
C2  Cierny kabel (+24V=)
C3  Biely kabel (Cervené svetla)

Funkcia semafora pre vystupy Oul a Ou3 je k dispozicii iba od verzie
firmvéru HEO3i a vysSej.

9. konektor umiestnite a zaistite v slote na ramene
e R

(60
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Automatika musi byt pravidelne udrziavand, aby sa zachovala stala troven
bezpecnosti a zarucila dlhodoba prevadzka; na tento Ucel ma M/L-BAR pocitadlo
pohybov a systém upozornenia na Udrzbu; pozrite odsek ,Funkcia ,Upozornenie na
udrzbu™.

Udrzba sa musi vykonavat prisne v siilade s bezpe¢nostnymi pokynmi
uvedenymi v tomto navode a v stilade s platnymi zakonmi a predpismi.

Pozn.  Pre spravnu prevadzku dodrZiavajte plan udrzby uvedeny v ,Tabulke 21°

Tabulka 21

Popis I SBice cyldd 150200 250 300

£On
JUU

Kontrola vole ramena
(pozrite odsek ,Zistenie
a nastavenie vole
ramena‘)

Napnutie pruziny (pozrite
odsek ,Vyvazenie ° ° °
ramena‘)

Dotiahnutie skrutiek pruziny
(pozrite odsek ,Vyvazenie ° ° °
ramena‘)

Vymena pruziny (pozrite
odsek ,Premiestnenie

alebo vymena

pruziny®)

Spoje ramena (M7-L9) (pozrite
odsek , InStalacia ramena“) ° ° °

Funkénost odblokovania (pozrite
odsek ,,Ru¢né

odblokovanie a zablokovanie
pohonu)
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Tento vyrobok je neoddelitelnou sucastou pohonu, a preto sa musi
likvidovat spolu s nim.

Rovnako ako instalaciu, aj demontdz vyrobku na konci jeho Zivotnosti smie
vykonavat len kvalifikovany personal.

Tento vyrobok sa sklada z réznych druhov materialov. Niektoré z nich je mozné
recyklovat, iné sa musia zlikvidovat. Informujte sa o systémoch recyklacie alebo
likvidacie, ktoré st pre tento typ vyrobku k dispozicii vo vaSom regione.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku mézu obsahovat znecistujlice alebo
nebezpecné latky. Pri nespravnej likvidacii mozu tieto latky Skodlivo
posobit na Zivotné prostredie a ludské zdravie.

Ako oznacuje tu uvedeny symbol,

tento vyrobok sa nesmie

likvidovat spolu s domovym odpadom.
Odpad vytriedte na likvidaciu a recyklaciu
podla postupov stanovenych miestnymi
predpismi alebo pri kiipe nového vyrobku
teattevyrobok predajcovi.

UPOZORNENIE

Miestne predpisy mozu za likvidaciu tohto vyrobku v rozpore so
zakonom ukladat vysoké pokuty.



|

] TECHNICKE UDAJE

Vsetky technické Gidaje uvedené v tejto Casti sa vztahuju na teplotu okolia 20 °C (£ 5 °C). Spolo¢nost Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo kedykolvek, ked'to
bude povaZzovat za potrebné, vykonat na vyrobku zmeny bez zmeny jeho funkcii a uréeného pouzitia.

Celkovy sticet odberu prisluSenstva pripoj

eného na jednotlivé vystupy nesmie prekroCit maximalne 60 W; pri prekroceni zasiahne poistka F2, ktoru

bude potrebné vymenit. Nizsie je uvedena , Tabulka 22 s odberom bezného prisluSenstva.

Tabulka

Popis Technické udaje

XBA40 XBA60 XBA80
Maximalny prikon (W) 20 30 40

Tabulka

Popis Technickeé udaje

M3BAR | M5BAR | M7BAR | L9BAR
Typ vyrobku Cestna zavora na rezidenné pouzitie vratane elektronickej riadiacej jednotky
Svetly prejazd (m) 2,32 +2,82 3,17 + 4,82 5+7 7+9
Spitkovy rozbehovy kriitiaci moment (Nm) 100 200 300 400
Menovity krutiaci moment (Nm) 30 70 90 130
Cas pohybu (nastavitelny v s) 15-4 3-6 6-10 11-18
Maximalna frekvencia pracovnych cyklov/hod. pri
menovitqm kratiacom mt?mente (riadia'ca jednotka | 500 » ) 350 » ' 200 150
obmedzuje cykly na maximum uvedené v tabulke T3)| nepretrzita prevadzka nepretrzita prevadzka
Zivotnost Pozrite odsek ,Zivotnost vyrobku*
Napajanie 230V~ 50/60Hz
Napajacie napatie /V1 120V~ 50/60Hz
Maximalny odber vo Spicke (W) 150 110 110 160
Maximalny prikon pri menovitom kratiacom momente (W) 40 50 40 50

Trieda izolacie

1

Nudzové napajanie

S volitelnym prisluSenstvom PS224

Fotovoltické napajanie S volitelnym prisluSenstvom SYKCE30

Vystup FLASH pre 1 majak LUCYB, MLB alebo MLBT (12 V - 21 W)

Vystup LIGHT pre volitelné prisludenstvo ,svetla ramena“ XBA4, XBA6, XBA18 alebo XBA40, XBA60, XBA8O Cervené svetlo
Vystup 0GI pre signalnu kontrolku 24V (max. 10W) alebo XBA40, XBA60, XBA8O zelené svetlo

Vystup pre majak / semafor na kryte

s volitelnym prisluSenstvom LED majak XBA7 alebo LED semafor XBA8

1 vystup s maximalnym zatazenim 11 jednotiek BlueBus (maximalne 4 pary fotobuniek, napr. EPMB alebo EPLB

Vystup BLUEBUS + 2 pary fotobuniek adresovanych ako otvaracie zariadenia + maximalne 4 ovladacie zariadenia EDSB alebo ETPB + 1
zariadenie FT210B s adresou FTA)
Pre kontakty normalne zatvorené alebo normalne otvorené alebo pre kontakty s pevnym odporom 8,2 kQ so samoucenim (akakolvek
Vstup STOP S .
zmena oproti ulozenému stavu vyvola povel STOP)
Vstup SbS Pre kontakty normalne otvorené
Vstup OPEN Pre kontakty normalne otvorené
Vstup CLOSE Pre kontakty normalne otvorené
Vstup HP SbS Pre kontakty normalne otvorené
Radiovy konektor Konektor SM pre prijimace SMXI alebo OXI
Vstup radiovej ANTENY 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Vstupy pre detektory kovov

2

Programovatelné funkcie

Pozrite kapitolu ,PROGRAMOVANIE® a dalSie nastavenia cez programovaciu a riadiacu
jednotku Oview

Funkcie samoucenia

Samoucenie zariadeni pripojenych na vystup BlueBus
Samoutenie typu zariadenia ,STOP” (kontakt normalne otvoreny, normalne zatvoreny alebo odpor 8,2 kQ)
UCenie poloh otvorenia a zatvorenia

Prevadzkova teplota -20°C + 55°C
Pouzitie vo vysoko kyslom, slanom alebo potencialne N
vybusnom prostredi ©
Stupei krytia P54
400x299x1215h mm; 400x299x1215h mm; 400x299x1215h mm; 500x299x1215h mm;
Rozmery a hmotnost 80 kg 80 kg 85 kg 98 kg
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Spolotnost Nice S.p.A., vyrobca tohto zariadenia, vyhlasuje, Ze je v silade so smernicou 2014/5 3/EU (RED) a smernicou 2006/42/ES (strojové zariadenia) podla prilohy II,
Casti 1, oddielu B. Navod na obsluhu a Gplné znenie EU vyhlasenia o zhode najdete na: www.niceforyou.com; v ¢asti ,support” a ,download".
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POZNAMKY
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POKYNY A UPOZORNENIA

Pred prvym pouZitim automatiky poZiadajte instalatéra, aby vam vysvetlil povod
zvySkovych rizik, a venuijte niekotko mindt precitaniu tohto navodu a stvisiacich
upozorneni, ktoré vam instalatér odovzdal. Navod si uschovajte na nahliadnutie v
pripade pochybnosti a zabezpecte jeho odovzdanie novym majitelom automatiky.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatika je stroj, ktory verne vykonava povely zadané
pouzivatelom. Nedbanlivost a nespravne pouzivanie mozu viest k
nebezpecnym situaciam:

- neovladajte branu, ak sa v jej pracovnom priestore nachadzaju osoby,
zvierata alebo predmety
- je prisne zakazané dotykat sa Casti automatiky pocas pohybu ramena

- fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomocnym prvkom
bezpetnosti. St vyrobené vysoko spolahlivou technoldgiou, ale v
extrémnych podmienkach mozu zlyhat alebo sa dokonca pokazit. V
niektorych pripadoch nemusi byt porucha zjavna. Z tychto dévodov je
délezité pri pouzivani automatiky dodrziavat vietky pokyny uvedené v
tomto navode

- pravidelne kontroluijte, ¢i fotobunky funguju spravne.

PREJAZD POCAS POHYBU RAMENA JE PRISNE ZAKAZANY! Prejazd je
povoleny iba vtedy, ked je rameno (iplne otvorené a stoji.

DETI

Automatika zarucuje vysoky stupeii bezpecnosti. Vdaka svojim
detekénym systémom dokaze kontrolovat a zarucit pohyb brany v
pritomnosti 0sob alebo predmetov. Napriek tomu sa odporiica zakazat
detom hrat sa v blizkosti automatiky a nenechavat v ich dosahu
dialkové ovladace, aby sa zabranilo neZiaducemu spusteniu systému.
Automatika nie je hracka!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi schopnostami
alebo s nedostatkom skusenosti ¢i znalosti, pokial nie st pod
dohladom alebo neboli poucené o pouzivani vyrobku osobou
zodpovednou za ich bezpe¢nost.

Poruchy: ak automatika vykazuje akékolvek znamky neobvyklého spravania, odpojte
napajanie systému a rucne odblokujte motor (pozri pokyny na konci kapitoly), aby ste
mohli rameno pohybovat ru¢ne. Nepokusajte sa o opravy sami, ale obratte sa na
svojho indtalatéra.

Nemeiite systém ani programovacie a nastavovacie parametre riadiacej
jednotky: za tieto tikony zodpoveda vyhradne vas instalatér.

Porucha alebo vypadok napajania: kym akéte na zasah indtalatéra alebo na
obnovenie dodavky elektriny a systém nie je vybaveny zaloznymi batériami,
automatiku je napriek tomu mozné pouzivat tak, Ze rucne odblokujete motor (pozri
pokyny na konci kapitoly) a rameno budete pohybovat rucne.
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Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky: automatiku je mozné pouzivat aj vtedy,
ked je jedno alebo viac bezpeCnostnych zariadeni chybnych alebo mimo prevadzky.
Branu je mozné ovladat v rezime ,mitvy muz"“ takto:

1. poslite povel na pohyb ramena vysielatom, kli¢ovym prepinacom a pod. Ak
vietko funguje normalne, rameno sa bude pohybovat bezne, inak majak
niekolkokrat blikne a pohyb sa nezacne (pocet bliknuti zavisi od dévodu, pre
ktory sa pohyb nemdze zaCat)

2. v takom pripade do 3 sekund znova stlatte ovladac a podrzte ho

3. priblizne po 2 sekundach rameno vykona pozadovany pohyb v rezime ,mftvy
muZ’, t. j. bude sa pohybovat, kym bude ovladat stlaceny.

Ak st bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky, dajte systém co
najskor opravit kvalifikovanému technikovi.

pracu vykonava, a dokumenty musi uchovavat majitel automatiky. Jediné ukony,
ktoré moze pouzivatel pravidelne vykonavat, st Cistenie sklicok fotobuniek (pouzite
makkd, mierne navlhéend handricku) a odstranovanie listia alebo kamefov, ktoré
moZzu branit ¢innosti automatiky.

Pred akoukolvek Gidrzbou musi pouzivatel automatiky rucne
odblokovat motor, aby nikto nemohol nahodne spustit pohyb ramena
(pozrite pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: na zabezpetenie stalej Girovne bezpecnosti a ¢o najdlh3ej Zivotnosti
automatiky je potrebné vykonavat pravidelnu Udrzbu (aspor kazdych 6 mesiacov).
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Skusku, pravidelna udrzbu a pripadné opravy musi zdokumentovat osoba, ktora :
1
1
1
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|| Kontroly, idrZbu a opravy smie vykonavat iba kvalifikovany personal. :
1
1
Likvidacia: na konci Zivotnosti musi automatiku demontovat kvalifikovany personal a 1
materialy sa musia recyklovat alebo zlikvidovat v sulade s platnymi miestnymi !
predpismi. |
Vymena batérie dialkového ovladaca: ak sa vam po urcitom ¢ase zda, Ze dialkovy
ovladac funguije zle alebo prestal fungovat tplne, méZze to byt jednoducho 1
spdsobené vybitymi batériami (v zavislosti od intenzity pouZivania vydrZia batérie :
od niekolkych mesiacov aZ po viac ako rok). Spoznate to podla toho, Ze kontrolka
signalizujtica vysielanie sa nerozsvieti, svieti slabo alebo sa rozsvieti len nakratko.
Pred kontaktovanim inStalatéra skuste batériu vymenit za batériu z iného, spravne
fungujticeho vysielaca: ak sa porucha odstrani, jednoducho vymeiite vybiti
batériu za novu rovnakého typu.
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Odblokovanie a rucny pohyb
Odblokovanie zariadenia:
vlozte klu¢ (A) a otocte ho o 180° dolava alebo doprava

1.

.

N

2.

rameno je teraz mozné rune presunit do poZadovanej polohy.

Zablokovanie zariadenia:

1.
2.
3.

4,

otocte kluc (A) spat do pévodnej polohy
vyberte klUc.

odstrante gumovu krytku na opacnej strane skrine a vlozte cylindrickt vlozku

zamku cez otvor

zvnutra skrine zasufite zdola nahor pruzinu v tvare U, ktord zaisti cylindricka

vlozku zamku
otocte kluc (A) spat do pévodnej polohy
vyberte kluc.
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HARMONOGRAM UDRZBY (odovzdat pouzivatelovi)

w Tento zaznam o tidrzbe sa musi po vyplneni prisluSnych asti odovzdat novému majitelovi automatiky.

Tento zaznam musi obsahovat zoznam véetkych Udrzbovych Cinnosti, oprav a Uprav automatiky. Zaznam sa musi aktualizovat pri kazdom zasahu a musi sa starostlivo

uchovavat, aby bol k dispozicii pre pripadné kontroly prisluSnymi organmi.

Tento ,Zaznam o Udrzbe” sa vztahuje na nasledujicu automatiku:

model: M-BAR a L9BAR - vyrobné ¢.................. - nainstalovana dnia -V
Sucastou zaznamu o Gdrzbe sU tieto prilozené dokumenty:

1) - Harmonogram Udrzby

PLAN PRAVIDELNEJ UDRZBY

Upozornenie! - Vsetky tidrzbové prace na tomto systéme musi
vykonavat kvalifikovany technicky personal v plnom siilade s
bezpecnostnymi normami stanovenymi platnymi

zakonmi a s bezpetnostnymi pokynmi uvedenymi v kapitole
,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA® na
zatiatku tohto navodu.

Pri Udrzbe zariadeni pridanych k mechanizmu zavory postupuijte
podla pokynov v ich prislusnych harmonogramoch udrzby.
Nezabudnite, Ze aj pri zlomeni pruziny bude zavora

nadalej splfiat poziadavku uvedend v ¢asti 4.3.4

normy EN 12604:2000.

Tabulka 24

PLANOVANA UDRZBA

Popis I SBice cyldd 150 200 250 300

AN
JUU

Kontrola vole ramena
(pozrite odsek ,Zistenie
a nastavenie vole
ramena‘)

Napnutie pruziny (pozrite
odsek ,Vyvazenie ° ° °
ramena‘)

Dotiahnutie skrutiek pruziny
(pozrite odsek ,Vyvazenie ° ° °
ramena‘)

Vymena pruziny (pozrite
odsek ,Premiestnenie

alebo vymena

pruziny®)

Spoje ramena (M7-L9) (pozrite
odsek ,Intalacia ramena“) ° ° °

Funkcnost odblokovania (pozrite
odsek ,,Rucné

odblokovanie a zablokovanie
pohonu*)

Pozor! Pred kazdym planovanym servisom vykonajte tieto kontroly:

1. odpojte v3etky zdroje napajania

2. skontrolujte pripadné opotrebenie stcasti mechanizmu zavory, pricom
venuijte osobitnl pozornost kordzii alebo oxidacii
nosnych Casti; vymerite vietky diely, ktoré nevyhovujli pozadovanému
stavu

3. skontrolujte, ¢i su skrutkové spoje riadne dotiahnuté (najma
spoje vyvazovacej pruziny a skrutky skrine prevodovky)

4, skontrolujte, ¢i medzi vyvazovacou pakou a vystupnym hriadelom nie je vola.
V pripade potreby Uplne dotiahnite stredovi skrutku

5. pri verziach M7BAR a L9BAR skontrolujte dokonalé spojenie medzi oboma
segmentmi ramena. V pripade potreby nastavte rozperné
skrutky.
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6. nastavte rameno do zvislej polohy a overte, Ci je rozstup medzi zavitmi
vyvazovacej pruziny rovnomerny bez akejkolvek deformacie

7. odblokujte rameno a skontrolujte jeho spravne vyvazenie a pripadné
prekazky pri ru¢nom otvarani a zatvarani

8. rameno znova zablokujte a vykonajte postup skisky.

9. Overenie ochrany proti riziku zdvihnutia: pri automatikach so zvislym

pohybom je potrebné skontrolovat, i nehrozi nebezpecenstvo zdvihnutia.
Tiito skidku je mozné vykonat takto: zaveste do polovice dizky ramena
zataz 20 kg (napr. vrece s pieskom), potom vydajte povel na otvorenie a
skontroluijte, ¢i pocas pohybu rameno neprekroci vysku 50 cm nad
zatvorenou polohou. Ak rameno tito vySku prekroci, je potrebné znizit silu
motora (pozri odsek ,Programovanie riadiacej jednotky").

10. Ak sa potencialne nebezpe¢nym situaciam spdsobenym pohybom ramena
predislo obmedzenim narazovej sily, mus sa tato sila zmerat podla normy
EN 12445 a ak sa na pomoc systému pri znizovani narazovej sily pouziva
nastavenie ,sila motora’, je potrebné vyskusat rozne nastavenia a najst to,
ktoré dava najlepsie vysledky.

11.  Kontrola systému odpojenia napajania: uvedte do €innosti

zariadenie na odpojenie napdjania a odpojte pripadné zalozné batérie;
skontrolujte, ¢i vietky LED na riadiacej jednotke nesvietia a ¢i rameno pri
vyslani povelu zostane stat. Skontrolujte Uc¢innost blokovacieho systému
proti nelimyselnému alebo neopravnenému pripojeniu.
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Tabulka

TABULKA ZASAHOV

Datum

Foyissviyhotrahéhes tasahiy oprav, uprav atd.)

Podpis technika

Podpis majitela

Vietky kroky predpisané v harmonograme tdrzby boli vykonané _ ANO

__NO
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