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1.1

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

VSEOBECNE VAROVANIA

& UPOZORNENIE! Pokyny délezité pre bezpecnost. Dodr-
Zujte vSetky uvedené pokyny, pretoze nespravna instala-
cia moze sposobit vazne sSkody.

AN

UPOZORNENIE! Pokyny ddlezité pre bezpecénost. Pre
bezpecnost osob je dblezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

Pred zahdjenim inStalécie skontrolujte , Technické parametre vy-
robku*, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automatiza-
ciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.
Vyrobok nie je mozné pourzit’ skor, ako bude uvedeny do pre-
vadzky podla pokynov v kapitole ,Zaverecna kontrola a uvede-
nie do prevadzky“.

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tuto skutoénost musia byt vSetky ukony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

Pred zaciatkom inStalécie vyrobku skontrolujte, Gi su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a €i su vhodné na pouZitie.
Viyrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fyzic-
kymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo s ne-
dostatoénymi skusenostami a znalostami.

Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

Nedovolte detom, aby sa hrali s ovladacimi prvkami zariadenia.
UdrZiavajte dialkové ovladanie mimo dosahu deti.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecéenstvu sposobe-

nému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zariade-
nia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt na-
pajané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asovac,
ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

V sieti napajania zariadenia zabezpecte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje uplné
odpojenie v podmienkach uréenych kategdriou prepatia lll.

Pri inStalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrarite pritlace-
niu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. Vyrobok neumiestiiujte do blizkosti zdrojov tepla a nevy-
stavujte ho otvorenému ohru. V&etky tieto Ukony by ho mohli
poskodit a zapriCinit nespravnu ¢innost alebo nebezpecné situ-
acie. Ak k tomu dojde, okamzite pozastavte inStaldciu a obratte
sa na servisnu sluzbu.

1.2

Vyrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vyli¢ena zaruka na chyby
materialu.

Vazena Uroven emisie akustického tlaku A je nizSia ako 70 dB(A).
Cistenie a udrzbu, ktoré méa vykonavat pouzivatel, nesmu vyko-
navat deti bez dozoru.

Pred vykondvanim Ukonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych akumu-
latorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok nepou-
Zivajte, ked' je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze poru-
cha inStalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie mézu
spbsobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v sulade s plat-
nou miestnou legislativou.

Ked sa automatizacia pohybuje pomocou oviadacich prvkov
udrzujte osoby mimo dveri.

PocCas priebehu manévru kontrolujte automatizéciu a udrzujte
0soby mimo dosahu az do skonCenia pohybu.

Viyrobok neovladajte, ak v jeho blizkosti pracuju osoby na au-
tomatizacii; pred vykonavanim tychto prac odpojte elektrické
napajanie.

Ked je napdjaci kabel poskodeny, musi byt vymeneny vyrobcom
alebo jeho servisnou sluzbou, alebo v kazdom pripade techni-
kom s nalezitou kvalifikéciou, aby sa zabranilo akémukolvek ri-
ziku.

Upozornenie! Na prepravu vyrobku pouzivajte vhodny preprav-
ny vozik a rukovate na obale, aby ste mohli operécie vykonat
bezpecne.

VAROVANIA PRE INSTALACIU

- Pred inStalaciou motora pohonu skontroluijte, ¢i sa dvere nacha-

dzaju v dobrom mechanickom stave, ¢i sU spravne vyvazené, a
i sa dobre otvaraju a zatvaraju.

Pred inStalaciou motora pohonu odstrante vSetky prebyto¢né
lana alebo retaze a vypnite vSetky zariadenia, ktoré nie su po-
trebné pre €innost, ako su poistné prvky.

Ak sU na bréane, na ktord sa inStaluje automatizacia, umiestne-
né dvere pre chodcov, systém musi byt vybaveny kontrolnym
systémom, ktory pri otvorenych dverach pre chodcov blokuje
¢innost motora

NainStaluite manévrovaciu stic¢ast pre manualne uvolnenie (ma-
nualny manéver) do mensej vySky ako 1,8 m. POZNAMKA: Ak
je manévrovacia ¢ast odnimatelna, mala by sa nachadzat v bez-
prostrednej blizkosti dveri.

Uistite sa, ze sa ovladacie prvky nachadzaju v dostatocnej
vzdialenosti od pohyblivych sucasti, a ze v kazdom pripade
umoZznuju ich priame sledovanie. Ak sa nepouZiva voli¢, musia
byt oviddacie prvky namontované v minimalnej vyske 1,5 m a
nesmu byt pristupné.
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- Ak je otvaraci pohyb ovladany protipoZiarnym systémom, uistite
sa, ze ovladacie prvky zatvoria vSetky pripadné medzery vacsie
ako 200 mm.

- Pocas manévrov predchadzajte a zabrarite akémukolvek zachy-
teniu medzi pohybujucimi sa a pevnymi ¢astami.

- Trvalo pripevnite Stitok tykajuci sa manualineho manévru blizko
prvku, ktory umoziuje tento manéver.

- Po instalacii hnacieho motora sa uistite, Ze mechanizmus,
ochranny systém a vSetky manudine manévre funguju spravne.

- Zvislé dvere a brany vyzaduju funkciu alebo zariadenie na ochra-
nu proti padu

- Pri hnacich motoroch, ktoré po instalacii umoznuju pristup k ne-
chranenym pohyblivym Castiam, musia byt tieto ¢asti nainstalo-
vané vo vyske vacsej ako 2,5 m nad podlahou alebo nad inou
urovnou, ktora by umoznila pristup k tymto Castiam.

- Davajte pozor, aby ste sa vyhli uviaznutiu v désledku pohybu
vedenej Casti pri otvarani.

- Po instalacii sa uistite, Ze mechanizmus je nastaveny spravne,
a ze ochranny systém a pripadné manualne odistenie funguiju
spravne.

Zariadenia s akumulatormi
- Pri vyberani akumulatorov musi byt zariadenie odpojené od na-
pajania.
- Pred likvidaciou je nutné akumulatory vybrat zo zariadenia.
- Akumulatory sa musia bezpecne zlikvidovat'.
- Ked akumulatory nie st nabijacie, nevymienajte ich za nabijacie.

Zariadenia s LED svetlom
- Pozeranie sa do LED svetla zblizka a dIhSiu dobu vas mbze osl-
nit. Stc¢asne modze znizit vizualne schopnosti a spdsobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo do LED svetla.

Zariadenia s radiovym zariadenim

- Pre vysielaCe: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP <
14dBm; pre prijimace: 433 MHz, 868 MHz.

4 - SLOVENSKY

2 POPIS VYROBKU A JEHO CIELOVE
URCENIE

HOPP je séria prevodoviek s kibovym ramenom a vonkaj§ou montézou,
ktoré sa pouzivaju na automatizaciu bran alebo dverf pre obytné a priemy-
selné pouzitie. SU vybavené robustnym hlinikovym ramenom proti strihaniu
a su idedlne na intenzivne pouzitie.

Hlavna Cast automatizacie je tvorena jednou alebo dvoma elektromecha-
nickymi prevodovkami (v zavislosti od poctu kridel, ktoré sa maju automa-
tizovat), z ktorych kazda je vybavena jednosmernym motorom a prevo-
dovkou s priamymi zubami.

Prevodovka HO7124 je vybavena riadiacou jednotkou, ktora riadi jej pre-
vadzku.

Riadiaca jednotka je pripravena na pripojenie k roznym zariadeniam sys-
tému Opera, systému Bluebus a systému solarneho napajania Solemyo.
Hopp funguije na elektricku energiu. V pripade vypadku napajania zo siete
je mozné odblokovat pomocou Specialineho klu¢a a manualne pohybo-
vat automatizaciou alebo je mozné pouzit volitelné prislusenstvo zaloznej
batérie PSS124, ktoré umoznuje niekolko manévrov aj bez napéjania zo
siete.

Automatizacia umoznuije inStalaciu réznych prislusenstiev, ktoré zvySuju jej
funkénost a zarucuju jej bezpecnost.

Tento produkt splia kritéria stanovené nariadenim ,Standby“.
Produkt prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po
spravnom dokonéeni manévru.

& UPOZORNENIE! Akékolvek iné ako tu uréené pouzitie
alebo pouzitie v podmienkach odlisnych od tych, ktoré
st uvedené v tomto navode, sa povazuje za nevhodné, a
teda zakazané!

2.1 ZOZNAM SUCASTI, KTORE TVORIA VYROBOK
,O0brazok 1" zobrazuje hlavné Casti, ktoré tvoria prevodovku HO7124.

4 N

Veko

Z&lozna batéria (prislusenstvo)
Poistka

Elektronicka riadiaca a kontrolna jednotka (pritomna iba na
HO7124)

Prijimac OXI

Napajaci konektor

KIU¢ na odblokovanie/zablokovanie
Elektroprevodovka

Montazna konzola prevodovky
MontéZna konzola ramena
Rameno
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3 INSTALACIA

3.1

PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

& InStalacia musi byt vykonana kvalifikovanym personalom

v stlade s platnymi zakonmi, normami a nariadeniami, i v
sulade s informaciami uvedenymi v tomto navode.

Pred vykonanim inStalécie vyrobku je potrebné:

skontrolovat neporusenost dodavky;

skontrolovat, i je vSetok material ur¢eny na pouzitie v dokonalom stave,
a Ci je vhodny pre urené pouzitie;

skontrolujte, Ci je konStrukcia brany vhodna na automatizaciu
skontrolujte, ¢i hmotnost a rozmery kridla spadaju do limitov pouzitia
uvedenych v odseku ,Vymedzené pouzitie vyrobku*

skontrolujte, i je prostredie vybrané na inStalaciu kompatibilné s celko-
vymi rozmermi produktu (pozri ,obrazok 5")

v prostredi, kde méa byt prevodovka nainstalovana, sa uistite, ze je do-
statok miesta na Uplnu rotaciu jej ramena (pozri ,obrazok 2")

.

~

MIN 400 mm

v

skontrolujte, &i na celgj drahe brany, pri zatvarani aj otvarani, nie su
miesta s vacsim trenim

skontrolujte pevnost mechanickych dorazov nad dréahou, aby ste sa uis-
tili, Ze nedochadza k deformaciam, aj ked' kridlo narazi na doraz
skontrolujte, i je kridlo v rovnovahe, t.j. nesmie sa pohybovat, ak je
ponechané v akejkolvek polohe

skontrolujte, ¢i miesto upevnenia nie je nachylné na zaplavenie; v pripa-
de potreby zabezpette montaz produktu dostatocne nad zemou
skontrolovat, i priestor upevnenia elektroprevodovky umoziuje jedno-
duché a bezpecné vykonanie odistenia a manualineho manévru;

- skontrolujte, ¢i su miesta upevnenia réznych zariadeni v oblastiach chra-

nenych pred narazmi a ¢i su povrchy dostatocne pevné

- zabrante ponoreniu Casti automatizacie do vody alebo inych kvapalin
- neumiestnujte produkt v blizkosti plameriov alebo zdrojov tepla; v po-

tencidlne vybusnych atmosférach, obzviast kyslych alebo slanych; to
mbze poskodit produkt a spdsobit poruchy alebo nebezpecné situacie

- ak je v kridle alebo v oblasti pohybu kridla pritomné priechodné dvere,

uistite sa, ze nebrania normdlnemu pohybu a v pripade potreby zabez-
pecte vhodny blokovaci systém

- pripojte riadiacu jednotku k elektrickej napdjacej linke vybavenej bez-

pecnostnym uzemnenim

- pripojte branu k ochrannému uzemneniu v sulade s platnymi normami
- Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim, ktoré zaisti

Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie zariadenie musi
mat kontakty s takou rozpinacou vzdialenostou, ktora umoznuje Upiné
odpojenie v podmienkach kategdrie prepétia lll, v zhode s pravidlami pre
inStalaciu. V pripade potreby toto zariadenie zarucuje rychle a bezpecné
odpojenie napajania; preto sa musi nachadzat na mieste viditelnom z
automatizacie. Ked' je umiestnené v polohe, ktort nie je vidiet, musi byt
vybavené systémom, znemoznujucim pripadné néhodné opatovné ale-
bo neautorizované pripojenie napdjania s cielom zabranit’ akémukolvek
nebezpecenstvu. Odpojovacie zariadenie nie je dodavané s vyrobkom.

3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Pred inStalaciou prevodovky vykonajte nasledujuice kontroly:
- skontrolujte, ¢i kridlo, ktoré sa ma motorizovat, spada do predpisanych

hodnét (pozri ,obrazok 3")

- maximalna Sirka kridla: 2,4 m (s hmotnostou do 160 kg)
- maximalna hmotnost kridla: 250 kg (s Sirkou do 1,5 m) ;
- skontrolujte limity hodnét uvedenych v kapitole “TECHNICKE PARA-

METRE”

- minimalna $irka priestoru uréeného na instalaciu prevodovky: 170 mm
- montézna konzola ramena musi byt umiestnena v robustnej oblasti krid-

la (napriklad ram), aby sa zabezpecilo pevné a bezpecné upevnenie.

/e ™
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3.2.1 TRVANLIVOST PRODUKTU

Trvanlivost je priemerna ekonomicka Zivotnost produktu. Hodnota trvanli-

vosti je silne ovplyvnena indexom naro¢nosti manévrov: teda suctom vset-

kych faktorov, ktoré prispievaju k opotrebeniu produktu.

Na odhad trvanlivosti vasej automatizacie postupujte nasledovne:

1. sCitajte hodnoty poloziek v "Tabulka 1” tykajucich sa podmienok
pritomnych v zariadenf

2. v grafe uvedenom v “Obrazok 4”, z prave najdenej hodnoty na-
kreslite vertikalnu Ciaru az po priesecnik krivky; z tohto bodu na-
kreslite horizontalnu Ciaru az po priesecnik linie “cyklov manévrov”.
Ur€end hodnota je odhadovana trvanlivost vasho produktu.

Hodnoty trvanlivosti uvedené v grafe sa dosahuju iba pri prisnom dodrzia-

vani planu udrzby, pozri kapitolu “UDRZBA VYROBKU". Odhad trvanli-

vosti sa vykonava na zéklade projektovych vypoctov a vysledkov testov

vykonanych na prototypoch. Pretoze ide o odhad, nepredstavuje ziadnu

explicitnu zaruku na skutoénu zivotnost produktu.

Priklad vypoctu trvanlivosti: automatizacia brany s kridlom dlhym
1,3 m a hmotnost'ou 180 kg, napriklad s pinym kridlom.

V "Tabulka 1" je mozné ziskat “indexy naroCnosti” pre tento typ inStalacie:
15% (“Dizka kridla”), 30% (“Hmotnost kridla”) a 15% (“PIné kridlo”).

Tieto indexy musia byt sCitané, aby sa ziskal celkovy index naro¢nosti,
ktory v tomto pripade je 60%. S néjdenou hodnotou (60%) skontrolujte v
grafe, na horizontalnej osi (“‘index narocnosti”), zodpovedajucu hodnotu
“cyklov manévrov”, ktoré nas produkt bude schopny vykonat poCas svojej
Zivotnosti = priblizne 100.000 cyklov.

Tabulka 1
Index narocnosti
i <1,0m 0%
Dlzka kridla 1,0-1,5m 15%
1,5-24m 20%
<100 kg 0%
Hmotnost kridla 100 - 150 kg 20%
150 - 250 kg 30%
Teplota prost!'edia nad 40°C alebo pod 0°C 20%
alebo vlhkost nad 80%
PIné kridlo 15%
InStalacia v veternom prostredi 15%

Poznamka Udaje sa vztahujli na vyvazené sekéné dvere v per-
fektnom stave udrzby.
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3.3 IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY

Rozmery a Stitok (A) umozriujuci identifikéciu produktu su uvedené v “Ob-
razok 5’

/ N

e
— (
e | ¥ /=
-
180 mm 252 mm




3.4 PRACA PRIPRAVY NA INSTALACIU

Obrazok znézorfiuje priklad zariadenia automatizacie vytvoreného s pouzitim komponentov od firmy Nice.
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A Fotobunky na stipiku Poznamka 1 Ak je napéjaci kabel dihsi ako 30 m, je potrebné pouzit
B Prevodovka bez riadiacej jednotky (mod. HO7224) kabel s vacsim prierezom(3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automatiza-
C Fotobunky (mod. EPM) cie je potrebné nainstalovat ochranné uzemnenie.
D Mechanicky doraz pri zatvarani ; ) o 5 )
E Elektricky zamok Poznamka2 Ak kabel BlueBus presahuje dizku 20 m, az do maxi-
F Blikajuci signal MLBT malnej dizky 40 m, je potrebné pouZit kabel s vaCsim prierezom
G Prevodovka s riadiacou jednotkou (mod, HO7124) (21 mm?).
H Digitalna klavesnica (mod. EDSB) - Citatka transpondérov (mod. Poznamka 3 Tieto dva kdble mdzu byt vymenené za jediny kabel 4

ETPB) - Kltgowy voli& (mod. EKSU)

Vy&Sie uvedené komponenty su umiestnené podia typického a obvyklého
schémy. Ako referencny priklad pouzite schému “Obrazok 6”, urCte pri-
bliznu polohu, kde bude nainstalovany kazdy komponent predpokladany
v zariadeni.

Tabulka 2

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikacné
oznacenie

Parametre kabla

Kabel NAPAJANIE RIADIACEJ JEDNOTKY
1 kabel 3 x 1,5 mm?

Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel MAJAKA

1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalna dizka 20 m

Kabel ANTENY

1 tieneny kabel typ RG58

Maximalna dizka 20 m; odporti¢ana < 5 m
Kéabel ZARIADENIA BLUEBUS

1 kébel 2 x 0,56 mm?

Maximalna dizka 20 m [poznamka 2]
Kabel VOLICA S KLUCOM

2 kable 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]
Maximalna dizka 50 m

Kabel ELEKTROZAMKY

1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalna dizka 6 m

Kabel NAPAJANIA ELEKTROPREVODOVKY
1 kébel 3 x 1,5 mm?

Maximalna dizka 10 m

1

x 0,5 mm?.

& Pred instalaciou pripravte potrebné elektrické kable pre
vaSe zariadenie, odkazujuc na “Obrazok 6” a na kapitolu
“TECHNICKE PARAMETRE".

N
N

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-
rom prebieha instalacia.

Pocas kladenia rirok pre prechod elektrickych kablov
zohladnite skuto¢nost, ze v dosledku moznej usadenej
vody v derivaénych Sachtach mozu spojovacie rurky spo-
sobovat vznik kondenzatu vo vnutri riadiacej jednotky a
poskodit elektronické obvody.
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3.5 [INSTALACIA ELEKTROPREVODOVKY

& Chybna inStalacia moze sposobit vazne poranenie osoby,
ktora vykonava pracu a osob, ktoré pouzivaju zariadenie.

Pred zahajenim montaze automatizacie vykonajte pri-
pravné kontroly popisané v odsekoch ,,Pripravné kontroly
pri instalacii“ (strana 5) a ,Vymedzené pouzitie vyrobku“
(strana 5).

Na instalaciu HOPP:
1. zmerajte kvotu (A)

(& v

2, nastavte kridlo do pozadovanej maximalnej otvorenej polohy a
skontrolujte hodnotu vysledného uhla otvorenia

3. s hodnotou kvéty (A) a ndjdenym uhlom otvorenia pouZite graf na
urCenie kvoty (B). Napriklad: ak je (A) 100 mm a pozadovany uhol
je 100°, kvota (B) bude priblizne 180 mm

e N
(8 B
110 130 150 170 200220 250 300
[
0 —
50— 105°-110°
100 —
A
180— 100°-105°
200 —
95°-100°

250 —

v 90°-95°
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4.

pouZzite montaznu konzolu (C), v horizontalnej polohe, ako Sablénu
na urcenie polohy Styroch montaznych otvorov
~
J
™
J

6. pripevnite montaznu konzolu (C) prevodovky na stenu pomocou
vhodnych hmoZzdiniek, skrutiek a podloziek (nie st sucastou do-
davky)

4 ™\

. J




pripevnite  prevodovku na konzolu pomocou dvoch skrutiek
M4,8x13 (D) dodanych v baleni

-

®

~

v

pripevnite zakrivené rameno (E) k priamemu ramenu (F) pomocou
¢apu (G) a zaistovacieho kruzku (H). Rovnakym sp&sobom pripev-
nite montaznu konzolu pre kridlo brany (I) k zakrivenému ramenu
(E)

10.

ruéne odblokuijte prevodovku (pozri odsek ,Manualne odistenie a
zaistenie elektroprevodovky") )
urcte montaznu zénu konzoly na kridle brany, maximalne predize-
nim ramien prevodovky

Je dolezité umiestnit konzolu na najvzdialenejsi bod od
polohy prevodovky.

~
G J
11.  vyvitajte otvory do kridla
12. oddelte montaznu konzolu od zakriveného ramena odstranenim
zaistovacieho kruzku a prislusného Gapu
~
J
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13.  pripevnite konzolu na kridlo brany v horizontalnej polohe pomocou
vhodnych skrutiek (nie su sucastou dodavky)

4 N\

@

G J

14.  znowu pripevnite rameno na konzolu pomocou ¢apu a zaistovacie-
ho kruzku, ktoré ste prave odstranili

15.  pred zablokovanim prevodovky vykonajte nastavenie koncovych
spinaCov (pozri odsek ,Nastavenie mechanickych koncovych
spinacov").

3.6 NASTAVENIE MECHANICKYCH KONCOVYCH

SPINACOV

Na nastavenie koncovych spinacov postupujte nasledovne:

1. odblokuijte prevodovku pomocou Specidlneho Kitca (pozri odsek “
Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky")

2. rucne nastavte kridla brany do maximalnej otvorenej polohy

3. otocte plastovy disk (A), umiestneny na spodnej Casti prevodovky,
nastavte Strbinu pod rameno do uréenej polohy

4. vloZit koncovy spina¢ (B) do prvej pristupnej polohy: skuste ho vio-
zit podla pokynov

10 - SLOVENSKY

otoCte disk (A) tak, aby koncovy spina¢ nevypadol a nastavte Strbi-
nu do polohy uvedenej v “Obrazok 18”. Pre presnejSie nastavenie
upravte nastavovaciu skrutku (C)

~

J

Ak v zariadeni nie je pritomny uzemnovaci doraz, je po-
trebné zopakovat cely postup aj pre nastavenie koncové-
ho spinaca pri zatvarani

pevne utiahnite upeviovaciu maticu disku (D), aby ste sa uistili, ze
sa nemoze nahodne otodit.



3.7 MANUALNE ODISTENIE A ZAISTENIE
ELEKTROPREVODOVKY
Prevodovka je vybavena mechanickym odblokovacim systémom, ktory
umoznuje manualne otvaranie a zatvaranie brany.
Tieto ukony manualneho ovladania musia byt vykonané v pripade vypadku
elektrickej energie, poruch Cinnosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:
1. vlozit' a otoCit kItu¢ (A) proti smeru hodinovych ruciciek o 180°

4 N

®
(o,

(& v

2. v tomto bode je mozné manuaine nastavit kridlo do poZadovanej
polohy.

Pri zaisteni postupujte nasledovne:
1. otoCit kIU¢ (A) v smere hodinovych ruciciek o 180°
2. vybrat KIU¢.

ELEKTRICKE ZAPOJENIE

I

.1 PRIPRAVNE KONTROLY

N

Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez pri-
tomnosti elektrického napdjania a s odpojenym nudzo-
vym napajanim (ak je suc¢astou automatizacie).

Spojovacie ukony musia byt vykonané vyhradne kvalifi-
kovanym personalom.

> B b

Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim,
ktoré zaisti uplné odpojenie automatizacie od siete.

- Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s takou rozpinacou
vzdialenostou, ktora umoznuje Uplné odpojenie v podmienkach
kategodrie prepatia lll, v zhode s pravidiami pre intalaciu.

Pri vykonani elektrického pripojenia postupujte nasledovne:
1. otvorit kryt (A) prevodovky

4 )

[

22

///
0
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2. previest napajaci kabel a ostatné elektrické kable cez otvor na
spodnej Casti prevodovky

e )
y <

. J

3. najprv pripojit napajaci kabel motora s riadiacou jednotkou
HO7124: odskrutkovat kablovu priechodku (B)

e N

24

&

4.

4 N
®

(& v
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5. rovhakym postupom pripojit napajaci kabel k motoru bez riadiacej
jednotky HO7224
6. pripojit kable pritomnych prislusnych zariadeni, odkazujuc na “Ob-
razok 27’ a odsek "Fotobunky*
7. zavriet kryty prevodovky.
4 @ N
J




4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA

4.21 SCHEMA ZAPOJENIA

4 @ ™
FLASH TX RX STOP SBS OPEN
EL 4L|NO F F
© || © e
' Bluebus Bluebus 8K2
2 1:] [SIS] [SIS]
@
=3
Oz S §
s .
e R
| [
" O
O
o
- :ﬂmg
o
g [
O Ts
O s
L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 D:Iw
NN 1 O_I9
- D:Ig
” ‘ Close V || Stop/Set || Open A
- J
4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 3
ELEKTRICKE ZAPOJENIE
Svorky Popis
Flash Viystup pre blikajuce svetlo s 12 V lampou (maximaline 21 W) alebo blikajuce svetlo ELDC [poznamka 1]
EL Viystup pre elektrozamok 12 V~ (maximalne 15 VA) [poznamka 1]
K tejto svorke je mozné pripojit kompatibilné zariadenia. VSetky budu pripojené paralelne prostrednictvom iba dvoch vodi¢ov, ktorymi
Bluebus je prenasané elektrické napajanie aj signaly komunikacie.
Priklad: EPM, EDSB, ETPB
DalSie informdcie o BlueBUS su uvedené v odseku “BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavuju prebiehajici manéver. S vhodnymi Upravami na vstupe je mozné pripojit
Stop kontakty typu “Normalne zatvorené”, typu “Normaline otvorené” alebo zariadenia s konstantnym odporom.
Dalie informéacie o STOP su uvedené v odseku “Vstup STOP“.
Sbs Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v krokovom rezime; je mozné k nemu pripojit ,spinacie” kontakty.
Open Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju Ciastocny pohyb otvorenia 1; je mozné pripajit kontakty typu “Normaine otvorengé”.
M1 vystup pre prevodovku bez riadiacej jednotky (HO7224)
M2 vystup pre prevodovku s riadiacou jednotkou (HO7124)
1-2 Vistupy na pripojenie antény (na prijimaci OXI)
Poznamka 1 Vystupy “Flash” a “EL” mb&zu byt naprogramované s inymi funkciami (pozri odsek "Programovanie prvej urovne (ON-OFF)").
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5 FINALNE KONTROLY A UVEDENIE DO
CINNOSTI

Pred zacatim fazy overovania a spustenia automatizacie sa odporuca na-
stavit kridlo priblizne do polovice drahy, aby sa mohlo volhe pohybovat pri
otvarani aj zatvarani.

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

Pripojenie napajania musi byt vykonané skusenym kvali-
fikovanym personalom, ktory splia potrebné poziadavky,
za kompletného dodrzania zakonov, noriem a nariadeni.

Bezprostredne po dodani napétia vyrobku sa odporuca vykonat niektoré

jednoduché kontroly:

1. skontrolujte, ¢i LED "BlueBUS" pravidelne blika s frekvenciou jed-
ného bliknutia za sekundu

2. skontrolujte, ¢i blikaju aj LED diddy na fotobunkach (na TX aj RX);
typ bliknutia nie je vyznamny, zavisi od inych faktorov

3. skontrolujte, ¢i blikajuce svetlo pripojené k vystupu FLASH je vyp-
nuté.

V opa¢nom pripade je potrebné okamzite vypnut napéajanie riadiacej jed-
notky a skontrolovat elektrické zapojenie.

DalSie uzitocné informacie na vyhladavanie a diagnostiku portich st uve-
dené v kapitole “CO ROBIT, KED... (sprievodca rieSenim problémov)’.

5.2 NACITANIE JEDNOTLIVYCH ZARIADENi

Po pripojeni napéjania je potrebné, aby centrélna jednotka rozpoznala za-
riadenia pripojené na vstupy "BlueBUS" a "STOP". Pred touto fazou LED
diody "L1" a "L2" blikaju, aby naznadili, ze je potrebné vykonat ucenie
zariaden!.

Faza nacitania sa musi vykonat, aj ked' k riadiacej jednot-
ke nie je pripojené ziadne zariadenie.

Postupujte pritom nasledovne:

1. stladte sucasne a drzte stlacené tlacidla [Open A] a [Stop/Set]

2 uvolnite tlacidla, ked LED ,,L1“ a ,,L2“ zacnu blikat rychlo (priblizne
po 3 sekundach)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukonci nacita-
nie zariadeni

4 na konci tejto fazy musi byt LED diéda “Stop” zapnuta a LED diédy
“L1” a “L2” musia byt vypnuté (LED diédy “L3” a “L4” mozu zacat
blikat).

(- N\

IBT4N

UIN

L1

L8 L7 L6 L5 L4 L3\ |p H// B L2

I = o

/LN
L

Open A ‘
\ J
Faza ucenia pripojenych zariadeni moze byt vykonana kedykolvek, aj po
inStalacii, napriklad ak je potrebné pridat zariadenie; na vykonanie nového
ucenia pozri odsek “Nacitanie inych zariadeni”.

Close V¥ || Stop/Set
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5.3 UCENIE POLOH MECHANICKYCH DORAZOV

Po uceni zariadeni je potrebné vykonat ucenie poléh mechanickych dora-
zov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie). Tento postup mdze byt
vykonany tromi sp6sobmi: automaticky, manualny a zmieSany.

V rezime automaticky centralna jednotka vykona ucenie mechanickych
dorazov a vypocita najvhodnejSie posuny kridel “SA” a “SC” ("Obrazok
29").

& Pred spustenim automatického ucenia v rezime "automa-
ticky" skontrolujte, ¢i je motorova sila vhodna pre pouzity
typ motora (pozri odsek ,Programovanie druhej trovne
(nastavitelné parametre) - Funkcia L5").

V rezime manualny su polohy (“Obrazok 29”) naprogramované jedna po
druhej, prestuvanim kridel do pozadovanych bodov. Poloha na programo-
vanie je identifikovatelna vdaka blikaniu jednej zo Siestich LED diod “LA1...
L6” (Pozrite si ,Tabulka 4").

V reZime zmieSany je mozné vykonat automaticky postup a potom po-
mocou manualneho postupu upravit jednu alebo viac poléh okrem poldh
“0” a “1” (“Obrazok 29’), ktoré zodpovedaju poloham mechanickych do-

razov.

~

o J
Tabulka 4
PROGRAMOVACIE POLOHY
Poloha LED | Popis
Poloha maximalneho zatvorenia: ked' kridlo
Poloha 0 L1 sltichail 1 . hanicky
(motor 1) prislichajlice motoru narazi na mechanicky
doraz zatvorenia
Poloha 0 Poloha maximélneho zatvorenia: ked kridlo
L2 prislichajice motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) d :
oraz zatvorenia
Poloha SA L3 Poloha, z ktorej zaCne otvaranie kridla
(motor 2) prisltichajice motoru 1
Poloha SC L4 Poloha, z ktorej zaCne zatvaranie kridla
(motor 1) prisltichajlice motoru 2
Poloha 1 Poloha maximéalneho otvorenia: ked kridlo
L5 prisltichajice motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) .
doraz otvorenia
Poloha 1 Poloha maximéalneho otvorenia: ked kridlo
L6 prisliichajlice motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) d )
oraz otvorenia




5.3.1

AUTOMATICKE UGENIE

-

.

~
- D:l'u
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J

Na vykonanie automatického ucenia:

1.
2,

3.

"

stlacte a sticasne drzte tlacidia [Stop/Set] a [Close V]

uvolnite tladidla, ked LED diédy “L3” a “L4” zacnu rychlo blikat (po
priblizne 3 sek.)

skontrolujte, Ci automatizacia vykonava nasledujuce sekvencie ma-
NEvrov:

a. zatvorenie motora M1 aZ po mechanicky doraz

b. zatvorenie motora M2 aZ po mechanicky doraz

c. otvorenie motorov M1 a M2 az po mechanicky doraz

d. rychle zatvorenie motorov M1 a M2,

Ak prvé dva manévre (a a b) nie st “zatvorenia” ale “otvo-
renia”, stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close ¥]na zasta-
venie fazy ucenia. V tomto bode, na motoru, ktory vykonal
manéver otvorenia, prehodte vodi¢e prikazu (vonkajsia
poloha na svorke) a zopakujte postup automatického
ucenia.

Ak prvy manéver "zatvorenia" nie je riadeny motorom
M1, stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close ¥ ] na zastave-
nie fazy uc¢enia. V tomto bode, prehodte svorky M1 s M2
na riadiacej jednotke a zopakujte postup automatického
ucenia.

na konci manévru zatvorenia (d) oboch motorov sa LED diédy “L3”
a “L4” vypnu, ¢o naznaCuje, Ze postup bol vykonany spravne.

Ak poc¢as automatického ucenia dojde k zasahu fotobu-
niek alebo zariadenia pripojeného k vstupu “stop”, postup
sa prerusi a LED didda L1 za¢ne blikat. V tomto pripade je
potrebné zopakovat postup automatického ucenia.

Postup automatického u¢enia méze byt vykonany kedy-
kolvek, aj po instalacii; napriklad po zmene polohy me-
chanickych dorazov.

MANUALNE UCENIE

Postup ucenia ma maximalny ¢as 10 sekund medzi stla-
¢enim jedného tlacidla a druhého. Po uplynuti tohto ¢asu
sa postup automaticky ukon¢i a ulozi vykonané zmeny az
do toho momentu.

Pocas blikania LED diéd "L1..L6" na presun z jednej LED
na druhu staci kratke stlacenie tlac¢idla [Open A] alebo
[Close V] (LED diéda blika, ¢o indikuje aktualnu polohu).

.

_|
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—_——
e
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S
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Stop/Set || Open A ‘

Na vykonanie manudlneho ucenia:

1.
2,

3.

stlacte a sticasne drzte tlacidia [Stop/Set] a [Close V]

uvolnite tlacidla, ked LED didda “L1” zacne blikat (po priblizne 1

sek.)

LED di¢da “L1” blika: poloha 0 M1
na ovladanie a presun motora 1 do polohy “0” (‘Obrazok 31”):
stlacte a drzte tlacidlo [Open A]alebo [Close ¥]. Po dosiah-
nuti polohy uvolnite tlagidio na zastavenie manévru

- na uloZenie polohy stlatte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED diéda “L1” zostane
svietit' a po uvolneni tlaGidla [Stop/Set] za¢ne blikat LED didda
“L27)

LED diéda “L2” blika: poloha 0 M2
na ovladanie a presun motora 2 do polohy “0” (“Obrazok 31"):
stladte a drzte tladidlo [Open A]alebo [Close V1. Po dosiah-
nuti polohy uvolnite tladidlo na zastavenie manévru

- na ulozenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspori 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. LED didoda “L2” zostane
svietit a po uvolneni tladidla [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L3")

LED didda “L3" bliké: poloha SA M2
na ovladanie a presun motora 2 do polohy “SA” (“Obrazok
31") stlacte a drzte tlacidio [Open A]alebo[Close V1. Po do-
siahnuti polohy uvolnite tlacidlo na zastavenie manévru

- na uloZenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. LED didda “L3” zostane
svietit a po uvolneni tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat LED didda
“L4")

LED di¢da “L4” blika: poloha SC M1
na ovladanie a presun motora 1 do polohy “SC” (“Obrazok
31”) stladte a drzte tlacidlo [Open A]alebo[Close V1. Po do-
siahnuti polohy uvolnite tlacidlo na zastavenie manévru

- na uloZenie polohy stlaéte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED diéda “L4” zostane
svietit' a po uvolneni tlaGidla [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L5")

LED didda “L5” blika: poloha 1 M1

- naovladanie a presun motora 1 do polohy “1” (“‘Obrazok 31):
stladte a drzte tladidlo [Open A]alebo [Close V1. Po dosiah-
nuti polohy uvolnite tladidlo na zastavenie manévru

- na ulozenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspori 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. LED dioda “L5” zostane
svietit a po uvolneni tladidla [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L6")
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5.3.3

LED didda “L6” blika: poloha 1 M2
na ovladanie a presun motora 2 do polohy “1” (“Obrazok 31”):
stlacte a drzte tlacidlo [Open A] alebo [Close V¥]. Po dosiah-
nuti polohy uvolnite tlagidlo na zastavenie manévru

- na uloZenie polohy stlatte a drzte tladidio [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED didda “L6” zostane
svietit az do uvolnenia tlacidla [Stop/Set]).

V pripade systému s jednym motorom:

- vykonajte manuadine ucenie podla vysSie uvedeného postupu az
po bod 2

- naprogramujte polohu prislichajucu LED didéde “L1” podla
bodu 3

- krétko stlacte tladidla [Open A]alebo [Close W], kym nezac-
ne blikat LED diéda “L5”

- naprogramujte polohu prislichajucu LED diode “L5” podla
bodu 7.

NEPROGRAMUJTE polohy prislichajice LED diddam
“L3” (SA M2) a “L4” (SC M1). Na presun medzi roznymi
polohami staci kratke stlac¢enie tlacidiel [Open A] alebo
[Close V], kym nezacne blikat pozadovana LED didda.

ZMIESANE UGENIE

Postup ucenia ma maximalny ¢as 10 sekind medzi stla-
¢enim jedného tlacidla a druhého. Po uplynuti tohto ¢asu
sa postup automaticky ukonéi a ulozi vykonané zmeny az
do toho momentu.

il =:

~
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Close ¥

Stop/Set

Open A ‘
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Na vykonanie zmieSaného ucenia:

1.

PoN

o

vykonajte automatické ucenie podia odseku “Automatické uce-
nie*

stlacte a sticasne drzte tlacidla [Stop/Set] a [Close V]

uvolnite tlacidla, ked LED didda "L1" zaéne blikat

kratkym stlacenim tlaGidla [Open A] alebo [Close V] presunte
blikajucu LED diédu (L1...L6) na pozadovanu polohu

postupuijte pre kazdu jednotlivi polohu podla odseku “Manualne
ucenie“

opakujte tento postup pre vSetky ostatné polohy, ktoré chcete
upravit.
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54 KONTROLA POHYBU BRANY
/ N
| [ET T
e D;l-v
Sbs D:l%
L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 - D;lw
Open D:l%
~~ |2
’ | Close V || Stop/Set || Open A ‘ I
- J

Po ukonceni fazy uCenia sa odporuca, aby centraina jednotka vykonala
niekolko manévrov otvarania a zatvarania, aby sa overil spravny pohyb
brany a pritomnost pripadnych montaznych a nastavovacich chyb.
Postupujte pritom nasledovne:

1. stlacte tlacidlo [Open A]na vykonanie manévru “Otvorit”; skontro-
lujte, Ci poCas otvarania prebieha faza zrychlenia, faza konstantnej
rychlosti a faza spomalenia. Po ukonéeni manévru sa kridla musia
zastavit niekolko centimetrov od mechanického dorazu otvorenia

2, stlacte tladidlo [Close W] na vykonanie manévru “Zatvorit”; skon-
trolujte, Ci poCas zatvarania prebieha faza zrychlenia, faza konstant-
nej rychlosti a faza spomalenia. Na konci musia byt kridla dokonale
zatvorené na mechanickom doraze zatvorenia

3. Viykonajte jednotlivé manévre otvarania a zatvarania kvoli odhaleniu
pripadnych chyb montaze a nastavenia alebo inych poruch, ako
napriklad bodov s vySSim trenim

4, skontrolujte, Ci vSetky predtym nastavené funkcie boli centralou
spravne naucené.

5.5 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI

V pripade potreby napdjania externych zariadeni, napriklad bezdotyko-
vého spinaca reagujiceho na priblizenie pre preukazy s transpondérom
alebo pre osvetlenie voli¢a s kii¢om, je mozné pouzit napdjanie v sulade
s obrazkom.
Napéjacie napatie je 24V=-30% + +50% s maximalnym dostupnym pru-
dom 200mA.

& UPOZORNENIE
V pohotovostnom rezime vykon klesne na 21V = +/-10%

s dostupnym vykonom 2W.
4 N
@ STOP || SBS
b
() (+)
24V-—=
- J

|| Napétie dostupné na svorkach “Shs” a “STOP” zostava
pritomné aj po aktivacii funkcie “Stand By” na doske.



6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdolezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zaverec¢na kontrola pred uvedenim do
prevadzky mdze byt pouzita aj na pravidelnd kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy testovania a uvedenia automatizacie do prevadzky
musia vykonavat kvalifikovani a skuseni pracovnici, ktori
musia urcit potrebné testy na overenie prijatych rieSeni
vocCi pritomnym rizikam a overit stlad s platnymi zakon-
mi, normami a predpismi: najma vSetky poziadavky nor-
my EN 12445, ktora stanovuje metddy testovania na ove-
renie automatizacie bran.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zaverecnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnegj interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

6.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Pre vykonanie zaverecnej kontroly postupuijte nasledovne: i
1. Skontrolujte, ¢i bol presne dodrzany obsah kapitoly ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA® (strana 3)

2. odblokuijte prevodovku podia odseku “Manualne odistenie a za-

istenie elektroprevodovky”

skontrolujte, ¢i je mozné manuélne pohybovat kridlom pri otvérani a

zatvarani s maximalnou silou 390N (priblizne 40 kg)

Zaistite elektroprevodovku

pomocou oviadacich zariadeni (vysielaC, ovladacie tlacidlo, kluGovy

voli¢ atd.) vykonajte testy otvarania, zatvarania a zastavenia brany,

aby ste overili, ¢i pohyb kridel zodpoveda ocakavaniam. Odportca

sa vykonat niekolko testov na postdenie pohybu kridel a overenie

pripadnych montaznych a nastavovacich chyb, ako aj pritomnosti

Specifickych bodov trenia

6. skontrolujte, jeden po druhom, spravnu funkciu vSetkych bezpec-
nostnych zariadeni pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé hrany
atd.). V pripade zasahu zariadenia LED didda “Bluebus” na cen-
trélnej jednotke blikne dvakrat rychlejSie ako potvrdenie rozpozna-
nia

7. Ak by boli nebezpecné situdcie, spdsobené pohybom kridel dve-
ri, odvratené prostrednictvom obmedzenia sily narazu, je potrebné
odmerat silu podia pokynov uvedenych v norme EN 12445 a pri-
padne, ked sa kontrola ,sily motora“ pouziva ako pomoc pre sys-
tém obmedzenia sily narazu, skuste najst regulaciu, ktora ponukne
najlepsie vysledky

or ©

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky méze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informuj-
te vlastnika o nebezpecéenstvach a zvySkovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

Je zakazané ¢iasto¢né uvedenie do prevadzky alebo uve-
denie do prevadzky v ,provizérnych” situaciach.

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Viytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujuce dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vetkych pouZitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykondvajucim
inStalaciu

2. Trvalym sp&sobom pripevnite do blizkosti brany Stitok alebo cedulu
s uvedenim ukonov pre manualne odblokovanie a manudine ma-
névre "Obrazok 35"

-~ @ R
N J
3. Umiestnite na branu stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto

Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky”), vyrobné ¢islo, rok vyroby a oznacenie

,CE"

4, Viypliite a doructe viastnikovi automatizécie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

5. Viyplrite a doructe viastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

6. Viypliite a doructe vlastnikovi automatizacie ,plan udrzby”, ktory
obsahuje nariadenia pre udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

|| Pre vsetku uvedenti dokumentaciu firma Nice poskytuje
prostrednictvom svojej servisnej sluzby: navody a priruc¢-

ky.

[/  PROGRAMOVANIE

Na centrélngj jednotke su tri tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a [Close V]
(“Obrazok 36), ktoré mézu byt pouzité na ovladanie centralnej jednotky
pocas testovacich faz aj na programovanie dostupnych funkcif.

/ N
@ L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 1=
O OO0O0O0O0O00] T open (|0 g
=~
‘ Close V || Stop/Set || Open A —

- )

Dostupné programovatelné funkcie su usporiadané na dvoch trovniach
aich prevadzkovy stav je signalizovany 6smimi LED diédami L1 ... L8" na
riadiacej jednotke (LED svieti = aktivna funkcia; LED zhasnuta = neaktivna
funkcia).

7.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL
[Open A] Tlacidlo na ovladanie otvarania brany
Tlacidlo na vyber v programovacej faze.
[Stop/Set] Tlacidlo na zastavenie manévru
Ak je stlacené viac ako 5 sekund, umoznuje vstup do programova-
cej fazy.
[Close V] Tlacidlo na ovladanie zatvarania brany

Tlacidlo na vyber v programovace;j faze.

SLOVENSKY - 17



7.2 PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)
V8etky funkcie prvej Urovne su z vyroby naprogramované na “OFF” a mozu byt kedykolvek zmenené. Na overenie rdznych funkcil pozri “Tabulka 5.

7.2.1 PROGRAMOVACI POSTUP PRVEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho tlac¢idla maximalny ¢as 20 sektind. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukon¢i, pricom sa zapamataji zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie prvej Urovne:
Stlacte a podrZte stlacené tlaGidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat

uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked' LED didda “L1” zacne blikat

Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajucej LED na LED predstavujicu funkciu, ktord mé byt zmenena
stlacte tlacidlo [Stop/Set] na zmenu stavu funkcie:

Eall ol

LED

- rychle blikanie = OFF
- pomalé blikanie = ON

Cakajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

Pre naprogramovanie dalSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ po¢as vykonavania postupu je potrebné zopakovat body 2 a 3

pocas tejto fazy.

Funkcia

Tabulka 5

FUNKCIE PRVEJ UROVNE (ON - OFF)

Popis

L1

Automatické zatvaranie

Aktivna funkcia: po manévri otvorenia sa vykona pauza (rovna naprogramovanému ¢asu pauzy), po ktorej centralna
jednotka automaticky spusti manéver zatvorenia. Viyrobna hodnota ¢asu pauzy je 30 sekund.

Neaktivna funkcia: prevadzka je typu “polautomaticka”.

Pozor Nastavte ¢as vstupu do reZzimu standby tak, aby bol dihsi ako ¢as automatického zatvorenia.

L2

Zatvorit po foto

Aktivna funkcia: Spravanie sa meni v zavislosti od toho, ¢i je funkcia “Automatické zatvorenie” aktivna alebo nie. Pri
aktivnom “Automatickom zatvoreni”, ak poGas manévru otvorenia alebo zatvorenia zasiahnu fotobunky (Foto alebo
Foto1), Cas pauzy sa znizi na 5 sekund, bez ohladu na naprogramovany ¢as pauzy. Pri neaktivnom “Automatickom
zatvoreni”, ak poCas manévru zatvorenia zasiahnu fotobunky (Foto alebo Foto1), aktivuje sa “Automatické zatvorenie”
S naprogramovanym ¢asom pauzy.

Neaktivna funkcia: ¢as pauzy bude naprogramovany alebo nebude Ziadne automatické zatvorenie, ak funkcia nie je
aktivna.

L3

Vzdy zatvorit

Aktivna funkcia: v pripade vypadku elektrického prudu, aj kratkeho, ak centralna jednotka po obnoveni elektrickej
energie zisti, Ze brana nie je zatvorena, automaticky spusti manéver zatvorenia, predchadzany 5 sek. predblikanim.
Neaktivna funkcia: po obnoveni elektrickej energie brana zostane tam, kde je.

L4

Pohotovostny rezim

Tato funkcia umozfiuje maximalne znizit spotrebu; je uZitoéna hlavne pri ¢innosti so zaloznym akumulatorom.
Ak je tato funkcia aktivna, po 5 mindtach od ukoncenia manévru centralna jednotka vypne vysielace fotobuniek
Bluebus a vetky LED diody, okrem LED diédy Bluebus, ktora bude blikat pomalSie. Ked' pride prikaz, centraina
jednotka obnovi pInd funkénost.

Pozor \/yrobna konfiguracia predpokladd, Ze funkcia standby je zapnuta. Moze byt vypnutéa iba pouzivatelom,
pricom je potrebné vediet, Ze spotreba sa zvysi, ked produkt nevykondva funkciu pohybu brany.

L5

Elektrozamok / Lampa
zdvorilosti

Aktivna funkcia: vystup “elektrozamok” prepne svoju funkciu na “lampu zdvorilosti”.
Neaktivna funkcia: vystup funguje ako elektrozamok.

L6

Blikanie vopred

Aktivna funkcia: je mozné pridat pauzu 3 sekundy medzi zapnutim blikajiceho svetla a zaciatkom manévru, aby sa
vopred signalizovala nebezpecna situacia.
Neaktivna funkcia: signalizacia blikajuceho svetla sa zhoduje so zaGiatkom manévru.

L7

“Sbs” sa stava “Otvorit” a
“Open” sa stava “Zatvorit”

Aktivna funkcia: dva vstupy “Sbs” a “Open” centrélnej jednotky maju funkciu “Otvorit” a “Zatvorit”.
Neaktivna funkcia: dva vstupy “Sbs” a “Open” centralnej jednotky maju funkciu “Krok za krokom” a “Ciastocné
otvorenie 1”.

“Flash” alebo “Indikator
otvorenej brany”

Aktivna funkcia: vystup “Flash” centralnej jednotky prepne svoju funkciu na “Indikator otvorenej brany”.
Neaktivna funkcia: vystup “Flash” centralnej jednotky vykonava funkciu “Blikajuce svetlo”.

[g =

Poc¢as normalnej prevadzky su LED diody “L1 ... L8" zapnuté alebo vypnuté podla stavu funkcie, ktoru predstavuju, napri-
klad “L1” je zapnuta, ak je aktivnha “Automatické zatvorenie”.
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7.3 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

V&etky parametre druhého Urovne st naprogramované vo vyrobe ako zvyraznené v “SEDA FARBA” v “Tabulka 6” a mozu byt kedykolvek zmenené.
Parametre su nastavitelné na Skale hodn6t od 1 do 8. Na overenie hodnoty prisltichajlcej kazdej LED didde pozri “Tabulka 6.

7.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP DRUHEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho tlac¢idla maximalny ¢as 20 sekind. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukonéi, pricom sa zapamataji zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie druhej Urovne:

Eall o

Stlacte a podrZte stlacené tlaGidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat
uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked' LED didda “L1” zacne blikat

Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajucej LED na LED predstavujicu ,vstupnti LED* upravovaného parametra
stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set]. Stéle s tladidlom [Stop/Set] stlacenym:

- Pockajte priblizne 3 sekundy, kym neddjde k rozsvieteniu LED, ktora predstavuje aktualnu Uroven upravovaného parametra
- Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu LED predstavujlicej hodnotu parametra

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]
Cakajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

|E=s»sn

Pre naprogramovanie viacerych parametrov po¢as vykonavania tohto postupu je potrebné pocas tejto fazy zopakovat ope-

racie od bodu 2 do bodu 4.
|| Nastavena hodnota zvyraznena Sedou (“Tabulka 6”) naznacuje, Zze tato hodnota je naprogramovana vo vyrobe.
Tabulka 6
FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)
\Ifztslpné Parameter tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekind Nastavuje Cas pauzy, teda
“ Cas pred automatickym
L1* Doba pauzy I[4 gg seEleg zatvorenim. Ma ucinok iba ak
5 sekun je “Automatické zatvorenie”
L6 80 sekund aktivne.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvorit - zastavit — zatvorit - zastavit
L2 Otvorit - zastavit - zatvorit- otvorit’
L3 Otvorit - zatvorit — otvorit - zatvorit
Spolo¢né: pri manévri otvorenia prikazy “Krok za krokom” a “Otvorit” nemaju
L4 Ziadny ucinok, zatial' ¢o prikaz “Zatvorit” spdsobi zmenu pohybu, teda zatvorenie Nastavuie sekvenciu orik
kridel; pri manévri zatvorenia prikazy “Krok za krokom” a “Otvorit” spbsobia as gvup f]ek venaiu pl)lrs|baz"ov
zmenu pohybu, teda otvorenie kridel, zatial &o prikaz “Zatvorit” nema Ziadny Ucinok. PCr)I;soreitr'?'y?ZatQ/c?:iLtj'"pgleboS ,
Funkcia Krokovy §poloér]§'l2: pri mgr)(::\vri otv0|;enia plr[ylfazyA“quk za krokom” a “Otvorit” nemaju rédiove’myu prikazu,
L2 5 Ziadny Ucinok, zatial Go prikaz “Zatvorit” spdsobi zmenu pohybu, teda zatvorenie : . ‘
rezim > p e o oo P .| [Poznamka :] nastavenim
kridel. Ak prikaz trva viac ako 2 sekundy, vykona sa “Stop”. Pri manévri zatvorenia i
L5 p o 2 o L4, L5, L7 a8 sameni g
prikazy “Krok za krokom” a “Otvorit” spdsobia zmenu pohybu, teda otvorenie kridel, PRI «
L e o P o . L spravanie prikazov “Otvorit
zatial ¢o prikaz “Zatvorit” nema ziadny ucinok. Ak prikaz trva viac ako 2 sekundy, a “Zatvorit”
vykona sa “Stop”. '
L6 Krok za krokom 2 (menej ako 2 s vykona "Ciasto&né otvorenie”)
L7 Pritomny Clovek: manéver sa vykona iba ak prikaz trva, ak sa prikaz prerusi,
manéver sa zastavi.
L8 ,Poloautomatické" otvaranie, zatvaranie za ,pritomnosti osoby*
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredny o .
L4 Rychly Nastavenie rychlosti motora
L3 Rychlost’ motora R pocas bezneho pohybu po
L5 Velmi rychly dréhe.
L6 Velmi rychly
L7 Otvara “rychlo”; zatvara “pomaly”
L8 Otvara “velmi rychlo”, zatvara “stredne”
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\Ifztslpna Parameter tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 Ziadne vybitie
L2 Urovert 1 - Minimélne vybitie (priblizne 100 ms)
L3 Urovei 2 - . o o
L Vybitie motorov | L4 Uroveri 3 - .. Nastavuje tryame ) kratkeho obratema obogvh motvorov/
p 7 5 po vykonani manévru zatvorenia, aby sa znizil zvySkovy
D L5 Qroven 4-... konecny tlak.
L6 Uroven 5 - ...
L7 Uroveri 6 - ...
L8 Uroveri 7 - Maximaine vybitie (priblizne 1 s)
L1 Uroveri 1 - Minimdlna sila
L2 Uroved 2 - ...
L3 Uroveri 3 - ...
L5 Sila motora L4 L}lrovep 4= Nastavuije silu oboch motorov.
L5 Uroven 5 - ...
L6 Uroveri 6 - ...
L7 Uroveri 7 - ...
L8 Uroveri 8 - Maximalna sila
L1 Pesia 1 .(otvorenie kridla M2 na 1/4 celkového
otvorenia)
Lo Pesia 2.(otvorenie kridla M2 na 1/2 celkového
otvorenia)
13 Pesia 3.(otvorenie kridla M2 na 3/4 celkového
otvorenia) Nastavuije typ otvorenia priradeny k prikazu “Giastocné
Pesia alebo L4 Pesia 4 (celkové otvorenie kridla M2) otvorenie 1”.
L6 éiastoér]é L5 Ciasto&né 1 (otvorenie oboch kridel na 1/4 [Poznémka H| pre "minimélne" otvorenie sa rozumie
otvorenie minimélneho otvorenia) mensie otvorenie medzi M1 a M2; napriklad ak M1 otvorf
B Giastodné 2 (otvorenie oboch kridel na 1/2 na 90° a M2 otvori na 110°, minimaine otvorenie je 90°.
miniméalneho otvorenia)
L7 Ciggto{:né 3 (otvorenie oboch kridel na 3/4
miniméalneho otvorenia)
L8 Ciastoéné 4 (otvorenie oboch kridel rovné minimalnemu
otvoreniu)
L1 500
L2 1000
L3 1500 Nastavuj Cet : ktorych ignalizuj
" . astavuje poGet manévrov, po ktorych sa signalizuje
L7* ul;?;bzlclalrnenle na |[451 2288 poéiade_l\J/k; na Udrzbu gutorggtizevé\(;iye (pozri gdsek J
Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu*’).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (najnovsi)
L2 Viysledok 2. manévru
L3 Viysledok 3. manévru
. L4 \Wysledok 4. manévru Umozhuje overit typ anomadlie, ktora sa vyskytla pocas
= Zosnaiipsnc L5 Vgsledok 5. manévru posledn)J’/Ch 8 mar}w/gvrov (pozri odsek "Hi;/téﬁa ;oruch“).
L6 Viysledok 6. manévru
L7 Viysledok 7. manévru
L8 Viysledok 8. manévru

(*) Ak sa hodnota parametra nachadza medzi dvoma susednymi hodnotami, riadiaca jednotka bude striedavo rozsvietit dve LED diddy, ktoré tuto
hodnotu ohranicuju. V pripade potreby je mozné hodnoty zaokruhlit stiacenim tlacidiel [Open A] alebo [Close W], ¢im sa hodnota zaokruhli
na vyssiu, resp. nizsiu hodnotu spomedzi dvoch hodnét, ktoré riadiaca jednotka oznadila.

Priklad: Upozornenie na Udrzbu = 7000 prevéadzka — blikaju LED diédy L5 a L6. Stlacenim tladidla [Close W] sa zaokruhli na hodnotu L5
(5000), zatial Go stlacenim tladidia [Open A] sa zaokrihli na hodnotu L6 (10000).

Ak by hodnota parametra bola niz8ia ako minimalna hodnota alebo vysSia ako maximalna hodnota uvedena v tabulke, riadiaca jednotka by
blikala postupne L1 alebo L8. V pripade potreby je mozné hodnoty zaokruhlit stlacenim tlacidiel [Open A] alebo [Close W], ¢im sa hodnoty
zaokruhlia na najblizSiu hodnotu.

Priklad: Doba pauzy = 1 sekunda - blika LED L1. Stlacenim tlacidla [Open A]sa hodnota zaokrihli na hodnotu L1 (5 s) a LED L1 uZ nebude
blikat, pretoze parameter bol teraz zaokruhleny na znamu hodnotu.
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7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 FUNKCIA ,POHYBOVAT V KAZDOM PRiPADE*

Tato funkcia umozniuje zaistit’ ¢innost automatizacie tiez v pripade, ked
niektoré bezpecnostné zariadene nefunguje spravne, alebo ked' je uplne
nefunkéné. Automatizaciu je mozné ovladat v rezime ,kontrola pritom-
nosti obsluhy* a postupovat pritom nasledovne:

1. odoslat’ prikaz na ovladanie brany, pomocou vysielaca alebo klico-
vého voli¢a atd. Ak vSetko funguje spravne, brana sa bude pohy-
bovat pravidelne, inak pokracujte bodom 2

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho aktivovany

po priblizne 2 sekundach brana vykond pozadovany manéver v
rezime “pritomny Elovek”, teda bude pokracovat v pohybe iba
dovtedy, kym bude prikaz udrziavany.

wn

|| Ked' bezpeénostné zariadenia nefunguji, majak parkrat
blikne, aby signalizoval typ problému. Ohladom kontroly
typu poruchy vychadzajte z kapitoly ,Signalizacie pro-

strednictvom majaka“ (strana 22).

7.4.2 FUNKCIA ,UPOZORNENIE NA UDRZBU*

Tato funkcia upozorfiuje pouzivatela, ked' je potrebné vykonat' kontrolu
udrzby automatizécie. Pocet manévrov, po ktorych sa signalizacia vykona,
je volitelny medzi 8 Uroviiami pomocou nastavitelného parametra “Upo-
zornenie na udrzbu’ (pozri odsek ,Programovanie druhej urovne
(nastavitelné parametre)").

Signalizacia poziadavky na Udrzbu sa vykondva pomocou lampy pripoje-
nej k vystupu "Flash" alebo "EL", ked'je jeden z tychto vystupov naprogra-
movany, pomocou programatora Oview, ako “Indikator udrzby” (pozri
odsek ,Programovanie druhej urovne (nastavitelné parametre)").

|| Na zaklade poctu vykonanych manévrov vzhladom na na-
programovany limit indikator udrzby vydava signaly uve-
dené v “Tabulka 7).

Tabulka 7

UPOZORNENIE NA UDRZBU S FLASH A INDIKATOROM UDRZBY

Pocet manévrov Signalizacia indikatora udrzby
Svieti 2 sekundy na zaciatku manévru

Menej ako 80% limitu

otvorenia
Medzi 81% a 100% limitu Blika po¢as celého manévru
Viac ako 100% limitu Blika stéle

7.4.3 OVERENIE POCTU VYKONANYCH MANEVROV

S funkciou “Upozornenie na tdrzbu” je mozné overit poCet vykonanych
manévrov v percentach vzhladom na nastaveny limit.
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Na to:
1. Stlacte a podrzte stlacené tladidio [Stop/Set], kym LED ,L1“ ne-
zacne blikat

2, uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED diéda “L1” zacne blikat
3. stladte tlacidlo [Open A] alebo [Close W] na presun blikajlice]
LED na "L7", teda “vstupnu LED” pre parameter “Upozornenie
na udrzbu”
4, stladte a drzte tlacidlo [Stop/Set]. Stéle s tlatidlom [Stop/Set] stla-
Senym:
- Cakajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED, ktora pred-
stavuje aktudlnu droven parametra “Upozornenie na udrzbu”
- stlacte a okamZite uvolnite tlacidia [Open A]a[Close V]
- LED prisltichajuca vybrangj urovni vykona niekolko bliknuti; po-
Cet bliknuti identifikuje percento vykonanych manévrov (v na-
sobkoch 10%) vzhladom na nastaveny limit. Napriklad: ak je
nastavené upozornenie na udrzbu na L6, teda 10000, ak LED
pre zobrazenie vykona 4 bliknutia, znamena to, Ze bolo dosiah-
nutych 40% manévrov (teda medzi 4000 a 4999 manévrov). Ak
nebolo dosiahnutych 10% manévrov, nebude Ziadne bliknutie.
5. Uvolnite tladidlo [Stop/Set].

7.5 VYMAZANIE PAMATE

Postup popisany nizSie vrati riadiacu jednotku na vyrobné
hodnoty naprogramovania. VSetky prisposobené nasta-
venia sa stratia.
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Ak chcete vymazat paméat riadiacej jednotky a obnovit vSetky vyrobné na-

stavenia, postupuite takto:

1. stlatte a podrzte stlacené tlacidla [Open A] a [Close V], kym
sa nerozsvietia programovacie LED diédy ,L1-L8" (priblizne po 3
sekundach)

Close V || Stop/Set

Open A ‘

2, uvolnite tlacidla

3. ak operacia prebehla spravne, programovacie LED diody “L1-L8"
budu rychlo blikat 3 sekundy.

|| Budu vymazané: polohy mechanickych dorazov, progra-

movania prvého a druhého trovne.

SLOVENSKY - 21



8  COROBIT, KED... (sprievodca rieSenim problémov)

8.1 HISTORIA PORUCH 3.  stlacte tladidlo [Open A] alebo [Close W] na presun blikajlicej
Prevodovka umoziuje zobrazit pripadné anomalie, ktoré sa vyskytli podas LED na "L8", teda “vstupnu LED" pre parameter “Zoznam ano-
poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru zadsahom fotobun- malii L ) .
ky alebo citlivej hrany. 4. stlacte a drite tlacidlo [Stop/Set]. Stale s tlacidlom [Stop/Set] stia-
Na to: cenym: o o
1. Stladte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym LED ,L1* ne- - Cakajte priblizne 3 sekundy, potom sa rozsvietia LED prislicha-
zaéne blikat juce manévrom, ktoré mali anomadlie. LED L1 indikuje vysledok
2. wolnite tlagidlo [Stop/Set], ked LED didda “L1” zadne blikat najnovsieno manevru, LED L8 indikuje vysledok osmeho. Ak
LED svieti, znamena to, Zze poCas manévru sa vyskytli anomalie;
4 A ak LED nesvieti, znamena to, Ze manéver skoncil bez anomalif
@ soo|[E T - stlacte tlacidla [Open A]alebo [Close ¥]na vyber poZzadova-
= ED:? ného manévru: prisltichajica LED vykond pocet bliknuti rovny
— L1 poc¢tu normaine vykonanych bliknuti po anomalii (pozri “Tabul*-
_sesf|LL_ley ka 8)
W77 L6 Ls 1 L3 Lyl O L8 ||5  Uvolnite tlacidio [Stop/Set].
L] -F/Iﬁl\DDEIDEIGIﬁI\%— ) open (| _g

W =~ O
“ | Close V || Stop/Set OpenA‘ I

8.2 SIGNALIZACIE PROSTREDNICTVOM MAJAKA

Majék FLASH blika po¢as manévru raz za sekundu; vyskyt portich bude signalizovany kratSimi bliknutiami; bliknutia sa zopakuju dvakrat a st oddelené
pauzou trvajucou jednu sekundu.

Tabulka 8
SIGNALIZACIE NA MAJAKU FLASH
Rychle blikanie Pricina UKON
. . Na zagiatku manévru kontrola zariaden( pripojenych k BLUEBUS
U 2L nezodpoveda tym, ktoré boli ulozené pocas fazy ucenia. Mo6zu byt
:)abl:izkanltiseekunda Chyba v systéme Bluebus pritomné chybné zariadenia, skontrolujte a vymerite; ak boli vykonané
zmeny, je potrebné zopakovat ucenie.
2 bliknuti Na zaciatku manévra jedna alebo viacero fotobuniek neposkytuje
pauza 1 sekunda Zasah fotobunky alebo chyba fototestu podmienovaci signal pre pohyb; skontrolujte pritomnost prekézok. Pocas
2 bliknuti pohybu sa jedna o bezny jav, ak je pritomna prekazka.
3 bliknuti . , . ay - B
pauza 1 sekunda Zésah obmedzovaca ,Sily motora® chas pohypvu b{ana nvarfazﬂa na vacsie trenie; skontrolujte pricinu a
3 bliknuti pripadne zvyste Uroven sily motorov.
& abl:lzkan :‘t's ckunda Zasah vstuou STOP Na zadiatku manévra alebo pocas pohybu doslo k zasahu vstupu STOP;
pau: p P skontrolujte priCinu tohto zasahu.
4 bliknuti
5 bliknuti ViyEkajte najmenej 30 sekund, a potom skuste znovu zadat prikaz; ked
pauza 1 sekunda Chyba vnutornych parametrov riadiacej jednotky | uvedeny stav potom pretrvava, mohlo by sa jednat o véaznu poruchu, pri
5 bliknuti ktorej je potrebné vykonat vymenu elektronickej karty.
s:l:lzk:l;t;ekun da Doslo k prekroceniu maximalnej prahovej VyCkajte par mindt, aby sa obmedzova¢ poctu manévrov dostal pod
pau: ? hodnoty po¢tu manévrov za hodinu maximalny limit.
6 bliknuti
7 bliknuti Odpoijte vSetky napéjacie obvody na niekolko sekund, potom skuste
pauza 1 sekunda Viyskyt chyby v internych elektrickych obvodoch | znovu vykonat prikaz; ak stav zostane, moze byt pritomnéa vézna chyba a
7 bliknuti je potrebné vymenit elektronicku dosku.
8 :l:'zk: :‘t's ekunda Je uz pritomny prikaz, ktory neumoziuje Skontrolujte povahu stale pritomného prikazu; napriklad méze byt prikaz
g bliknuti vykonanie dalSich prikazov z hodin na vstupe “Otvorit”.
9 bliknuti o L
pauza 1 sekunda fultomatizAcia bola zebiokovand priazom Odblokuite automatizéciu zaslanim prikazu “Odblokovat automatizaciu’.
9 bliknuti ablokovat automatizaciu
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8.3 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE R
Na riadiacej jednotke sa nachadza séria LED, pricom kazda z nich méze @
zaistovat’ Specialne signalizacie, a to poCas beznej innosti i pri vyskyte
poruchy.
4 N
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Tabulka 9
LED DIODY SVORIEK NA RIADIACEJ JEDNOTKE
Stav Vyznam Mozné rieSenie
LED Bluebus
Skontrolujte, Ci je pritomné napédjanie. Skontrolujte, ¢i nedoslo k zasahu
Zhasnuta Porucha poistiek; v takom pripade skontrolujte pri¢inu poruchy, a potom ju
nahradte inymi poistkami s rovnakou menovitou hodnotou.
Doslo k vyskytu vaznej poruchy; skuste na niekolko sekund vypnut
Rozsvietena Vézna porucha riadiacu jednotku; ked uvedeny stav pretrvava, znamena to, Ze je
pritomna porucha a je potrebné vykonat vymenu elektronickej karty.
U SIS 2 SR VSetko v poriadku Riadna ¢innost riadiacej jednotky.

zelena farba

2 rychle bliknutia zelena
farba

Doslo k zmene stavu na vstupoch

Je to normalne, ked' déjde k zmene jedného zo vstupov: SBS, STOPR,
OPEN, CLOSE, zasah fotobuniek alebo pouzitie radiového vysielaca.

Séria bliknuti ¢ervena farba

oddelena prestavkou 1 Rozne Pozri odsek "Tabulka 8“.

sekundy

1 bliknutie za sekundu Vaetko v poriadku Normalna prevadzka. Centralna jednotka ¢aka na Upiné nabitie pripojenej
oranzova farba P zdloznej batérie.

LED STOP

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.

Rozsvietena VSetko v poriadku Vstup STOP aktivny.

LED SbS

Zhasnuta Vetko v poriadku Vstup SbS nie je aktivny.

Rozsvietend Zésah vstupu SbS iﬁt F\C/)n\(/a poriadku, ak je zariadenie pripojené na vstup SbS skutocne
LED OPEN

Zhasnuta V&etko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny.

Rozsvietend Zésah vstupu OPEN :itlt,\(/)nrewormalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu OPEN skutocne
LED L1-L2

Pomalé bliknutie

Zmena poctu zariadeni pripojenych k Bluebus
alebo ucenie zariadenia nebolo vykonané

Vlykonajte uCenie zariadeni (pozri odsek “Nacitanie jednotlivych
zariadeni").

LED L3 - L4

Pomalé bliknutie

UCenie poléh mechanickych dorazov nebolo
nikdy vykonané

Viykonajte ucenie mechanickych dorazov (pozri odsek “Uéenie poléh
mechanickych dorazov").

LED L5
Pomalé bliknutie Vetko v poriadku Vystupu EL bola priradena ina funkcia ako “elektrozamok” a “lampa
zdvorilosti”.
LED L7
- . . . Vstupom SBS a OPEN bola priradena kombindcia funkcii ina ako “Krok
Pomals bliknutie VSetko v poriadku za krokom” a “Ciastoné otvorenie 1” alebo “otvorit” a “zatvorit”.
LED L8
Pomalé bliknutie Vietko v poriadku Viystupu FLASH bola priradena ina funkcia ako “Blikajuce svetlo” a

“indikator otvorenej brany”.
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9 PODROBNEJSIE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9.1 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENIA

Do realizovanej automatizacie je mozné kedykolvek pridat alebo z nej
odstranit jednotlivé zariadenia. PredovSetkym na ,BlueBUS* a vstup
,STOP* je mozné pripajit rozne typy zariadeni, ako je uvedené v nasledu-
jucich odsekoch.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znova
nacitat’ zariadenia podla opisu v odseku ,Nacitanie inych
zariadeni“.

9.1.1 BLUEBUS

BlueBUS je technoldgia, ktora umoziuje vykonavat pripojenie kompatibil-
nych zariadeni prostrednictvom iba dvoch vodicov, ktorymi je prenasané
elektrické napédjanie aj signaly komunikacie. VSetky zariadenia su pripojené
paralelne k samotnym 2 vodi¢om BlueBUS a bez potreby dodrzania akej-
kolvek polarity; kazdé zariadenie je rozoznané jednotlivo, pretoze pocas
inStalacie mu je priradena Specificka adresa.

Na BlueBUS je mozné pripojit napriklad: fotobunky, bezpecnostné zaria-
denia, ovladacie tlacidla, signalizatné kontrolky atd’. Riadiaca jednotka po-
stupne rozpozna vSetky pripojené zariadenia prostrednictvom fazy nacita-
nia a dokaze s extrémnou bezpec¢nostou odhalit’ vSetky mozné poruchy.
Z tohto dévodu je potrebné pri kazdom pridani zariadenia k zbernici Blue-
BUS alebo pri jeho odstraneni z nej vykonat fazu nacitania podia popisu v
odseku ,Nadcitanie inych zariadeni".

9.1.2 VSTUP STOP

STORP je vstup, ktory spdsobi okamzité zastavenie manévru nasledova-
né kratkym obratenim. K tomuto vstupu moézu byt pripojené zariadenia s
vystupom normalne otvoreny kontakt “NA”, normalne zatvoreny kontakt
“NC” alebo zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ, napri-
klad citlivé hrany.

Rovnako ako pri BlueBUS, centralna jednotka rozpozna typ zariadenia
pripojeného k vstupu STOP pocas fazy ucenia (pozri odsek "Naéitanie
inych zariadeni”); nasledne sa vyvola STOP, ked dbjde k akejkolvek zme-
ne oproti nau¢enému stavu.

Prostrednictvom prisluSnych opatreni je mozné pripojit k vstupu STOP via-
cero zariadeni, aj rézneho druhu:

- Viacero zariadeni so spinacim kontaktom je mozné vzdjomne prepojit

paralelne bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Viacero zariadeni s rozpinacim kontaktom je mozné prepojit vzajomne
do série bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ je mozné
pripojit paralelne; ked sa tam nachadzaju viac ako 2 zariadenia, musia
byt vSetky pripojené ,do kaskady“ s jedinym koncovym rezistorom s
hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouZzit kombinaciu Spinacieho a Rozpinacieho kontaktu za-
pojenim dvoch kontaktov paralelne s upozornenim, Ze je potrebné za-
pojit do série k Rozpinaciemu kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umoznuje
tiez pouzitie kombindcie 3 zariadeni: spinaci kontakt, rozpinaci kontakt
arezistor 8,2 kQ).

& Ak je vstup STOP pouzity na pripojenie zariadeni s bez-
peénostnymi funkciami, iba zariadenia s vystupom s kon-
stantnym odporom 8,2 kQ moézu zarucit kategériu 3 bez-
pecnosti proti porucham podla normy EN 13849-1.
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9.1.3 FOTOBUNKY

Aby centralna jednotka rozpoznala zariadenia pripojené systémom "Blue-
Bus", je potrebné vykonat ich adresovanie.

Tato operacia musi byt vykonana spravnym umiestnenim elektrického
mostika pritomného v kazdom zariadeni (pozri aj navod na pouzitie kaz-
dého jednotlivého zariadenia). NizSie je uvedena schéma adresovania fo-
tobuniek podla ich typu.
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Tabulka 10

ADRESY FOTOBUNIEK

Fotobunka Poloha mostikov

FOTO
Vonkajsia fotobunka h = 50 so zasahom pri @ %
=

zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO I

Vonkajsia fotobunka h = 100 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO 1

Vnutorna fotobunka h = 50 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb pri uvolneni)
aj pri otvarani (zastavi a restartuje pri otvarani
pri uvolneni fotobunky)

FOTO11I

Vnutorna fotobunka h = 100 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb pri uvol'neni)
aj pri otvarani (zastavi a restartuje pri otvarani
pri uvolneni fotobunky)

FOTO 2

Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 21I

Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO3 )
KONFIGURACIA NIE JE POVOLENA

| BLest

=
H LS
=&

Na konci instalaéného postupu alebo po odstraneni foto-
buniek alebo inych zariadeni je potrebné vykonat postup
ucenia (pozri odsek "Nacitanie jednotlivych zariadeni").




9.1.4 NACITANIE INYCH ZARIADENi

Normalne sa operacia ucenia zariadeni pripojenych k "BlueBUS" a vstupu
"'STOP" vykondva pocas fazy inStalacie; ak sa vSak pridaju alebo odstrania
zariadenia, je mozné zopakovat ucenie.
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Postupujte pritom nasledovne:

1. stlaGte sucasne a drzte stlacené tlacidla [Open A] a [Stop/Set]

2. Uvolnite tlacidla, ked LED ,L1* a ,L2" za¢nu rychlo blikat (priblizne
po 3 sekundach)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukonci nacita-
nie zariadeni

4, Na konci tejto fazy LED ,Stop" musi svietit, LED ,L1“ a ,L2" musia
zhasnut a LED ,L1...L8" svietia podla stavu funkcii ON-OFF, ktoré

predstavuju.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znovu
vykonat” kolaudaciu automatizacie podla pokynov uve-
denych v odseku ,,Zaverecna kontrola pred uvedenim do
prevadzky*.

9.2 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA OXI

Riadiaca jednotka ma miesto na umiestnenie radiového prijimaca OXI (ver-

zia s anténnym konektorom na palube), ktory umoznuje dialkové ovladanie

centralnej jednotky pomocou vysielacov, ktoré pdsobia na vstupy central-

nej jednotky.

Na inStalaciu prijimaca (“Obrazok 44”):

1. odstrante kryt (A)

1. umiestnite prijima¢ (B) do ur¢eného miesta (C) na centraingj jed-
notke.
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V “Tabulka 11” su uvedené korelacie medzi vystupom radiového prijima-
Ca a prikazom, ktory motor vykona:

Tabulka 11
Vystup prijimaca Prikaz
Vystup ¢. 1 "Krok za krokom"
Vystup ¢. 2 "Ciastogné otvorenie 1"
Vystup ¢. 3 "Otvorit"
Vystup ¢. 4 "Zatvorit"

Ak je naindtalovany rédiovy prijima& OXI pouzivany v "ROZSIRENOM RE-
ZIME", m6ze odosielat prikazy uvedené v "Tabulka 12".

Tabulka 12

OXI V ROZSIRENOM REZIME I

C Prikaz Popis
1 Krokovy rezim Ovladaci prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
2 ?lastocne otigrenic Ovladaci prikaz ,Ciastocné otvorenie 1¢
3 Otvorit Ovladaci prikaz ,Otvorit*
4 Zatvorit Ovladaci prikaz ,Zatvorit*
5 Stop Zastavenie manévru
Krokovy rezim pre J— v
6 bytovky Ovladaci prikaz v rezime bytovky
7 Krokovy rezim Ovladanie aj pri zablokovanej automatizacii

vysoka predn alebo aktivnych prikazoch

Ciastoéné otvorenie | Ciastoéné otvorenie (otvorenie kridla M2,

2 rovné 1/2 celkového otvorenia)
9 Ciastoéné otvorenie | Ciastocné otvorenie (otvorenie oboch
3 kridel, rovné 1/2 celkového otvorenia)

Spobsobi manéver otvorenia a na konci
tohto manévru zablokovanie automatizacie;
centralna jednotka neprijima Ziadne iné
prikazy okrem “Krok za krokom vysoka
priorita”, “Odblokovat” automatizaciu
alebo (iba z Oview) prikazy: “Odblokovat a
zatvorit” a “Odblokovat a otvorit”

Otvorenie a
10 zablokovanie
automatizacie

Sposobi manéver zatvorenia a na konci
tohto manévru zablokovanie automatizacie;
centralna jednotka neprijima Ziadne iné
prikazy okrem “Krok za krokom vysoka
priorita”, “Odblokovat” automatizaciu
alebo (iba z Oview) prikazy: “Odblokovat a
zatvorit” a “Odblokovat a otvorit”

Zatvorenie a
11 zablokovanie
automatizacie

Spobsobi zastavenie manévru a
zablokovanie automatizacie; centraina

Zablokovanie jednotka neprijima Ziadne iné prikazy

12 P okrem “Krok za krokom vysoka priorita”,
automatizacie “Odblokovat” automatizéciu alebo (iba z
Oview) prikazy: “Odblokovat a zatvorit” a
“Odblokovat a otvorit”
13 Odblokovanie Sposobi odblokovanie automatizacie a
automatizacie obnovenie normalnej prevadzky
14 On Timer Pri Gasovanom vypnuti sa rozsvieti sa
Vecerné osvetlenie | vystup VeCerné osvetlenie
15 On-Off Zapne sa a vypne vystup Vecerné

Vecerné osvetlenie | osvetlenie v krokovom rezime

|| Pre podrobnosti pozri $pecificky navod na pouzitie priji-
maca.
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9.3 ZAPOQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO
NAPAJANIA

Tento produkt mdze byt vybaveny systémom nudzového napdjania, ktory
zabezpecuje prevadzku aj pri vypadku napajania zo siete. Nudzoveé napa-
janie sa vykonava pomocou batérii, ktoré musia byt udrziavané v nabitom
stave. Funkcia nabijania batérif je jednou z hlavnych funkcii tohto produktu;
rezim Standby sa aktivuje aZ po dokoncéeni funkcie nabijania batéri.
Skontrolujte v pokynoch systému nudzového napéjania maximalny ¢as
potrebny na Uplng nabitie batérii.
Tento produkt splfia normu standby, ked' je pripojeny k batériovému baliku
PSS124. Produkt je schopny rozpoznat Uroven nabitia PSS124 a spravne
ho nabit, ¢im sa zabrani prechodu do rezimu nizkej spotreby, ak méa baté-
ria Uroven nabitia nizSiu ako 80%.
& UPOZORNENIE
Je mozné pouzit predchadzajuci zalozny batériovy balik
PS124 pomocou $pecialneho adaptéra (CABLA11) a de-

aktivovat rezim standby pre spravnu prevadzku. V tomto
pripade sa zvySi priemerna spotreba.

Elektrické pripojenie akumulatora k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po ukonéeni vSetkych faz insta-
lacie a programovania, pretoze akumulator predstavuje
zdroj nudzového elektrického napajania.

N

Na inStalaciu a pripojenie nidzového napajania:

1. Odoberte kryt (A)

2. Pripojte prislusny kabel ku konektoru zélozného akumulatora
(PSS124)

3. Zasunte prislusny konektor (C) do riadiacej jednotky ovladania.

-

®@ -

~

A/

9.4 PRIPQJENIE EXTERNEHO ODBLOKOVACIEHO
SYSTEMU KIO

& Kio musi byt pripojeny k prevodovke, ktora pohybuje
kridlom, ktoré sa pohybuje ako prvé (zacinajuc v polohe
zatvorenej brany).

Na pripojenie postupujte nasledovne:
1. demontuijte kryt (A) a plastovy kryt (B)
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viozit ocelovy kabel (D) najprv do skrutky (C), potom do ur€eného
otvoru (E) a potom do otvoru ¢apu (F)
upevnite kabel zaskrutkovanim skrutky ¢apu (F)

s e




5. pripevnite pruzinu (G) na oba konce

~

7. pripojte kabel k Kio podla prislusného ndvodu na pouzitie.

9.5 PRIPOJENIE PROGRAMOVACEJ JEDNOTKY
OVIEW

Je mozné pripajit k riadiacej jednotke programovaciu jednotku "Oview”.
Tato jednotka umoZiiuje Uplné a rychle programovanie funkcil, nastavenie
parametrov, aktualizaciu firmvéru centralnej jednotky, diagnostiku na ziste-
nie pripadnych poruch a pravidelnd udrzbu.

"Oview” umoZiuje ovladanie centraingj jednotky na vzdialenost az pri-
blizne 100 m. Ak je viac central pripojenych v sieti ‘BusT4’, pripojenim
"Oview” k jednej z tychto central je mozné na jej displeji zobrazit vSetky
centralne jednotky pripojené v sieti (maximaine 16 central).

Jednotka "Oview” mdze zostat pripojena k centrainej jednotke aj pocas
normalnej prevadzky automatizacie, ¢o umoznuje pouzivatelovi zasielat
prikazy prostrednictvom Specifického menu.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné odpojit na-
pajanie centralnej jednotky.

Na inStalaciu rozhrania:

1. Odoberte kryt (A)

2. umiestnite rozhranie (B) do ur¢eného miesta (C) na elektronickej
doske centralnej jednotky

3. umiestnite kabeldz (D) do ur€eného miesta (E) na rozhrani.

-

N

51

\ J
V tomto bode je mozné znovu napajat centralnu jednotku.

|| Pre podrobnosti pozri $pecifické navody na pouzitie pri-
pojenych zariadeni.
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9.6 PRIPOJENIE SOLARNEHO SYSTEMU SOLEMYO Pre informacie o systéme “Solemyo” pozri jeho navod na

pouzitie.
A Ked je automatizacia napajana systémom “Solemyo”, | \ vrinoienie svstému “Solemvo’:
NESMIE BYT sti¢asne napajana aj zo siete. 1. P pO{joberTBé kryt (A) vo:

2. Zasunte prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky ovladania.
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10 UDRZBA VYROBKU

Na udrzanie konStantnej Urovne bezpecnosti a zabezpecenie maximalne;
zivotnosti celej automatizacie je potrebna pravidelna udrzba. Na tento Ucel
HOPP disponuje pocitadiom manévrov a systémom signalizacie pozia-
davky na udrzbu; pozri odsek "Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu*“".

Udrzba musi byt vykonavana pri déslednom dodrziava-
ni bezpecénostnych pokynov, uvedenych v tomto navode,
ako aj nariadeni platnych zakonov a noriem.

Pokyny pre udrzbu elektroprevodovky:

1. Naplanujte udrzbu najneskér do 6 mesiacov alebo najneskér po
20.000 manévroch od predchadzajlcej udrzby

2. odpojte akykolvek zdroj elektrického napajania, vratane pripadné-
ho nudzového napajania

3. Skontrolujte stav opotrebovania vSetkych materialov, ktoré tvoria
automatizaciu, s mimoriadnym ddrazom na prejavy erdzie alebo
oxidacie sucasti konstrukcie; nahradte diely, ktoré neposkytuju
dostatocné zaruky

4. Skontrolujte opotrebovanie pohyblivych sucasti: pastorok, ozubeny
hreben a vSetky sucasti kridla dverf; vymerite opotrebované diely

5. Znovu pripojte zdroje elektrického napdjania a vykonajte vSetky
skusky a kontroly uvedené v odseku ,Zaverecna kontrola pred
uvedenim do prevadzky* (strana 17).

11 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nou.

Ako v pripade Ukonov indtalacie musia byt i po skonceni Zivotnosti tohoto
vyrobku Ukony zavere€nej demontaze vykonané kvalifikovanym persona-
lom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré mézu byt
recyklované, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sys-
témoch recyklacie alebo likvidacie, urenych nariadeniami, ktoré platia na
vasom Uzemi pre tuto kategoriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat znecistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade uniku do zi-
votného prostredia mohli sposobit’ Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakdzané odhadzovat tento vy-
robok do bezného domového odpadu.
Preto pri jeho likvidacii vykonajte ,,se-
parovany zber* podla metéd uréenych
nariadeniami platnymi na vasom uze-
mi, alebo doructe vyrobok spat pre-
dajcovi pri nakupe nového obdobného
vyrobku. Ak je do produktu nainsta-
lované prislusenstvo na nudzové na-
pajanie, toto prisluSenstvo obsahuje
batérie, ktoré musia byt demontované
a zlikvidované podla Specifickych me-
téd pre typ batérie.

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej trovni mozu poditat' s vy-
raznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.
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12 TECHNICKE PARAMETRE

|| Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked' to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a zamysla-

ného pouzitia.

Tabulka 13

TECHNICKE PARAMETRE

prevodovkou, mechanickym odblokovanim.
Integrovana riadiaca jednotka a radiovy prijimac
OXI.

Popis Technicky parameter
HO7124 HO7224
Elektromechanicka prevodovka pre
automatizaciu bran a automatickych dveri Elektromechanicka prevodovka pre
Typ s jednosmernym motorom, planetarnou automatizaciu bran a automatickych dverf

s jednosmernym motorom, planetarnou
prevodovkou, mechanickym odblokovanim.

Maximalny krutiaci moment pri Starte

pohybe]

[zodpovedajtci schopnosti vyvinut silu na 250 Nm
uvedenie kridla do pohybu]

Nominalny krutiaci moment [zodpovedajtici

schopnosti vyvinut silu na udrzanie kridla v 100 Nm

Rychlost pri nominalnom kriitiacom momente

0,13 rad/s (1,2 rpm)

Rychlost naprazdno (centralna jednotka
umoznuje programovanie 6 rychlosti priblizne:
100, 85, 70, 55, 45, 30%)

0,17 rad/s (1,6 rpm)

Maximalna frekvencia cyklov prevadzky (pri
nominalnom kritiacom momente)*

35 cyklov/hod

Maximalny ¢as nepretrzitej prevadzky (pri
nominalnom krutiacom momente)**

10 mindty

Produkt mbze byt pouzity na brany s kridiom s hmotnostou az 250 kg pre dizkyaz1,5mas

Ly i hmotnostou az 160 kg pre dizky az 2,4 m
. . Odhadovana medzi 80 000 cyklami a 250 000 cyklami, podia podmienok uvedenych v odseku "
Trvanlivost P "
Trvanlivost produktu".
230V~ (120V~ pre verziu HO7124/V1 alebo
Napajanie 250V~ pre verziu HO7124/AU01) 24V= (£25%)
(+10%) 50/60 Hz
Nudzové napajanie S volitelnym prisluenstvom PSS124 -
Napajanie solarnymi panelmi Priprava pre Kit SYKCE -
Maximalny vykon pri nominalnom krutiacom 170W 50W
momente
Spickovy vykon 280W 100W
Nominalny odber pridu 0,8 A (1,6 A pre verziu HO7124/\/1) 2A

Maximalny odber pridu

1,3 A (2,6 A pre verziu HO7124/\V1)

4 A (na maximalny ¢as 1 s)

Spotreba energie v rezime “Standby-Tutto” s
napajanim z PSS124 alebo Kit SYKCE (vratane
radiového prijimaca OXI)

Menej ako 100 mW

Standby vsetko (W)

<0,25

Vystup majaku***

Blikajuice svetlo ELB (lampa 12 V=, 21 W) alebo
ELDC

Vystup elektrozamku***

Elektrozamok 12 V~~ max 15 VA

Vystup BLUEBUS

Vystup s maximalnym zatazenim 12 jednotiek
Bluebus

(maximalne 6 parov fotobuniek EPM plus

2 pary fotobuniek EPM adresovanych ako
otvéracie zariadenia plus maximaine 4 ovladacie
zariadenia EDSB alebo ETPB)

Vstup STOP

Pre normalne zatvorené, normélne otvorené
kontakty alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ;
v automatickom uceni (zmena oproti ulozenému
stavu vyvola prikaz STOP)

Vstup SbS

Pro spinacie kontakty (zopnutie kontaktu
spbsobi aktivaciu oviadacieho prikazu
KROKOVEHO REZIMU)

Vchod OPEN

Pre norméine otvorené kontakty (zopnutie
kontaktu spdsobi prikaz OTVORIT PARCIALNE
1)
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TECHNICKE PARAMETRE

Popis Technicky parameter

HO7124 HO7224
Radiovy prijima¢ OXI (verzia s anténnym konektorom na palube) -

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcif
Programovatelné funkcie (pozri odsek "Programovanie prvej urovne -

(ON-OFF)")

Automatické ucenie zariadeni pripojenych k
vystupu BlueBus

Samonaditanie typu zariadenia ,STOP* (spinacf
kontakt, rozpinaci kontakt alebo rezistor 8,2 kQ)
Funkcie samonacitania Automatické ucenie drahy kridel a automaticky | -
vypocet bodov spomalenia a ¢iastoéného
otvorenia.

Automatické ucenie prevadzky s jednym alebo
dvoma motormi.

Montaz Vertikdlne, s dedikovanou montéaznou doskou
Prevadzkova teplota -20°C + 55°C(pri nizkych teplotach sa Ucinnost prevodovky znizuje)
Pouzitie v mi[r)oriadpe Isysl_ej, mimo’riadne slanej Nie
alebo potencialne vybusnej atmosfére
Stupeni ochrany IP 54 (s neporusenym krytom)
Rozmery a hmotnost’ 180x252xh290h
Hmotnost’ 9 kg 6,5 kg
* Frekvencia cyklov pri maximalnej teplote: 25 cyklov/hod
* Maximalny ¢as nepretrzitého cyklu pri maximalnej teplote: 8 minut

bl Vystupy “Blikajuce svetlo” a “Elektrozamok” mdzu byt naprogramované s inymi funkciami (pozri odsek ,Programovanie prvej urovne (ON-
OFF)"), alebo odsek ,Pripojenie programovacej jednotky Oview"). Elektrické vlastnosti vystupov sa prispdsobuju podla zvoleného typu
funkcie: funkcia blikajuce svetlo: lampa 12 V==, max 21 W; funkcia elektrozamok: 12 V~., max 15 VA; iné vystupy (vSetky typy): 1 lampa alebo
relé 24 V= (-30 a +50%), max 4 W.

& UPOZORNENIE

V navode na pouzitie sa vSetky odkazy na sietové napatie 230 V musia v pripade modelu HO7124/AU01 povazovat za sietové
napatie 250 V.
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Vyhlasenie o zhode EU

a vyhlasenie o zaCleneni neuplného stro Joveho zariadenia
Nice S.p.A. vyrobca tohto zariadenia vyhlasuije, ze je v stlade so smernicou 2014/30/EU (EMC) a smernicou 2006/42/ES (Stroje) podia prilohy II, &ast

1, oddiel B. Navod na pouzitie a Uplny text vyhlasenia o zhode EU su dostupné na nasledUJuceJ internetovej adrese: www.niceforyou.com; v sekcii
podpora a “stiahnutie”.

4 N\

Nice | HO7124

Made in Italy P/N: HO7124R30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV It

0.13-0.16rad/s
N numero_seriBlel ingaese_anno

Cexw X

. J
Poznamka: Zobrazené Stitky su kdpiou Stitku produktu aktualizovaného k datumu vydania tejto prirucky.
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POZNAMKY
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POKYNY A UPOZORNENIA NA POUZITIE

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam dorucil technik vykonavajuci insta-
laciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek budticej pochybnosti a odovzdaj-
te ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré presne
vykonava vase prikazy. Nezodpovedné a nevhodné pou-
zitie ho moze urobit nebezpecnym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked sa v jej dosahu nacha-

dzaju osoby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mdzu vyznacovat nespravnou ¢innostou alebo dokonca sa po-
kazit, pricom chyba by nemusela byt hned zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen bez-
pecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontroluje a
zarucuje svoj pohyb za pritomnosti 0s6b a veci. V kazdom
pripade je rozumné zakazat' detom hrat sa v blizkosti au-
tomatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu dialkové
ovladania, aby sa zabranilo neziaducim aktivaciam. Au-
tomatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi skisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy mézu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpec-
nost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajlice sa pouzitia vyrob-
ku.

Poruchy: Ked'si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napajanie zariadenia a vykonajte manudine odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvoli umozneniu manuélne oviadanej ¢in-
nosti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykonavajlceho instalacie, ktorému doverujete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zod-
povednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybajtice napajanie: v dobe ¢akania na zakrok va-
$ho technika povereného inStaléciou alebo v dobe Cakania na obnovenie
dodavky elektrického prudu, ked' zariadenie nie je vybavené nudzovym
napéjanim, automatizacia moze byt pouzivand vykonanim manuélneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualnym pohybom
automatizacie.
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Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielaca alebo voli¢a s klu¢om odoslete prikaz na
uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje spravne,
automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade ma-
jak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet bliknuti
zavisi od dévodu, kvoli ktorému manéver nemdze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundach automatizacia vykona pozadovany ma-
néver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy*, t. . bude sa po-
hybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a pri-

padné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a doku-

menty musia byt uchovavané viastnikom zariadenia. Pravidelne vykonavaj-
te Cistenie skiel fotobuniek (s pouzitim jemnej a mierne navihéenej handry)

a odstranenie pripadného listia alebo kameriov, ktoré by mohli branit v
¢innosti automatizacie.

Ked st bezpeénostné zariadenia nepouzitelné, odporu-
¢a sa nechat ¢o najskor vykonat opravu kvalifikovanym
technikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby manual-
ne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, Ze niekto bez
upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri po-
kyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie konétantnej Urovne bezpe&nosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, idrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vaSe radiové ovla-
danie po istej dobe funguje horsie, alebo ked nefunguje vébec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho intalécie, skuste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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Odistenie a manuainy pohyb

& Odistenie moze prebehnut len v pripade, ked' je kridlo

Pri odisteni postupuite nasledovne:
viozit' a otoCit kIt¢ (A) proti smeru hodinovych ruiciek o 180°

1.

dveri zastavené.
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v tomto bode je mozné manuaine nastavit' kridlo do pozadovanej

polohy.

Pri zaisteni postupujte nasledovne:
otocCit kIu¢ (A) v smere hodinovych ruciciek o 180°

1.
2.

vybrat KItU¢.
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